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D-M-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwg/magania ogéine dotygeze wykonania i odbioru
rob6t drogowych dla zadania pn. ,Budowa parkingarl®j i jed” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ¢bu
Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepmwyymagania ogoélne, wspolne dla robét eppgh
specyfikacjami technicznymi dla poszczegdéinychigseentéw robét drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione poagj okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty catdg¢ techniczno-aytkows
(droga) albo jego e#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, vezel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dilugos¢ mostu - odlegit miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
lukowych z nadsypk- odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnwej.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudab postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwkzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usugcia po jego zakfczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaomatrzony pieczxia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujagcymi przepisami, stanowgdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stwacy do notowania zdargei okolicznaci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania potede innej korespondencji technicznej pauizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
rob6t i administrowanie kontraktem.
1.4.9. Jezdnia - o&¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktuva
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulba@hikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach
mostowych, tworgca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagéZ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicOw i
ew. dodatkowych zatznikbw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezkzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwizanych z ocenjakosci materiatow oraz robét.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robo6t, zgodne z dokumentgepjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkododra dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozkladania ofg@n od ruchu
na podtae gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

e Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana kgepdaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.
« Warstwa wizagca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvg scieralmp a podbudow, zapewniajca
lepsze rozigenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow
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« Warstwa wyréwnawcza - warstwa #hga do wyrGwnania nieréwioi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

e Podbudowa - dolna e& nawierzchni stimca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa mee sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e Podbudowa zasadnicza - gérnas¢zpodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasie z jednej lub dwdch warstw.

* Podbudowa pomocnicza - dolnae¢&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodyzmi przenikaniem gstek podiga. Maze
zawierg& warstwe mrozoochrong, odsiczajca lub odcinajca.

e Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownym areeim jest ochrona nawierzchni przed
skutkami dziatania mrozu.

e Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietieienia przenikania cgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni igcej powyej.

e Warstwa odgczapca - warstwa stgca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieklka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é - zgodnéé¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamgesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo
rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy ieoréwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zgta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podize nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zdey pod nawierzchgi do gkbokasci
przemarzania.

1.4.28. Podl@e ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pialtdezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyce sposobu realizacji robét lub innych spraw
Zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydmdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegmgminia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geosmtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejgcego podczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagmmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku vedrowek zwierzt dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemémddowiska naturalnego, stanawey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykiad dolina, bagno, rzekaksatalrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeévsktada si¢ z petnejsciany, stupéw lub innych
form konstrukcyjnych, np. skray komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upoggkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpttosc teoretyczna - odlegid miedzy punktami podparcia (fyskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szeroké¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegfomiedzy zewntrznymi krawedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadti osi podtanej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm
ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdiny
rodzajow ruchu oraz szeraodochodnikow mierzona wwietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichigio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.
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1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twegce cz$¢ terenu budowy.
1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjoi ruchu
pieszego.
1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linikolejowg lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.45. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odegbrg catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtidowych. Zadanie me polegéa na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizag/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakovykonanych rob6t, bezpiearswo wszelkich czynriei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagj projektows, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okr@lonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigmawnymi i administracyjnymi, lokalizagjpunktéw
gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oragadegzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziétrma ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzon® 2niszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢bzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uedigiajgcym podziat na dokumentacprojektov:

e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanayprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczig) i zostam przekazane Wykonawcy,
«  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kioWWykonawca opracuje w ramach

ceny kontraktowe;.
1.5.3.Zgodnd¢ robét z dokumentagijprojektovy i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowekuinenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowviczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich $
obowizujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentacji. W przypadku rozlyieosci w
ustaleniach poszczegoélnych dokumentdéw olauwje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych
warunkach ogélnych” (,0gélnych warunkach umowy”).yMdnawca nie mze wykorzystywd bledéw lub
opuszczé w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu imi natychmiast powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyn wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fie § wazniejsze od wymiaréw okénych na podstawie
odczytu ze skali rysunku. Wszystkie wykonane rohiotiostarczone materiatyelly zgodne z dokumentagj
projektowg i ST . Dane okrdone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartei docelowe, od
ktérych dopuszczalneg @dchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweinaéntow
budowli musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczéa
dopuszczalnego przedzialu toleranciji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagjrojektowy lub ST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasapione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy - roboty moderniza¢yyrzebudowa i remontowe (,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyméstniejcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adzenia odwodnienia itp.) na
terenie budowy, w okresie trwania realizacji koktua az do zakd@czenia i odbioru ostatecznego rob6ét.
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawkynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. 'ézmasci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacii
ruchu powinien b§ na bieaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazmrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsdayv ten sposob
bezpieczastwo pojazddéw i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgie keda akceptowane przez dpniera/Kierownika
projektu.
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Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeernw miejscach i iléciach okrdlonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawov dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktows. Wykonawca jest zobowiany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniaweealizacji
kontraktu @ do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywdé tymczasowe ugglzenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pacze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsdeehnesrodki niezlgdne do ochrony
robét, wygody spotecziioi i innych.
W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.
Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone diazpddéw i maszyn pracagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmoimgynierem/Kierownikiem projektu.
Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktovg.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowizek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceaetizie:

e utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

e podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesido przepiséw i norm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu budowy orad4ie unik& uszkodzé lub
uciazliwoséci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wynjid@ch z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalychastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:
» lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopovégdiojazdowych,
» $rodki ostr@nosci i zabezpieczenia przed:
0 zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitaub substancjami toksycznymi,
0 zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
0 mozliwoscig powstania pzaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.
Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vepya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@nibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
Materialy tatwopalne ¢a sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem 0s6b trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposdéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza si uzycia materialtdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowezyte do robdt bda mialy aprobat techniczp wydary przez uprawniom
jednostl, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialtéwsradowisko.
Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaczeniu robot ich szkodlivig zanika
(np. materiaty pylaste) mady¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien gtray zgod: na wycie tych materiatow
od wiasciwych organow administracji patwowej.
Jezeli Wykonawca i@yt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ggecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeya|j
1.5.8.0chrona wtasnii publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaeych witacicielami tych uradzen potwierdzenie
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informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeme
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyehinstalacji i urgdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwezasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamam rozpoczcia robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawmezzwiocznie powiadomi #yniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wladze orazdfie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcgdzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.
Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w
spos6b powodggy minimalne niedogoddoi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip
Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bigaco informowany o wszystkich umowach zawartych pany
Wykonawe a wiacicielami nieruchoméi i dotyczcych korzystania z wlaskoi i drég wewrtrznych.
Jednake, ani Irkynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile
nie kedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachkimowy.
1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowési¢ do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszealleelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wigiwych wiadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie ¢uizie powiadamiat liayniera/Kierownika projektu. brynier/Kierownik projektu mée
polect, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaly usgteé z terenu budowy. Pojazdy powoghe
nadmierne obgizenie osiowe nie dulg dopuszczone néawiezo ukaiczony fragment budowy w ofdsie terenu
budowy i Wykonawca drdzie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Iayniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawcadbie przestrzegaprzepisOw dotycxrych bezpiecaestwa i
higieny pracy.
W szczegollnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pietsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i dunlzie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpieczmje, socjalne oraz spiz i
odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.
Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaptacie i g uwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremob6ét i za wszelkie materialy i ydzenia aywane do robot
od daty rozpoagxia do daty wydania potwierdzenia zakeenia robét przez hyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowveinno by prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy v zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie iyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaensjakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robét.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgta,
materiatéw lub urgdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem rob6t i w sposohgty bedzie informowé
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwol# i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dasizonej przez ktyniera/Kierownika projektu.
1.5.13.Réwnoweanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagekonkretne normy i przepisy, ktore spethia
maja materiaty, sprg i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdabobowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyata norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaonemy i przepisy $ paastwowe lub odnosg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mpy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jrowny lub
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wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Ranice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&doo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy leda uwazane za wihasrig@ Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadonii Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Jeeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypts op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhgzenie czasu
wykonania rob6t i/lub wysoké kwoty, o ktdg nalery zwickszye cere kontraktovs.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na jeden tydZieprzed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek tenatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczeg6towe informacje dotyg®: proponowanegarddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow jak rownie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatéw z danegadta nie oznacza automatyczni®, wszelkie materiaty z danego
zrodta uzyska zatwierdzenie.
Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposoéb ggty spetniag wymagania ST w czasie realizacji robét.
2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolsl wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatdw zezrédet miejscowych vgczapc w to zrédta wskazane przez Zamawgieggo i jest zobowzany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodia.
Wykonawca przedstawi iynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac zawierajca raporty
z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekcij,
uwzgkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnrani§itpaistwowej i samorgdowe;.
Wykonawca ponosi odpowiedzialiio za spetienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materialdw
pochodzacych zezrodet miejscowych.
Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatow, dziegrawy i inne jakie okag sic potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiatdw do robot.
Humus i nadklad czasowo ztg z terenu wykopéw, dokopdw i miejsc pozyskaniaemaléw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywacji terenu po ukczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowyeldlg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy
lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyleaiizyska na to pisemzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym
obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadapgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadafe wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materialtdw do innych rob6t,znie dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatdw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.
Kazdy rodzaj robét, w ktorym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na
whasne ryzyko, licgc sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem.
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jali dokumentacja projektowa lub ST przewiglunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powimd Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 1 tydZigorzed uyciem tego materiatu, albo w okresie tiaym, jéli bedzie to potrzebne
z uwagi na wykonanie baflavymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie ni® by pézniej zmieniany bez zgody gniera/Kierownika projektu.
2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane m#tedo czasu gdydua one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do
kontroli przez liryniera/Kierownika projektu.
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Miejsca czasowego sktadowania materiatdedsb zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawe i zaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.
2.6. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbéteriatbw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okigonej
partii materiatow pod wzgtlem jakdci.
W przypadku, gdy l#ynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musa by¢ spetnione
nastpujace warunki:
Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicn wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,
Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych &zi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizatjit,
Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalgcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzeania inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do wywania jedynie takiego spy, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot. Spez uzywany do rob6t powinien Byzgodny z ofeet
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przegriera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfal
w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadamistkmgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachyniera/ Kierownika projektu.
Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma bytrzymywany w dobrym stanie
i gotowaici do pracy. Powinien kiyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.
Wykonawca dostarczy kynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by p&zniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zogtan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkoéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jak@é wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dereymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachzyiniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
umowgy.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydispetnig wymagania dotyegce przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow rai dnnych parametréw technicznyclrodki transportu nie
spetniajce tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdiacterenu budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratyiidnie z warunkami umowy oraz za jé&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot,ctazgodné¢ z dokumentagj projektove, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji rob6t opracowanymeprVykonawe oraz poleceniami kyniera/Kierownika
projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogowywania robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceenmi planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementoéw robét zgodnie z wymiarami ednymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pimie przez layniera/Kierownika projektu.
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Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamsunéte przez Wykonawgena
whasny koszt, z wyjtkiem, kiedy dany ljd okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadné.

Decyzje Ireyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolbt keda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfowsy ST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjryimer/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wyptjace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia
z przesziéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplywsge na rozwzan kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny kBywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym
przez Ireyniera/Kierownika projektu, pod gfba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytphniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowizany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakd. W programie zapewnienia jade@ Wykonawca powinien oksé¢, zamierzony
sposéb wykonywania robot, rhdovosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t tavéupcy wykonanie
robot zgodnie z dokumentagprojektows, ST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jak@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golmn opisupca:

« organizag wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaabot,

e organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

e sposo6b zapewnienia bhp.,

« wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

« wykaz os6b odpowiedzialnych za jaka terminowad¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
robot,

« system (sposob i procedjyrproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych
robot,

e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie badg,

e spos6b oraz forgngromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterggych, a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i fermprzekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

« wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

* rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

* sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedititia wiasciwosci w czasie transportu,

* sposob i procedarpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggdzer, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw, waytania
mieszanek i wykonywania poszczegoélnych element®oto

e sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigngé
zalazong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robo6t i jakdci materiatéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do
pobierania probek i badanateriatéw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mée zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.
Wykonawca hdzie przeprowadZapomiary i badania materialéw oraz robo6t zstatliwoicia zapewniaica
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngiokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ s3 okreslone w ST , normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaty one tam ckoee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw
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Wykonawca dostarczy kynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okreélajacych procedury bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekciji.
Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spektu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. i niedociagnigcia te lgda tak powane,ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do robdt badanych materiatéw i dégide do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.
Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem laniateriatow ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek

Prébki kedg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prayeditych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mduny¢ z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnion mazliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania prébekds dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez hyniera/Kierownika
projektu. Prébki dostarczone przez Wykonawlo badé wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu
b¢da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaabweepy przez layniera/Kierownika projektu.
Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcacdzie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym pedku koszty te pokrywa Zamawjay.
6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaredy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST , stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.
Przed przyspieniem do pomiardow lub bafia Wykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniawBg&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedisteawv
pismie ich wyniki do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu.
6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wik@mi
bada jak najszybciej, nie pdiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalab
Wyniki bada (kopie) kda przekazywane tynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraaywWykonawca i producent materiatdbw powinien udzieli
mu niezlgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez midzy innymi swoje badania,ctizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami ST na
podstawie wynikéw wtasnych batl&ontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprébki materialtéw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy ssniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektovy i ST . Maze rOwnie: zleck, sam lub poprzez Wykonagicprzeprowadzenie
powtérnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtérnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®dé z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz etaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
deklarac} zgodndci lub certyfikat zgodnxi z:
Polslg Normy lub aprobag techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidholskiej Normy,
jezeli nie % objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktére spetnigjwymogi ST .
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengyveymagane przez ST , kda partia dostarczona do
robét pdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych bad®dy dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
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Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga bedg odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnwimowigzujgcym Zamawiajcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budovey kabica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy ¢da dokonywane na bigco i beda dotyczye przebiegu robot, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stdska stibowego. Zapisy &g czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zahkcznika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.
Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegoélngci:
e dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,
e dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
« dat uzgodnienia przez #yniera/Kierownika projektu programu zapewnienia ofgk i
harmonograméw robot,
« terminy rozpocgcia i zakd@iczenia poszczegolnych elementow robdt,
» przebieg robdt, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyprzerw w robotach,
e uwagii polecenia liyniera/Kierownika projektu,
« daty zarzdzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,
e zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych [
ostatecznych odbioréw robét,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
e stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zyzku z warunkami klimatycznymi,
* zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
» dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania
robot,
« dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,
+ dane dotyczce jakdci materialow, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych bada z
podaniem, kto je przeprowadzat,
« wyniki préb poszczegoéinych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
e inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyds przedicone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje Irkyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanig. Si
Projektant nie jest jednak stpumowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robét.
(2) Ksigzka obmiarow
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pest kadego z
elementéw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprzeas w sposob aigty w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do ksiki obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnp lub certyfikaty zgodn&i materialdw, orzeczenia o
jakosci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy ledg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny kty
udostpnione na kade zyczenie lriyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstjace dokumenty:
e pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
»  protokoly przekazania terenu budowy,
e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
e protokoty odbioru robot,
e protokoly z narad i ustate
e korespondenegjna budowie.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
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Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.
Zaginicie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyelly zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robodt bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&otacy
projektows i ST , w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaiéniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru leda wpisane do ksgizki obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w
ST nie zwalnia Wykonawcy od obayzku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fmie.
Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z e¢ztcicia wymagag do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oklenym w umowie Ilub oczekiwanym przez Wykongwd
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materialdw

Diugcsci i odlegidgici pomigdzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.
Jesli ST wihasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekrgj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowogha wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@mi
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlgbzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie
trwania robot.
7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST
Bedzie utrzymywd to wyposaenie zapewniat w sposob eigly zachowanie dokladdoi wg norm
zatwierdzonych przez myniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary legda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakze
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzeledg wykonane w sposéb zrozumiaty i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lkgki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dokczone w formie
oddzielnego zatznika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zyhmierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
« odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu,
» odbiorowi czsciowemu,
« odbiorowi ostatecznemu,
« odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiér rob6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie $db i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reatjizulegry zakryciu.
Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggdms¢pu robot.
Odbioru robét dokonuje fiynier/Kierownik projektu.
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Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem dentzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Iayniera/Kierownika projektu. Odbidrebzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpiej
jednak nk w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokndi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.
Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone payiav konfrontacji
z dokumentagj projektovs, ST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @dbiobdt dokonuje kynier/Kierownik
projektu.
8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzectego wykonania rob6t w odniesieniu do ichidio
jakosci i wartasci.
Catkowite zakaczenie rob6t oraz goto® do odbioru ostatecznegadzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmieim na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.
Odbidr ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicd dnia potwierdzenia
przez Irtyniera/Kierownika projektu zakmzenia rob6t i przycia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzoprzez Zamawiagego W ObecriTi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikow badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodao
wykonania rob6t z dokumentagprojektowg i ST .
W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapona eealizac ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob@upetniagcych i roboét
poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeoavych lub robo6t uzupetniggych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisye jaka&¢é wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatacpjektows i ST z uwzgddnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu iplEzéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszon wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymaéagprzyjetych w dokumentach
umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhpany przygotowanast¢pujace dokumenty:
» dokumentagj projektovea podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwjesli zostata
sporazdzona w trakcie realizacji umowy,
« szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowenkumentow umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),
e recepty i ustalenia technologiczne,
e dzienniki budowy i ksjzki obmiarow (oryginaty),
« wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,
« deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew. PZJ,
e opinie technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikoéw badapomiaréw zajczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST2J,P
e rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towargggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom
urzadzen,
« geodezyjg inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia terenu,
» kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnefintaryzaciji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglgpgotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Whgieey wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.
Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupelnige kedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania robd6t poprawkowych i rob6t uzupegtych wyznaczy komisja.
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8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyadétr zwizanych z usueciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyciadw okresie gwarancyjnym.
Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektwwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagara jednost& obmiarove
ustalony dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtavg ptatnagci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ledzie uwzgédniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w ST i w dokumentacji
projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

e robocizre bezpdredni wraz z towarzysgcymi kosztami,

e wartcs¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

e wartos¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

» koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

« podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogoélnych zawartych w D-M-
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olome w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione wtaysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

e opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dalgh zmian i uzgodnie wynikajacych z
postpu robdt,

* ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

* optaty/dzierawy terenu,

e przygotowanie terenu,

e konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

e tymczasow przebudow urzzdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

e oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowaionowych, poziomych,
barier iswiatet,

» utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

e usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z p@hiejszymi zmianami).
Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@d@01 r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).
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D-01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysstiowych

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru
rob6t zwgzanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych dla zadanign. ,Budowa parkingu ,Parkuj
i jedz” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument argwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowe;.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych
W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych wchodz:
» sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokaciowych,
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékimwych (reperéw roboczych),
e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
spos6b utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.Punkty gltéwne trasy - punkty zatamania osi trasynikpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.
1.4.2. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamwigolne” pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
0Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdlvkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
-~Wymagania ogélne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geamabot ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie; od 0,15 do 0,20 m i diugédbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isipéej nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”. &t
3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
* teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
» dalmierze,
e tyczki,
e faty,
« tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjalne” pkt. 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M}0®@O ,Wymagania ogdélne” pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawierge
lokalizacg i wspo6trzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaweegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagta® odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawanzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtownych trasy i (lub) reperéwboczych. Bdy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rdne terenu istotnie #0ia sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddmt o tym Irzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogliem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhera, zostamwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia lpayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigiWykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i puniggérednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktow. Forma i
wzOor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygego zostan zniszczone przez Wykonagc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostatle prace pomiarowe konieczne pHawidtowej realizacji robét natg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osaky i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposoéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeklowizane do punktéw pomocniczych, paobmych
poza granig rob6t ziemnych. Minimalna ik punktéw gtéwnych na odcinkach prostych powinna esirl szt.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdituosi trasy
drogowe;.

Minimalna ilas¢ reperéw roboczych wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyddsiszt.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robo6t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzysgcych. Jako repery robocze ama wykorzystad punkty state na stabilnych, istnjejych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesipocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmwonych w gruncie w sposéb wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taly dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujiwelacg podwdjrg w nawgzaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtej wyrane i
jednoznaczne okgkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagijprojektovg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawgeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji nigawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydescz nie rzadziej nico 25 metréw.
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Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonegrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w
stosunku do radnych niwelety okrdonych w dokumentaciji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafarzy¢ materiatbw wymienionych w pkt. 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robot zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezbmpoza granicrobot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t
podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo6ine” fkt.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych
nalezy prowadzt wedlug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt. 8.
8.2. Spos6b odbioru robét
Odbiér rob6t zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena ha wykonania robét obejmuije:
e sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmynktéw wysokéciowych,
e uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
e zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrataprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaiuGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekggciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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D-01.02.01 Usunicie drzew i krzewdw oraz adaptacja drzew

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwigzanych z usugciem drzew i krzewOw oraz adaptadjrzew dla zadania pn. ,Budowa parkingu
.Parkuj i jed” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygokontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z usugciem
drzew i krzewdw oraz adaptadjrzew, wykonywanych w ramach robét przygotowawtzyc
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagamgoine” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.5.

2. MATERIALY
Ogl6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-T-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 2.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania ogdlnet Bk
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzewow
Do wykonywania rob6t zwzanych z usugciem drzew naley stosowa:
e pity mechaniczne,
« specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
e spycharki,
«  koparki lub cigniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zamanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewoz¢ transportem samochodowym. Pnie przedstasgajvartgé
jako materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinnydgransportowane w sposéb nie powayj
ich uszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-T00MO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzewéw
Pnie drzew i krzewdéw znajdige s¢ w pasie robo6t ziemnych, powinny dywykarczowane, za
wythk|em nas¢pujacych przypadkow:
w obrebie nasypow - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istgag rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanejdny drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powingystigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchi
terenu. Powysze odsipstwo od ogolnej zasady, wymagizgj karczowania pni, nie ma zastosowania,
jezeli przewidziano stopniowanie powierzchni terend podstaw nasypu,
* w obrbie wyoknglenia skarpy wykopu przecingego s§ z terenem. W tym przypadku pnie powinny
by¢ sciete rowno z powierzchaiskarpy albo pogkej jej poziomu.
Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych phiaaley wypetnic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST D-02.00.B@hoty ziemne”.
Doty w obebie przewidywanych wykopdw, nailg tymczasowo zabezpiecazprzed gromadzeniemesi
w nich wody.
Wykonawca ma obowkek prowadzenia rob6t w taki sposéb, aby drzewadstawiajce wartgé jako
materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracibj wiasciwosci w czasie robot.
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Mtode drzewa i inne ihiny przewidziane do ponownego sadzenia powinny tykopane z dig
ostraznoscig, w sposob ktéry nie spowoduje trwalych uszkddza nastpnie zasadzone w odpowiednim
gruncie.

5.3. Zniszczenie pozostasoi po usunktej roslinnosci

Sposéb zniszczenia pozostaiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

Jereli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spiu, to sposob
wykonania powinien odpowiadazaleceniom producenta spma. Niewyteczne pozostaici po przerGbce
powinny by usunéte przez Wykonawgez terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalaniestimnosci usungtej w czasie rob6t przygotowawczych Wykonawca ma
obowizzek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigsizea i odpowiednich
przepisow.

Zaleca si stosowanie technologii, umiwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matégiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doplywem powietrza. Po
zakaczeniu spalania ogigpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych sé czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedly zmusity Wykonawe do odsgpienia od spalania lub
jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalet@nowi przeszkg@dw prowadzeniu innych prac,
Wykonawca powinien usdd go w miejsce tymczasowego skiadowania lub w innejste zaakceptowane
przez lreyniera, w ktorym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny lgyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci
po spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach.
Kazda warstwa powinna Byprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbprzykryta warstwy
gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostaid po
spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadnjeymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych
odbywa s¢ przeptyw wod powierzchniowych.

5.4. Piekgnacja istniejacych drzew

Najczsciej stosowanym zabiegiem w pighacji drzew jest ecie, ktére powinno uwzgtiniat cechy
poszczegodlnych gatunkéwstim, a mianowicie:

e sposOb wzrostu,

e rozgaktzienie i zagszczenie gaki,

e konstrukcg korony.

Projektujc cigcia zmierzajce do usuricia znacznej egci gakzi lub konaréw, naliey unikat ich jako
jednorazowego zabiegu.dCie takie lepiej przeprowadzstopniowo, przez 2 do 3 lat.

W zaleznosci od okr&lonego celu, stosujegshastpujace rodzaje ecia:

» cigcia drzew dla zapewnienia bezpieggteva pojazdow, przechodnidw lub miesagéw, drzew
rosrgcych na koronie drdg i ulic oraz w pahli budynkéw mieszkalnych. Dla unikwia kolizji z
pojazdami usuwa &igakzie zwisajce ponkej 4,50 m nad jezdeidrég i poniej 2,20 m nad
chodnikami.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania agl pkt 6.
6.2. Kontrola robo6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jakEi robdt polega na wizualnej ocenie komplétio usungcia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotow. Zszrzenie gruntu wypelniggego doly powinno speinta
odpowiednie wymagania oldlene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-T-0@0QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy rob6t zwigzanych z usugciem drzew i krzewow jest:
o dladrzew - sztuka,
« dla krzewow - ha (hektar).
Jednostl obmiarove robot zwizanych piejgnacp drzew jest:
e szt. (sztuka) formowanego drzewa.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-T-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykaneao/ch
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygsee podstawy ptatrsi podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatnag¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena usurkia 1 sztuki drzewa obejmuje:
e wyciecie i wykarczowanie drzew,
e wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienie egatna koe drzewn,
wzglednie spalenie na miejscu pozostaigpo wykarczowaniu,
e zasypanie dotow,
« uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.
Cena usugkia 1 ha krzewdw obejmuije:
« wykarczowanie krzewow,
e wywiezienie pni, karpiny i ga¥i poza teren budowy lub przerobienie ¢ggatna koe drzewr,
wzglednie spalenie na miejscu pozostaigpo wykarczowaniu,
e zasypanie dotow,
e uporzdkowanie miejsca prowadzonych robét.
Cena uformowania 1 sztuki drzewa obejmuje:
e wyznaczenie drzew do formowania,
e oznakowanie miejsca prac
« wykonanie formowania korony drzew
e upratniecie miejsca prac i transport odpadow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D-01.02.02 Zdicie warstwy humusu

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwihzanych ze zdgiem warstwy humusu dla zadania pn. ,Budowa parkifRarkuj i jed” w Zaborowie
na dz. ew. nr 432/4, z afiou Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygaowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét zaanych ze zdgciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach robét przggatwvczych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

0Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do zdjecia humusu
Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu nie nagdegj se do powtérnego iycia
nalezy stosowa:
e spycharki,
» lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscachzigd
prawidtowe wykonanie robot sgitem zmechanizowanym nie jest #iwve,
e koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkangportu na odlegié wymagajca
zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport humusu
Humus naleéy przemieszczaaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéatransportem
samochodowym. Wybd&rodka transportu zatg od odlegiéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

Teren pod przebudawdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powiniert bgzyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do Zejszego uycia przy zaktadaniu
trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow oraz do innya#ynndci okrelonych w dokumentacji projektowej.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinné itykonane zgodnie z ustaleniami ST lub wskazaniami
Inzyniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem koparek lub spychatekvyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest worspce dla prawidiowego wykonania robét, wedphie
moze stanowd zagraenie dla bezpiechstwa robdt (zmienna grubb warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowéargczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdjg¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychga Ireyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zab@a od gébokaici jego zalegania, wysoko nasypu,
potrzeb jego wykorzystania na budowie itp.) powitnya zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST
lub wskazana przez igniera, wedtug faktycznego stanu wgmbtwania. Stan faktycznyebzie stanowit
podstaw do rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdgciem warstwy humusu.

22

GRAFTON PROJEKT ul. Bazylianska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa



BUDOWA PARKINGU "PARKUJ I JEDZ" W ZABOROWIE
NA DZ. EW. NR 432/4, Z OBREBU ZABOROW, W GMINIE LESZNO

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Zdjety humus nalgy sktadowd w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpewinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegt@ayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie natg zdejmowa& humusu w czasie intensywnych opadéw i béminio po nich, aby
unikmg¢ zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuje:
e zdjecie humusu wraz z odwiezieniem na odktad.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

23

GRAFTON PROJEKT ul. Bazylianska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa



BUDOWA PARKINGU "PARKUJ I JEDZ" W ZABOROWIE
NA DZ. EW. NR 432/4, Z OBREBU ZABOROW, W GMINIE LESZNO

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-02.00.00 ROBOTY ZIEMNE

D-02.00.01 Roboty ziemne. Wymagania ogolne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejg vwymagania dotyege wykonania i odbioru
liniowych robét ziemnych dla zadania pn. ,Budowakir@gu ,Parku;j i jed” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z
obrebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygokontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejnau;
a) wykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mntu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogothrogi i skarpami rowéw.
1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub ghbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robo6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysobjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza kil m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wodo malej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod obzéniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesusiych blokach, ktdrego probki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; mpajytrzymaldé na
Sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotazone w obgbie pasa robo6t drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania p&ey potazone poza pasem robét drogowych.
1.4.15. Odkfad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopOw, a nie wykorzystanych do budomgsypéw oraz innych prac zwanych z tras
drogowy.

1.4.16. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg
Wzoru:

|, =P
° pds
gdzie:
04 - oestosé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [8], (hfy
Pas - Mmaksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgomd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§/m

1.4.17 Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych, okilena
wg wzoru:
U = dﬂ

le
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktdre przechodzi 60%tgrmm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
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1.4.18. Wskanik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélona wg
WZOoru:

gdzie:

E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszmizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmynecizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materialtdw, ich pozyskiwania i skladowania, paav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntéw
Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wadkem wysadzinowizi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. |Wyszczegdlnienie | Jed- | Grupy gruntéw
whasciwosci nostki | niewysadzinowe | atpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty — zwietrzelina |— dlina piasz
- Zwir gliniasta czysta zwgzta,
— pospotka - rumosz glina  zwizia,
. . glina pylastd
- piasek gruby gliniasty Zwigzla
- piasekéredni |- zwir gliniasty | _ it, it piaszczys-
— piasek drobny| - pospotka ty, it pylasty
- zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe
nierozpadowy — piasek gliniasty
— pyl, pyt piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina
glina pylasta
— it warwowy
2 Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 Kapilarng¢
bierna Hy, m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
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3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprat do rob6t ziemnych
Wykonawca przygpujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykéazaic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:
« odspajania i wydobywania gruntow (negizia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
e jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurigimycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia
do hydromechanizaciji itp.),
* transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdgtskrzyniowe, tanocigi itp.),
e sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

0Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiriig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu. Wydajnié srodkdw
transportowych powinna By ponadto dostosowana do wydajcio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odleghxi transportu ponad waldd zatwierdzone nie ni® by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ekgzone odlegkxi nie zostalty wczaiej
zaakceptowane nagpnie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Dokladngé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#s od osi projektowanej nie powinny dy
wicksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclkednych robét ziemnych nie me przekracza+
lcmi-3cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie a@r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wedcej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

5.3. Odwaodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urgzeh, stanowjcych elementy systeméw odwadm@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykofarzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza abszb6t ziemnych tak, aby zabezpieczy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeca ma obowjzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robot spadki, zapewgtiajprawidtowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wtasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiaicego za te czynsoi, jak rownie za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikdw naturalnych i wgdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam
5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustizvia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopéw powinrmasppowa: w kierunku podnoszeniacsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych naje zachowdé odpowiedni spadek podiay i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentagjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieimpenv by¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy hi2% w przypadku gruntow niespoistych. Naleuwzgkdni¢ ewentualny wplyw
kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykeania innych rob6t na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnych.

Zrodta wody, odstogie przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalg odprowadai poza teren pasa robot ziemnych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych
6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledantoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektow.
SzczegOla uwag nalery zwrdck na:
*  wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
«  wilasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeidali?.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanych robét ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Pomiar szerok@i Kkorpusul Pomiar tdma, szablonem, fat o diugagci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem,

2 Pomiar rzdnych| co najmniej w 10 przekrojach.
powierzchni korpusli
ziemnego

3 Pomiar réwneci

powierzchni korpusu

4 Pomiar spadku poditnego| Pomiar niwelatorem eznych w punktach gtpliwych
powierzchni korpusu

5 Badanie zagszczenia gruntd  Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach n
1000 nf warstwy

[

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie e r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mag@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm
lub +1 cm.
6.3.4.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bdmetrows, nie moa przekracz&3 cm.
6.3.5.Spadek poditny korony korpusu

Spadek podtny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spimy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3
cm lub +1 cm.
6.3.6.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [8] powinien dygodny z
zalazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjuntéw dla ktérych nie mima okréli¢ wskaznika
zagszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelni@g wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostam odrzucone. ¥ materialy nie speiniate wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na witawe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwieksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wygpienie Wykonawcy, Iaynier maze uzng wadt za nie majcag zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres Ik@i& potracen za obniong jakaosé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawjest n? (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

Zakres czynn&i objetych cen jednostkowy podano w ST D-02.00.01.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. C#emia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika piaskowego

7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #oododksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgké&a zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9.  Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

10. Instrukcja bada podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8¢awa 1998.
11. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
12. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.

D-02.03.01 Wykonanie nasypow

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef\Sa wymagania dotyegce wykonania i odbioru
nasypow dla zadania pn.: ,Budowa parkingu ,Parkyed:” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ¢bu
Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygokontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét ziemnych obejtygh
wykonanie nasypow.
1.4. Okredlenia podstawowe

Podstawowe okéenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robo6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav ST D-02.00.01
pkt 2.
2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-
02205 :1998 [4].

Grunty i materiaty do budowy nasyp6w podaje tablic
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Tablica 1. Przydatriié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 :1998 [4].

Przeznacze¢Przydatne Przydatne Trese
nie z zastrzeeniami zastrzeenia
1. Rozdrobnione grunfy gdy pory w grunci¢
skaliste mgkkie skalistym leda
wypetnione gruntem lup
2. Zwietrzeliny i rumoszg¢materiatem
gliniaste drobnoziarnistym
1. Rozdrobnione3. Piaski pylaste, piaski gdy bxda wbudowane w
grunty skaliste twardegliniaste, pyly piaszczysiemiejsca  suche  lup
oraz grunty i pyty zabezpieczone od wadd
kamieniste, 4. Piaski préchniczne, |gruntowych [
zwietrzelinowe, | yyiatkiem pylastycH powierzchniowych
rumosze i otoczaki | hiaskéw prochnicznych |- do  nasypow  nig
rzéwzn\zvézry I'In'ggtsepo*kl, 5. Gliny piaszczystgwyzszych nk 3 m,
gini gliny i gliny pylaste orazzabezpieczonych  przed
3. Piaski grubol: il ;
. ; finneow  <35% Zawilgoceniem
Na dolne srednio [ - _ - — h suchvah
warstwy | drobnoziarniste, 6. Gliny piaszczyster W Mi€jscach suchy
5 i zwiezte, gliny zwizle i|lUP przefciowo
nasypéw | naturalne i tamane Vigzie, gliny zweg sawilaoconvch
ponizej 4. Piaski gliniaste pgliny pylaste zwjzte oraz 9 y
strefy domieszlg frakcji | INN€ grunty o granic . .
przemarza | zwirowo-kamienistej | Pynnasci w. od 35 dq- ~do nasypow  nig
nia (morenowe) q.60% wyzszth k3 m
wskazniku 7. Wysiewki kamienngZabezpieczonych  przed
réznoziarnis-tgci gliniaste o zawartgi|Zawilgoceniem lub  pp
U>15 frakcji itowej ponad 2% | ulepszeniu spoiwami
5. Zuzle _
wielkopiecowe i inne - gdy zwierciadio wod)
metalurgiczne ze8. Zuzle wielkopiecowe gruntOV\{eJ_ znajduje sina
starych zwatdwinne metalurgiczne  patebokasci wickszej  od
(powyzej 5 lat) nowego studzenia (do |%@pilarndci biernej
6. Lupki| lat) gruntu podiaa
przywegtowe 9. ltolupki przyweglowe|~ 0~ ograniczong
przepalone nieprzepalone podatndci na rozpad
7. Wysiewki taczne straty masy do 5%
kamienne_ 910. Popioly lotne |- gdy wolne przestrzenie
_zawa_rtdm_ _ frakciji mieszaniny popio%owo-ZOStar?c wypetnione
itowej ponizej 2% suzlowe materialem
drobnoziarnistym
- gdy zaleggy w
miejscach suchych lubg $
izolowane od wody
1. Zwiry i pospoiki
1. Zwiry i pospotki | gliniaste
2. Piaski grubo 2. Piaski pylaste |i
srednio- gliniaste - pod warunkien
Na gorng ziarniste 3. Pyly piaszczyste i pyhy ulepszenia tych gruntéw
warstwy | 3. fotupki|4. Gliny o granicy spoiwami, takimi jak
na- przyweglowe ptynnaici mniejszej ni|cement, wapno, aktywrje
sypow  w| przepalone 35% popioty itp.
stre- zawierajce mniej nk | 5. Mieszaniny popiotowor
fie 15% ziarn mniej- zuzlowe z vegla
przemar- |szych od 0,075 mm | kamiennego - drobnoziarniste
zania 4, Wysiewkil 6. Wysiewki kamienn¢nierozpado-
ka_miermg ggliniaste o zawart®i | we: straty masy do 1%
uziarnieniu frakcji itowej >2% - 0 wskaniku nanosci
odeW|ada1,- 7. Zuzle wielkopiecowe Wino210
cym pospétkom  lubinne metalurgiczne
zwirom 8. Piaski drobnoziarniste|
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w

wykopach - gdy @ ulepszan
i miejscach Grunty Grunty watpliwe i | spoiwami (cementen,
zerowych | niewysadzinowe wysadzinowe wapnem, aktywnymi
do popiotami itp.)

gtebokasci

przemarza

nia

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrellono w ST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobor spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #é@ych rodzajow gruntdw, orientacyjne dane przy dabosprztu
zag:szczajcego. Spret do zagszczania powinien lgyzatwierdzony przez ftyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczagcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piask|,spoiste: pyly gliny| gruboziarniste Uwagi
urzadzeh Zwiry, pospoiki ity i kamieniste 0
przyda
t-
zagszczajcych grubéd¢ liczba |gruba¢ |liczba |grubas¢ |liczba | nosci
warstwy | przegé | warstwy | przegé | warstwy | przegé | maszy
[m] n*** [m] n*** [m] n*** n
Walce statyczne (0,1do 0,2 4do§ 0,1 detdo8 | 0,2 dod4do8 | 1)
gtadkie * 0,2 0,3
Walce statyczne- - 0,2 do8dol1l2| 0,2 do8do1l2 | 2)
okotkowane * 0,3 0,3
Walce statyczne0,2do 0,5 6do§ 0,2 d®&do10 | - - 3)
ogumione * 0,4
Walce wibracyjng0,4do 0,7 4do§ 0,2 d&do4 |03 do3do5 | 4)
gtadkie ** 0,4 0,6
Walce wibracyjne0,3do 0,6 3do§ 0,2 d&do10 | 0,2 do6do10 | 5)
okotkowane ** 0,4 0,4
Zagzszczarki 0,3do0,5| 4doq - - 0,2 dddo8 | 6)
wibracyjne ** 0,5
Ubijaki 0,2do0,4| 2do4| 0,1 dBdo5 | 0,2 do3do4 | 6)
szybkouderzage 0,3 0,4
Ubijaki o masie od 4 do 3 do 6 3 do 6
1 do 10 Mg2,0do8,0|10 1,0 dojuderzé |1,0 do|uderzé
zrzucane 2 uderze|( 4,0 w punkt | 5,0 w punkt
wysokaici od 5 do n w
10m punkt

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zag;szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nale/ zag:szczé statycznie.

***) \Warto $ci orientacyjne, wigciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gérnych warstw podi Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yan
gruntow spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadaj sic do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatng walcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzerkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,giidek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelgskich przekopéw

4. TRANSPORT

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q10pkt 5.
5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bwskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokatach
kontraktowych lub przez hyniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawmusi by ono
zaakceptowane przezzyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dyak dobranezeby zapewri przewdz lub przemieszczanie
gruntu na jak najkrétszych odlegiach. O ile to maiwe, transport gruntu powinien odbyaic w poziomie
lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopy maget ksztatt poszerzonych rowdw przylegtych do korpuskopy
powinny by wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej &itu jej stronach.
5.2.2.Zasady prowadzenia robét w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopua®aozpoczé sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegajcego gruntu do budowy nasypow oraz po wydaniu zgoeaypsmie przez layniera.
Gilebokas¢ na jaky nalezy ocent przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw nie powibpyodspajane, chylhee wymaga tego dagi do
gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokopasym Odspojone przez Wykonangrunty nieprzydatne
powinny by wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskaniadngoze wskazaniami igniera. Roboty te
beda wigczone do obmiaru robot i optacone przez Zamaéjo tylko wowczas, gdy odspojenie gruntéw
nieprzydatnych byto konieczne i zostalo potwierdzprzez layniera.

Dno ukopu nalegy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku diego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) naleodwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza@n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztattowane, aby
harmonizowaly z otaczajym terenem. Na dnie i skarpach ukopu malprzeprowad#i rekultywacg wedtug
odrebnej dokumentaciji projektowe;j.

5.3. Wykonanie nasypéw
5.3.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przysgpieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okékone w ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.
5.3.1.1.Wyciecie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do masiypu jest wiksze ni 1:5 naley, dla
zabezpieczenia przed zsuwanieng siasypu, wykon& w zboczu stopnie o spadku gornej powierzchni,
wynoszcym okoto 4%+ 1% i szerokéci od 1,0 do 2,5 m.
5.3.1.2.Zaggszczenie gruntu i foos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntéw rodzimych, zalegmjch w strefie
podiaza nasypu, do gbokdsci 0,5 m od powierzchni terenu. zé#i wartas¢ wskanika zagszczenia jest
mniejsza ni okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie
zostato spetnione.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie mag by¢ osikgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie podita, to naley podjgé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdliwiajace
uzyskanie wymaganych wakt wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartei wska&nika zagszczenia dla podim nasypéw do gbokcsci 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy Minimalna wart@ |. dla:

o wysokdci, |innych drog

m kategoria ruchu kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2

do 2 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu podiaa nasypu na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztalcenia,zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.
5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podia nasypow

Jeeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaly lub na innej glaplidewierzchni, to przed
przystpieniem do budowy nasypu powinna on& byzdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15
cm, w celu poprawy jej powtania z podstagvnasypu.
5.3.2.Wybor gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow

Wybér gruntéw i materiatdw do wykonania nasypowvpoen by dokonany z uwzgbnieniem zasad
podanych w pkcie 2.
5.3.3.Zasady wykonania nasypow
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5.3.3.1.0g6Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podiwnego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej, z uweghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpasez
Inzyniera.

W celu zapewnienia statecZed nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalerzestrzega
nastpujacych zasad:
« Nasypy naley wykonywa metod, warstwows, z gruntow przydatnych do budowy nasypow. Nasypy
powinny by wznoszone rownomiernie na catej szelmko
*  Grubas¢ warstwy w stanie ttnym powinna by odpowiednio dobrana w zalosci od rodzaju gruntu i
sprztu wywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzeno
nastpi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.
e Grunty o ré@nych wigciwosciach naley wbudowyw@& w oddzielnych warstwach, o jednakowej
grubaici na catej szerokei nasypu. Grunty spoiste nalewbudowywd& w dolne, a grunty niespoiste
w gorne warstwy nasypu.
e Warstwy gruntu przepuszczalnego rngle wbudowywad& poziomo, a warstwy gruntu mato
przepuszczalnego (o wspétczynnikyoK 10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto 4%%.
Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskim spagelwinien by obustronny, gdy nasyp jest
budowany na zboczu spadek powiniert gdnostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedtoie
powierzchni warstwy powinno unierdovia¢ lokalne gromadzenieesivody.
« Jeeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a goérna powien jest
wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki porzegzowinny by uksztattowane ku osi nasypu, a
woda odprowadzona poza nasyp z zastosowald@eku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni
gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalpgetierzchni pélizgu w gruncie tworzcym nasyp.
+ GOrm warstwe nasypu, o grukimi co najmniej 0,5 m naly wykona z gruntdw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczaléa Ko > 6 x 10 ° m/s i wskaniku réznoziarnistéci U > 5. Jeeli
Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich setaosciach, Ireynier mare wyrazé zgod: na
ulepszenie gérnej warstwy nasypu poprzez stabjlzeementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W
takim przypadku jest konieczne sprawdzenie warumkdnosci i mrozoodpornéci konstrukcji
nawierzchni i wprowadzenie korekty, polegg@gj na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.
« Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraterenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubdci co najmniej 0,5 m powej najwyzszego poziomu wody, nale wykona& z gruntu
przepuszczalnego.
*  Przy wykonywaniu nasypow z popiotéw lotnych, warsfwed popiotami, grubiei 0,3 do 0,5 m, nalky
wykona® z gruntu lub materiatdw o daj przepuszczalfoi. Gornej powierzchni warstwy popiotu
nalezy nad& spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. d).
*  Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinie bgzzwiocznie wbudowany w nasypzynier
moze dopyci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jeg@zgibczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.
5.3.3.2.Wykonywanie nasypéw z gruntéw kamienistych lub gziarnistych odpadéw przemystowych

Wykonywanie nasypow z gruntdw kamienistych lub bgrziarnistych odpadéw przemystowych
powinno odbywa sie wedtug jednej z riiej podanych metod, §k nie zostato okrédone inaczej w dokumentac;ji
projektowej, ST lub przez kyniera:

« Wykonywanie nasypéw z gruntow kamienistych lub guaibrnistych odpadéw przemystowych z
wypetnieniem wolnych przestrzeni
Kazdg roztozorg warstwe materiatdbw gruboziarnistych o grudmd nie wigckszej nz 0,3 m, naley

przykry¢ warstwg zwiru, pospotki, piasku lub gruntu (materiatu) drolzrarnistego. Materialem tym wskutek
zag:szczania (najlepiej spgem wibracyjnym), wypetnia siwolne przestrzenie gizy grubymi ziarnami. Przy
tym sposobie budowania nasypow:ma stosowéskaty oraz odpady przemystowe, ktGgensickkie (zgodnie z
charakterystyk podan w tablicy 1).

* Wykonywanie nasypow z gruntow kamienistych lub gmzibrnistych odpadéw przemystowych bez
wypetnienia wolnych przestrzeni
Warstwy nasypu wykonane wedtug tej metody powibyyzbudowane z materiatéw mrozoodpornych.

Warstwy te naley oddzielt od podica gruntowego pod nasypem oraz od goérnej strefy maskoto 10-

centymetrow warstwg zwiru, pospoétki lub nieodsianego kruszywa tamanegavierajcego od 25 do 50% ziarn

mniejszych od 2 mm i spetnigijych warunek:

4 gs=2Di524 05

gdzie:

dgs i dis - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 85%% Id¥untu podiga lub gruntu goérnej warstwy
nasypu (mm),

Dis - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 15% madtegruboziarnistego (mm).
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Czesci nasypow wykonywane tmetod, nie mog siegat wyzej niz 1,2 m od projektowanej niwelety
nasypu.

« Warstwa oddzielaga z geotekstyliéw przy wykonywaniu nasypéw z géunkamienistych

Role warstw oddzielajcych mog rowniez petnic warstwy geotekstyliow. Geotekstylia przewidziame d
uzycia w tym celu powinny posiadaproba¢ techniczi, wydany przez uprawniomnjednostk. W szczegolnéi
wymagana jest odpowiednia wytrzymatomechaniczna geotekstyliow, uniesiwiajgca ich przebicie przez
ziarna materiatu gruboziarnistego oraz odpowiedwiasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarniania
przylegtych warstw.
5.3.3.3.Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypow nalg przerwd, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza waé dopuszczalg to
znaczy jest wiksza od wilgotnéci optymalnej o w§cej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nitnovarktad& nasgpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraigs z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymigac@niem, poszczegoélne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu rob6t ziemnych powinny byéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego
odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nzyepozostawia nie zagszczonej warstwy do dnia neghego. Jeeli
warstwa gruntu niezggzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rse\estanie osusgyjej i zag:scic
w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy usunicie wadliwej warstwy.
5.3.3.4.Wykonywanie nasypow w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tertpeza przy ktdrej nie jest nibwe osiagniccie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntdw zamagzpch lub gruntdéw przemieszanych ze
$niegiem lub lodem.

W czasie diych opadéwsniegu wykonywanie nasypéw powinnodprzerwane. Przed wznowieniem
prac naley usurny¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzia, to nie nglgj przed rozmarzeciem zagszcza
ani uktada na niej nasfpnych warstw.
5.3.4.Zag;szczenie gruntu
5.3.4.1.0g0Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej radniu, powinna by zagszczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkow.

Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcza od kravwgdzi nasypu w kierunku jego osi.
5.3.4.2.Grubag¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liczlprzegé maszyny zagezczajcej zaleca si okresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zas@godanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartéi, dotyczce grubdci warstw rénych gruntéw oraz liczby przejazdéwzrich
maszyn do zagszczania podano w pkcie 3.
5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zggzczania powinna iyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj

e w gruntach niespoistych +2 %

< w gruntach mato §rednio spoistych +0 %572 %

* w mieszaninach popiotowauzlowych  +2%, -4 %

Sprawdzenie wilgotni@i gruntu naley przeprowadza laboratoryjnie, z cgtotliwoscig okreslong w
pktach 6.3.2i 6.3.3.
5.3.4.4 Wymagania dotycice zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatow, gagzenie warstwy nalg okresla¢ za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtdérnego rhoddksztatcenia.

Kontrole zag:szczenia na podstawie poroéwnania pierwotnego i nego modutu odksztatcenia,
okreslonych zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4], nalg stosowd tylko dla gruntow gruboziarnistych, dla
ktérych nie jest mdiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskaznik zagszczenia gruntdw w nasypach, cfomy wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien
na catej szerolkimi korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia gruntu w nasypach
Minimalna wartd¢ I dla:

Strefa innych drog
nasypu kategoria | kategoria
ruchu ruchu

KR3-KR6 KR1-KR2

33

GRAFTON PROJEKT ul. Bazylianska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa



BUDOWA PARKINGU "PARKUJ I JEDZ" W ZABOROWIE
NA DZ. EW. NR 432/4, Z OBREBU ZABOROW, W GMINIE LESZNO

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Gorna warstwa o grulioi 20 cm 1,00 1,00
Nizej lezace warstwy nasypu dogpokasci
od powierzchni robét ziemnych:

- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) 1,00 0,97
Warstwy nasypu na ghokasci od powierz-
chni rob6t ziemnych pongj:

- 1,2 m (inne drogi) 0,97 0,95

Jako zasfpcze kryterium oceny wymaganego gsarzenia gruntéw dla ktérych trudne jest pomiermeni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskaznika odksztalcenig lokreslonego zgodnie z norgPN-S-
02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien byviekszy ni:

* dlazwiréw, pospotek i piaskow

e 2,2 przy wymaganej waroi 15=1,0,

« 2,5 przy wymaganej waroi 15<1,0,

« dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uzieniu (pytéw, glin pylastych, glin zwetych,

itbw — 2,0,
e dla gruntow ranoziarnistych Zwiréw gliniastych, pospotek gliniastych, pytow pzagystych,
piaskéw gliniastych, glin piaszczystych, glin piesgstych zwgztych) — 3,0,

« dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,

« dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie haadigonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcga, to Wykonawca
powinien spulchrii warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtOrnie zagci¢c. Jezeli
powtérne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego iaska zagszczenia, Wykonawca powinien
usura¢ warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile lzynier nie zezwoli na ponowienie préby prawidtowego
zag:szczenia warstwy.

5.4. Odktady
5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadow

Roboty omoéwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktére
zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykopowidaeknie lgdg wykorzystane do budowy nasypow oraz
innych prac zwjzanych z trasdrogowy.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odktad,zeli:

e stanowi nadmiar ohjtosci w stosunku do obfosci gruntdéw przewidzianych do wbudowania,

e s3 nieprzydatne do budowy nasypow oraz wykorzystanisonych pracach, zwkanych z budow trasy
drogowej,

e« ze wzgkdu na harmonogram rob6t nie jest ekonomicznie wulrasae oczekiwanie na wbudowanie
materiatdw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych gy przypadkéw tylko wowczas, gdy
zostato to jednoznacznie oklene w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdhb przez layniera.
5.4.2.Lokalizacja odktadu

Jezeli pozwalag na to widciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia ndastj materiaty
te powinny by w razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypaniadwlol sztucznych
wyrobisk oraz do ewentualnego poszerzenia nasypleboty te powinny by wykonane zgodnie z
dokumentacj projektows i odpowiednimi zasadami, dotygzmi wbudowania i zagszczania gruntdw oraz
wskazowkami layniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiargtofgi w spos6b okrdony powyzej, materiaty
te naley przewier¢ na odkiad.

Lokalizacja odktadu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyiiera. Jeeli
miejsce odktadu zostalo wybrane przez Wykongwieusi by ono zaakceptowane przezyniera. Niezalenie
od tego, Wykonawca musi uzyskagod: wiasciciela terenu.

Jezeli odktady g zlokalizowane wzdti odcinka trasy przebiegaego w wykopie, to:

» odkltady mana wykon& z obu stron wykopu, ili pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkie,

przy czym odlegté podnéa skarpy odktadu od goérnej kreghzi wykopu powinna wynoéi

 nie mniej nz 3 m w gruntach przepuszczalnych,

 nie mniej nz 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,

e przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednalejszym od 20%, odkitad nalewykona

tylko od gornej strony wykopu, dla ochrony od wadgkowej,

 przy pochyleniu poprzecznym terenu wyngasan ponad 20%, odkilad nale zlokalizowa& ponizej

wykopu,
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« na odcinkach zagvonych przez zasypywanie drofiiegiem, odkltad naly wykona od strony

najczsciej wiejgcych wiatréw, w odlegtici ponad 20 m od kragdzi wykopu.

Jeli odklad zostanie wykonany w nie uzgodnionym ntajdub niezgodnie z wymaganiami, to
zostanie on usugtly przez Wykonaweg na jego koszt, wedtug wskazinzyniera.

Konsekwencje finansowe i prawne, wynid@ z ewentualnych uszkodzérodowiska naturalnego
wskutek prowadzenia prac w nie uzgodnionym do taggscu, obcjzajg Wykonawe.
5.4.3.Zasady wykonania odktadow

Wykonanie odktadow, a w szczeg@nbich wysokd¢, pochylenie, zagszczenie oraz odwodnienie
powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w dokumentacji [toj@ej lub ST. Jeeli nie okrg&lono
inaczej, nalgy przestrzegaustalén podanych w normie PN-S-02205:1998 [4] to znaczigtamtl powinien by
uformowany w pryzra o wysokaci do 1,5 m, pochyleniu skarp od 1do 1,5 i spadkwiy od 2% do 5%.

Odktady powinny by tak uksztattowane, aby harmonizowaly z otag@an terenem. Powierzchnie
odktadéw powinny b§ obsiane traw, obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznacamangytki rolne lub
lesne, zgodnie z dokumentagjrojektova.

Odspajanie materialu przewidzianego do przewiéziera odktad powinno &y przerwane, o ile
warunki atmosferyczne lub inne przyczyny uniegtiveajg jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami
sformutowanymi w tym zakresie w dokumentacji progekej, ST lub przez kyniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odktad Wykonawcaimien upewnt sie, ze spetnione g warunki
okreslone w pkcie 5.4.1. Zeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adiigrzez Wykonawg zajdzie
konieczné¢ dowiezienia gruntu do wykonania nasypow z ukopukdszt tych czynriei w caldci obchza
Wykonawe.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu
Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega natrkfowaniu zgodnféci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz wikdimentacji projektowej i ST. W czasie kontroli el
zwrécié szczegolp uwag na sprawdzenie:
* zgodndci rodzaju gruntu z ok&onym w dokumentacji projektowej i ST,
» zachowania ksztaltu zboczy, zapewsiaigo ich stateczio,
« odwodnienia,
» zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po zaizeniu eksploatacji ukopu.
6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw
Sprawdzenie jakei wykonania nasypow polega na kontrolowaniu zgédnae wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikagj dokumentacji projektowej i ST.
Szczego6ly uwag nalezy zwréck na:
e badania przydatrci gruntéw do budowy nasypoéw,
e badania prawidlowgzi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
* badania zagszczenia nasypu,
e pomiary ksztaltu nasypu.
« odwodnienie nasypu
6.3.2.Badania przydatrici gruntéw do budowy nasypow
Badania przydatrigi gruntdéw do budowy nasypu powinny dyprzeprowadzone na probkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusmmig, pochodgcej z nowegozrédia,
jednak nie rzadziej nijeden raz. W kadym badaniu naley okresli¢ nastpujace wiaciwosci:
« skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],
e zawartd¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],
e wilgotnos$¢ natural, wg PN-B-04481:1988 [1],
* wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestos¢ objetosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988
[1],
* granig ptynnaici, wg PN-B-04481:1988 [1],
* kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493:1960 [3],
» wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].
6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu
Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:
e prawidtowadici rozmieszczenia gruntéw oadych wigciwosciach w nasypie,
e odwodnienia kadej warstwy,
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e grubdici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowadsi nie rzadziej
niz jeden raz dla kalej warstwy,
e nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych wepkig 5.3.3.1 poz. d),
e przestrzegania ograniazekreslonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotgcgch wbudowania gruntéw w
okresie deszczow i mrozéw.
6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdéonasypu

Sprawdzenie z&gzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgagnevartcci
wskaznika zagszczenia d lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okrélonymi w pktach 5.3.1.2 i
5.3.4.4. Do biggcej kontroli zagszczenia dopuszcza siparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia d powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12
[9], oznaczenie modutow odksztatcenia wedtug noRiyS-02205:1998 [4].

Zageszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

« jeden raz dla kalej warstwy nasypu o pow. parj100 nf , w przypadku okrdenia wartdci I,
« jeden raz dla kalej warstwy nasypu o pow. paej100 nf w przypadku okréenia pierwotnego i
wtornego modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia robét Wykonawca powinien wpisywado dokumentdéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna dypotwierdzona
przez Irryniera wpisem w dzienniku budowy.
6.3.5.Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmdjontrok:

* prawidtowasci wykonania skarp,
* szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédna wymaganiami
dotyczicymi pochylé i doktadndci wykonania skarp, okéeonymi w dokumentacji projektowej, ST oraz w
pkcie 5.3.5 niniejszej specyfikaciji.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szegok&orony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerékig wynikajgca z wymiarow geometrycznych korpusu, oomych w
dokumentacji projektowe;.

6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odkiadu polega na sprawdzegodnéci z wymaganiami ok&gonymi w
pktach 2 oraz 5.4 niniejszej specyfikacji, w dokutaeji projektowej i ST.

SzczegOla uwag; nalezy zwrdck na:

* prawidlowas¢ usytuowania i ksztatt geometryczny odktadu,
« odpowiednie wbudowanie gruntu,
« wlasciwe zagospodarowanie (rekultywacpdkiadu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.0pk0Y.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest n? (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szeennych jako rénica ogolnej ohjtosci
nasypow i ogolnej obfosci wykopdw, pomniejszonej o afips¢ gruntéw nieprzydatnych do budowy nasypow,
z uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego s obgtosci gruntu w stanie rodzimym do
objetosci w nasypie.

Objetos¢ nasypOw bdzie ustalona w metrach sz&ennych na podstawie obliazez przekrojéw
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimegb poziom gruntu po uswuiu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

Objetos¢ odkltadu lgdzie okrélona w metrach s#eiennych na podstawie obmiaru jakozmita
objetosci wykopdw, powgkszonej o ohgjtos¢ ukopdw i obgtosci nasypdw, z uwzghnieniem spulchnienia
gruntu i zastrzeen sformutowanych w pkcie 5.4.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
e prace pomiarowe,
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» oznakowanie robot,

e pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspig i zatadunek n&@odki transportowe,
e transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceigdwania,

« wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

e zagszczenie gruntu,

« profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skarp,

« wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

» rekultywacf dokopu i terenu przylegtego do drogi,

« odwodnienie terenu robat,

« wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, acpas ich rozebranie,

e przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D-03.00.00 ODWODNIENIE

D-03.05.01 Rowy odparowgge

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (ST) § wymagania dotyere wykonania i
odbioru robot zwjzanych z wykonaniem zbiornikéw odparogeych dla zadania pn. ,Budowa parkingu
.Parkuj i jed”” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument rz@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem zbiornikow odparowagych.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Zbiornik odparowdgy - otwarty zbiornik, przeznaczony do zbieraniadwgowierzchniowej w celu jej
odparowania.
1.4.2. Piyty chodnikowe betonowe - prefabrykowahgypbetonowe przeznaczone do budowy chodnikéw dla
pieszych.
1.4.3. Pozostate okslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pwdav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatbw stosowanych przy wgnywaniu zbiornika odparo-wujacego
- plyta chodnikowa 50x50,
— podsypka cementowo-piaskowa 1:4,
— humus, nawozy sztuczne i nasiona traw.
2.3. Piyty chodnikowe betonowe - wymagania technioe
2.3.1. Ksztalt i wymiary
Piyty betonowe powinny mée ksztalt kwadratu o boku 50 cm i grioo 7 cm. Dopuszczalne odchyiki
wymiaréw wynosz +2mm.
2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia
Wklestos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi, mm:
e Szczerby i uszkodzenia kradzi i nar@y ograniczajcych powierzchnie goérnesdieralne) —
niedopuszczalne
e Szczerby i uszkodzenia kradzi i narary ograniczajcych pozostate powierzchnie:
- liczba max 2
— dhugaos¢, max 20 mm
— gtebokas¢, max 6 mm
2.3.3. Skltadowanie
Piyty chodnikowe betonowe powinny dgkltadowane ebem, ptaszczyznami gérnymi ku sobie, na
podiazu wyréwnanym i odwodnionym. Plyty powinny dyposegregowane wedlug rodzajéow, odmian i
gatunkéw. Plyty naltey ustawidg na podktadkach drewnianych oraz zabezpieckaawcdzie przed
uszkodzeniem przektadkami drewnianymi.
2.3.4. Beton i jego sktadniki
Do produkgciji ptyt chodnikowychetonowych jednowarstwowych najestosowé beton klasy B 25 i B
30. W przypadku ptyt dwuwarstwowych, gorriaiéralna) warstwa ptyt powinna byykonana z betonu klasy
B 30.
2.3.4.2. Cement
Do produkgji ptyt chodnikowych betonowych najestosowa cement portlandzki klasy niezsizej ni
»32,5" wg PN-B-19701. Przechowywanie cementu powibg¢ zgodne z BN-88/6731-08.
2.3.4.3. Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powinno odpowigdaymaganiom PN-B-06712.
2.3.4.4. Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250.
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2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Cement na podsypk do zaprawy powinien liycementem portlandzkim klasy ,32,5”, odpowiagtsj
wymaganiom PN-B-19701.

Piasek na podsypkpowinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-B-06711. Woda powinnacbydmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.3. Humus

Humus powinien b§ ziemi urodzajm o zawartéci od 3 do 20 % sktadnikbw organicznych. Humus
powinien by pozbawiony kamieni wkszych od 5 cm i wolny od zanieczyszezshcych. Jdi tylko mozliwe,
jako humus naley wykorzyst& miejscowa ziemi urodzajm zdjeta przy wykonywaniu robdt ziemnych.
2.4. Nawozy sztuczne

Nawozy sztuczne powinny bymieszank zawierajca co najmniej 10 % azotu, 15 % kwasu
ortofosforowego i 10 % gglanu potasowego albo podobnego sktadu zaakcepemegmrzez Inyniera.
2.5. Nasiona traw

Wybér gatunku traw naky dostosowéa do warunkéw miejscowych, tj. do rodzaju gleby ji §eopnia
nawilgocenia. Najlepiej nadpapic do tego celu specjalne mieszanki traw wieloletnimoagcych gste i drobne
korzonki.

Jeli dokumentacja projektowa lub 4gnier nie ustali inaczej, to do obsiania skarp nalezyé¢
uniwersalnej mieszanki traw.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne pkt 3
3.2. Sprat do wykonania zbiornika odparowujacego

Zbiornik odparowujcy mazna wykon& recznie lub przy #@yciu dowolnego typu spetu
mechanicznego do rob6t ziemnych, zaakceptowanegezplhzyniera, jak: koparki, spycharki, zgarniarki,
réwniarki do wykonania wykopu pod zbiornik, ubijatp. do wykonania watu ziemnego wokét zbiornika.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport przy wykonywaniu zbiornika odparowujgcego

Wymaga nie okrdla sk.

4.2. Transport ptyt chodnikowych

Piyty chodnikowe betonowe mgdiy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu
przez beton wytrzymaségi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej. Plyty powinny léyzabezpieczone przed
przemieszczeniemesi uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna ianstwa nie powinna wystawaoza
scianysrodka transportu wtej niz 1/3 wysokdci tej piyty.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania zbiornika odparowugcego

Zbironiki odparowujce naley wykona& zgodnie z przekrojem konstrukcyjnym oraz planem
sytuacyjnym.

5.3. Wykonanie wykopu pod zbiornik odparowupcy

Wykop pod zbiornik odparowsgy naley wykonywa warstwowo z zachowaniem ngstijacych
doktadngci:
odchylenie krawdzi zbiornika od krawdzi projektowanych nie powinno byvicksze od 10 cm,
réznica w stosunku do projektowanyclednych nie powinna przekragza 1 cm lub - 3 cm,
pochylenie podtzne dna mee mig dopuszczalne odchytki wynagz + 0,1% spadku,
pochylenie skarp wykopu (sprawdzane raz nal&®0 m) — dopuszczalne odchytki magynost + 2,0 cm na
kazdy metr podstawy skarpy.

5.4. Wykonanie watu ziemnego wokét zbiornika

Wykonanie walu ziemnego, chranego zbiornik odparowsgy przed naptywem wody z otaczeggo
terenu, nalegy dokon& z gruntu uzyskanego ze zbiornika odparewego, pod warunkiem akceptacji go przez
Inzyniera. Jéli grunt ze zbiornika jest nieprzydatny na obwaloiea naley dowiez¢ materiat przydatny do tego
celu, zgodny z PN-S-02205 [2].

Obwalowanie naley wykonywa warstwami. Grub& warstw zagszczanego gruntu nale okresli¢
doswiadczalnie przy probnym zaggczaniu; orientacyjnie nie powinna ona przekrécgezy zagszczaniu
recznym 15 cm. Wskanik zag:szczania gruntu natg przyjmowa co najmniej 0,95, wg BN-77/8931-12 [3].
5.5. Zagospodarowanie nadmiaru ziemi z wykopu

39

GRAFTON PROJEKT ul. Bazylianska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa



BUDOWA PARKINGU "PARKUJ I JEDZ" W ZABOROWIE
NA DZ. EW. NR 432/4, Z OBREBU ZABOROW, W GMINIE LESZNO
SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nadmiar ziemi uzyskanej z wykopu zbiornika odparfeego, ktoéry nie &dzie zuyty na wykonanie
watu wokot zbiornika, naley zuzy¢ do wytecznego wyréwnania terenu, do zasypania dotéwasgp drogi lub
rozplantowa.

Jezeli wymienione sposoby nie urdowig zuzycia calego nadmiaru ziemi, naje wykorzyst& ja
wedtug wskaza Inzyniera.

5.6. Podsypka

Grubd¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasilO cm. Podsypka powinna dywilzona wod,
zag:szczona i wyprofilowana.

5.7. Umocnienie skarp zbiornika i watu ziemnego

Jeli w dokumentacji projektowej nie ustalono inaczppwierzchng skarpy, w miag potrzeby,
nalery przykry warstwy humusu grubgei od 5 do 10 cm, o wymaganiach oltomych w punkcie 2.3. Warstwa
humusu powinna liylekko zagszczona i przediona poza krawdz wykopu na szerokei od 15 do 20 cm.

Przed obsianiem trawpowierzchni skarpy mima roziay¢ na niej nawozy sztuczne, oklene w
punkcie 2.4, wiléci od 7 do 8 g/m2 skarpy.

Obsianie powierzchni skarpy trawpowinno by przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych. Nasiona trawy nglerozsypa réwnomiernie na powierzchni skarpy wéitd co najmniej 4
g/m2. Po rozsypaniu nasion, powinnyttone przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie ipaehni skarpy.

Nalezy podja¢ wszelkiesrodki aby zapewi prawidtowy rozwdj trawy po wysianiu.

5.8. Ukfadanie ptyt chodnikowych betonowych

Piyty naley uktada zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projekj. Ptyty mog by¢
przycinane.
5.9. Spoiny

Szerokdé¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przek@€z8& cm. Spoiny pomadzy ptytami po
oczyszczeniu powinny ldyzamulone piaskiem na peghgrubdé piyty lub wypetnione zapragvcementowo-
piaskovg.

6.0. Piekgnacja chodnika

Spoiny wypetnione zaprayvcementow nalezy pokry¢ warstwy piasku grubéci od 1,0 do 1,5cm.

Piasek nalegy zwilzy¢ wodg i utrzymywa w stanie wilgotnym w agigu 10 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.2. Kontrola wstepna przed wykonaniem zbiornika
Humus naley sprawdzt wizualnie w zakresie wymagaodanych w pkt 2.3.
Nawozy sztuczne i nasiona traw nie wymadsgda, jesli sa produktami zakupionymi u wiarygodnych
dostawcow.
6.3. Kontrola wykonanego zbiornika
W czasie wykonywania zbiornika odparoweggo oraz po jego zbudowaniu nglebada:
e zgodnda¢ wykonania zbiornika z dokumentagrojektows (lokalizacg, wymiary),
e dokfadnd¢ wykonania rob6t ziemnych, zgodnie z pkt 5.3,
* poprawnd¢ zabezpieczenia zbiornika przed naptywem wod zzefaoego terenu, poprzez wykonanie
watu ziemnego oraz jego zggczenie, zgodnie z pkt 5.4,
* prawidlowas¢ wykonania podsypki, zgodnie z pkt 5.6.
* prawidlowas¢ wykonania umocnieskarp i utgenia ptyt chodnikowych, zgodnie z pkt 6.4.

6.4. Kontrola utozenia ptyt chodnikowych

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#aewystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu. Pomiary dtu@o i
gtebokasci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcig do 1 mm,
zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprawdzenie ksztawymiaréw elementéw naky przeprowadd z
doktadnaciag do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lukirtey, dopuszczalne odchyiki
podano w tablicy 2. Sprawdzenigitéw prostych w narach elementéw wykonuje ¢siprzez przytéenie
katownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z doktadiiys do 1 mm. Pozostate badania ptyt
chodnikowych naley wykona zgodnie z wymaganiami podanymi w BN-80/6775-03/BN-80/6775-03/03.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(\V@ymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy zbiornika odparowuagego jest - m2 (metr kwadratowy).
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Obmiar polega na okfleniu powierzchni zbiornika, na podstawie pomiar@ugasci w terenie
ustalajcych ksztalt geometryczny zbiornika. Pomiar bokdweprowadza giwzdtwz zewrgtrznych (gérnych)
krawedzi skarp zbiornika (wykopu), bez uwzdhienia powierzchni zajmowanej przez waty ziemnekdvo
zbiornika.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, SST i wymaganiami bkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy piatdoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 zbiornika odparoyaggo obejmuje:
e wyznaczenie lokalizacji zbiornika,
» dostarczenie materiatow,
« wykonanie wykopu,
* wykonanie obwalowania zbiornika,
« odwiezienie nadmiaru gruntu na odklad i rozplantoea
* wyréwnanie i umocnieniescian wykopu, zgodnie z dokumentagprojektovs i specyfikacy
techniczn, przeprowadzenie batlapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,
e rozcielenie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskowez z jej przygotowaniem,
e utozenie piyt,
« wypetnienie spoin piaskiem lub zapraeementow,
e pielegnacg przez posypywanie piaskiem i polewanie wod
e przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnienig.dro

2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgmagania i badania.

3. BN-77/8931-12  Oznaczanie wgkika zagszczania gruntu.

4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonéapraw

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefoaiyiaru cech

7. geometrycznych

8. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

9. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondapraw

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

11. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betorerr€nty nawierzchni drog,

12. ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne mggania i badania

13. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betonlententy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Piyty chodnikowe.

14. BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warundgtiniczne wykonania i odbioru.

15. PN-EN 196-1:1996 Metody badania cementu. Oznacamytieymalaci

16. PN-EN 196-2:1996 Metody badania cementu. Analizngbzna cementu

17. PN-EN 196-3:1996 Metody badania cementu. Oznaczamaisu Wizania i statéci objetosci

18. PN-EN 196-6:1996 Metody badania cementu. Oznaczdoia zmielenia

19. PN-EN 197-1:2002 Cement. &% 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodwd dotyczce cementu
powszechnegoaytku

20. PN-EN 206-1:2000 Beton. €& 1: Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodnid

21. PN-EN 480-11:2000 Domieszki do betonu, zaprawyczygau. Metody bada Oznaczanie charakterystyki
poréw powietrznych w stwardniatym betonie

22. PN-EN 934-2:1999 Domieszki do betonu, zaprawy zyaa. Domieszki do betonu.

10.2. Inne dokumenty

1. Wytyczne projektowania drég lll, IVi V klastechnicznej, WPD-2, GDDP, Warszawa, 1995 r.

41

GRAFTON PROJEKT ul. Bazylianska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa



BUDOWA PARKINGU "PARKUJ I JEDZ" W ZABOROWIE
NA DZ. EW. NR 432/4, Z OBREBU ZABOROW, W GMINIE LESZNO

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.00.00 PODBUDOWY

D-04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczaniem podia

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemzag:szczaniem podi@a gruntowego dla
zadania pn. ,Budowa parkingu ,Parkuj i dv Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie
Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozetua konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pk#.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdlvkt. 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”. &t
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaza sic
mozliwoscig korzystania z nagpujacego sprztu, ( lub innego zaakceptowanwgo przezytmiera):
e koparek,
e wacbw statycznych,
e plyt wibracyjnych,
e fopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachzigd
prawidtowe wykonanie rob6t sgitem zmechanizowanym nie jest diwve,
Stosowany spez nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt. 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M}0@O ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przysgi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robo6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\irHejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podia, jest maliwe wylacznie za zgod
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywé si¢ ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny kywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawia w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez 4yniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwiaé nacigniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w ogisdich nie wekszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegllrigi jego moc nalegy dostosowé& do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone groboty i do trudnéci jego odspojenia.
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Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t atym zakresie. Sposéb wykonania musi¢ by
zaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeiniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST , tj. wbudowany w padub odwieziony na odklad w miejsce wskazane prze
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podita naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt. 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wgze nk projektowane radne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podia przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctinpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetnigty wymagania obowkujgce dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wskaznika
zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowangzlrzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowa do osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kakivisk
zagyszczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Iy)

Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa Innych drég
korpusu Ruch mniejszy
od ckzkiego
Gorna warstwa o gruéoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiea 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrelzag:szczenia nalgy oprze na metodzie obgken ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przygi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, gowinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad preezenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przezdyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podige uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraniezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Og0llne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@dlpkt. 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje tablica 2.
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Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaréw

1 Szerokéc koryta 10 razy

2 Rownd¢ podivzna co 20 m jezdni

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy (jezdnia oraz zatoki)

4 Spadki poprzeczné 10 razy (jezdnia oraz zatoki)

5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni

6 Uksztaltowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni

7 Zagszczenie, wilgotn@ gruntu| w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej
podiaza

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi-5cm.
6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nierownaci podiwne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrows tatg zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nierdwnaci poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrowy fata.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.
6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padi@owinny by zgodne z dokumentacprojektove z
tolerancy + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.
6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ceeej niz = 5 cm.
6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutow odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekrglonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania naley bad@ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
poditaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch w
punkcie 6.2 powinny by naprawione przez spulchnienie delgikaici co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtorne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogoélne” pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8T i wymaganiami lkyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotysee podstawy platrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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e odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleaniem,

e zaladunek nadmiaru odspojonego gruntdnoaki transportowe i odwiezienie na odkfad lub masy
e profilowanie dna koryta lub podita,

e zagszczenie,

e utrzymanie koryta lub podia,

e przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réno nawierzchni
planografem i taf

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.04.02 Podbudowa z kruszyw stabilizowanych ma@acznie

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y wymagania ogoélne dotygze wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarggbilizowanego mechanicznie

dla zadania pn. ,Budowa parkingu ,Parkuj i #2dv Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaborbéw, w
Gminie Leszno”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygbkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem podbudowy zasadniczej z kruszywa tagarstabilizowanego mechanicznie — 4-31,5mm.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nécirae - jedna lub wcej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfwmosna nawierzchni drogowe;j.
1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegajcy na odpowiednim za@gzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wigciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.3.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamigélne” pkt. 1.4
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogblne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblvkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogllne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwmgtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovgca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszaagbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazéé micdzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjsi 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy wykonywane metadabilizacii
mechanicznej
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Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadpyiaggta i nie mae przebiegéa od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarngenia gsiednich sitach. Wymiar najekiszego ziarna
kruszywa nie mze przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wtasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1. — wymagania wzaglem kruszyw stosowanych do podbudow.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa tamane| Zuzel
Lp. | Wyszczegolnienie naturalne Badania
wiasciwosci Podbudowa wediug
zasad- | pomoc- [zasad- | pomoc- [zasad- | pomoc-
nicza |nicza nicza |nicza nicza |nicza
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych i od 2 do| od 2lod 2|od 2|od 2 do| od 2| PN-B-
0,075 mm, % (m/m) 10 do 12 do 10 (do 12 10 do 12 06714
-15 [3]
2 | Zawart@¢ nadziarna, Vb 10 5 10 5 10 PN-B-
(m/m), nie wecej niz 06714
-15 [3]
3 | zawartd¢ ziarn nieforemnych |35 45 35 40 - - PN-B-
%(m/m), nie wgcej niz 06714
-16 [4]
4 | Zawartd¢ zanieczyszqix_e PN-B-
:])irzganlcznych, %(m/m), nie wéej| 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
5 | Wskanik piaskowy po picio-|od 30/od 30 dgod 30|od 30 dg BN-
krotnym zagszczeniu metag || do 70 |70 do70 |70 - - 64/8931
lub Il wg PN-B-04481, % -01 [26]
6 |Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po peingj35 45 35 50 40 50 PN-B-
liczbie obrotdw, nie wicej niz 06714
b) scieralng¢ czgéciowa po 1/9 30 40 30 35 30 35
g . T -42 [12]
petnej liczby obrotow, nie wcej
niz
7 | Nasikliwos¢, %(m/m), nie wecej| 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-
niz 06714
-18 [6]
8 | Mrozoodpornét, ubytek masy po PN-B-
25 cyklach zamraa- 5 10 5 10 5 10 06714
nia, %(m/m), nie wicej niz -19 [7]
9 | Rozpad krzemianowyzela- PN-B-
zawy #Hcznie, % (m/m), nie- - - - 1 3 06714
wiecej niz -37 [10]
PN-B-
06714
-39 [11]
10 | Zawarté¢ zwigzkow siarki w| PN-B-
przeliczeniu na S§ %(m/m), nig 1 1 1 1 2 4 06714
wigcej niz -28 [9]
11 | Wskanik nosnosci Wne Mmie-
szanki kruszywa, %, nie mniejszy
niz: PN-S-
a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 80 60 80 60 06102
b) przy zagszczeniud > 1,03 120 - 120 - 120 - [21]
2.3.6.Woda

Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
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3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee spretu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”. fxkt
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujagcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyotechanicznie
powinien wykaza si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu:
* mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasgych w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo¢nboptymalnej,
* rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
« walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny b§ stosowane zggzczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjalne” pkt. 4.
4.2. Transport materiatdw
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiataadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostalych materiatow powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Og0llne zasady wykonania robét podano w ST D-M}0@O ,Wymagania ogélne” pkt. 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podtaze pod podbudow powinno spetnia wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu
do podbudowy. Warunek nieprzenikania aglsprawdzé wzorem:

=15 <5 (1)

w ktérym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzPslziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsjczapcej, w milimetrach,
dgs-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®io&iarn gruntu podi@, = w milimetrach.

Jeeli warunek (1) nie mge by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub
odpowiednio dobrangeowtoknirg. Ochronne wigciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnychgstek
gruntu, wyznacza siz warunku:

s 1,2 2
090
w ktérym:
dso-  wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®ziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Og- umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadef wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga s¢ na
geowtdkninie w ilgci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta
geowtdkniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny byywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w e¢dlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno uhwia¢ nackgnigcie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrni@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblrfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnacbgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsidsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
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5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulié po zagszczeniu byta réowna gruba projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zaggzczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbgoziazona w sposéb
zapewniajcy osigniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sklada ¢siz
wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw kdmzych wysokéciowych. Rozpocgie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (netoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zost& osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest 2sza
od optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rbwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidomieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej o 10% jej wadtd
mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiadd& przyjetemu
poziomowi wskanika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Nalezy ustalt z Inzynierem konieczni wykonania odcinka probnego.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna ldy utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboydany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przezuch.
Koszt napraw wynikltych z niewdaiwego utrzymania podbudowy obgza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania o@dlpkt. 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt. 2.3 niniejszej ST .
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada

Minimalna liczba bada na| Maksymalna powierzchnia podbudoyvy
Lp. | Wyszczegdlnienie bada dziennej dzialce roboczej | przypadajca na jedno badanie fn
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 prébki 600
3 | Zag:szczenie warstwy 3 prébki na 2000 m
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa| dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie kruszywa

wg tab. 1, pkt. 2.3.2

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 2.3. Préb&iety
pobierd w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezgco przekazywane hynierowi.
6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnoici optymalnej, okrdonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleran€jLl0% -20%.

Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
6.3.4.Zagsszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osagniccia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niethwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprze na metodzie obgten ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzniaz na 5000 f lub wedtug
zalec@ Inzyniera.
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Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena& za prawidtowe, gdy stosunek
wtérnego modutu Edo pierwotnego modutu odksztatcenia jEst nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E. < 22
Eq
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacers wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt. 2.3.2.

Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav spos6b losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dabli
3.

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego
mechanicznie

Lp. |Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy

2 Réwnai¢ podiuzna w spos6b cjgly planografem albo co 10 m
3 Réwnai¢ poprzeczna 10 razy (jezdnia, chodnik, zatoki)

4 Spadki poprzeczne 10 razy (jezdnia, chodnik, zatoki)

5 Rzedne wysokéciowe col0m

6 Uksztattowanie osi w planie col0m

7 Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej
Przed odbiorem:
w 3 punktach

8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach

- ugiecie spezyste €O najmniej w5

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waétowskazan w dokumentacji projektowe;.
6.4.3.ROwna¢ podbudowy
Nieréwndci podiwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovs fatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tatg.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé:
e 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
e 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.
6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimpny by zgodne z dokumentacprojektovs,
Z tolerancy = 0,5 %.
6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy
Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto
O$ podbudowy w planie nie mie by przesurgta w stosunku do osi projektowanej oce@j niz = 5
cm.
6.4.7.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podio
Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wgcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
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ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztat-cenia
z kruszywa q Wskaznik Maksymalne ugicie | mierzony ptyt o srednicy 30 cm, MPa
wskazniku W, hie|zagszczenia d|sprzyste pod kotem, mm
mniejszym nie
mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 |od pierwszegood drugiegd
kN | obcigzenia § obcizzenia B
60 1,0 1,40 1,60 (60 120
80 1,0 1,25 1,40(80 140
120 1,03 1,10 1,20(100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwicksze odchylenia od okdlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie abakacsci co najmniej 10 cm, wyréwnane
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepmydbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgruba¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, do#@nie materiatu i powtorne
zagszczenie.
6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waogim grubéci, Wykonawca wykona naprgw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gkebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednidhsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wgikau tych robét nagpi ponowny pomiar i

ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3.Niewtasciwa na@nos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodudowy tylko wtedy, gdy zaienie nénosci
podbudowy wynikto z niewkciwego wykonania robot przez Wykonammodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudoavkruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt. 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagrojektovg, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkdaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.pkt
9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e o0znakowanie robot,
e sprawdzenie i ewentuajmapravg podiaza,
e przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
» dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
e roziozenie mieszanki,
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e zagszczenie rozkonej mieszanki,
e przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
e utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. przepisy zwizane

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébektyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d&2zanie zawartoi
zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&zanie skladu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporici

metody bezpdredny
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. &2zanie zawartei
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawartai siarki
metod; bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu

©

zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naheado nawierzchni

drogowych.Zwir i mieszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famade nawierzchni
drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa nanheado nawierzchni
drogowych. Piasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19. PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsstabilizowanych
mechanicznie

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z tlucznia
kamiennego

23. PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme famane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyty

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar e¢éigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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D-05.00.00 NAWIERZCHNIE

D-05.02.01 Nawierzchnia z ptygarowych EKO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem nawierzchni z ptyueowych EKO dla zadania pn. ,Budowa parkingu ,Parku
i jedz” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowasst jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zawartych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem nawierzchni miejsc postojowych z pltirmwych 60 x 40 x 10 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Piyty &urowe Eko- prefabrykowane piyty betonowe przeznaczwe do budowy nawierzchni.

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotyczce robo6t

Wymagania dotycgce rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotycace materiatéw

Wymagania dotycce materiatldw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST DM-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Piyty azurowe Eko
2.2.1.0dmiany

W zaleznoéci od technologii produkcji ptyty rozedia sie odmiany: ptyta jednowarstwowa- 1,
2.2.2.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych rozidia
sie gatunki piyt:

e gatunekl-G1,
e gatunekll - G2.

2.2.3.Skladowanie

Piyty azurowe Eko powinny by skladowane gbem, ptaszczyznami gérnymi ku sobie, na padlto
wyréwnanym i odwodnionym. Plyty nate ustawi@ na podktadkach drewnianych oraz zabezpie&rawecdzie
przed uszkodzeniem przektadkami drewnianymi.
2.3.4.Beton i jego skitadniki
2.3.4.1 Beton do produkcji ptytzarrowych Eko

Do produkcji ptyt aurowych betonowych jednowarstwowych nglstosowd beton klasy B 25 i B 30.
2.3.4.2.Cement

Do produkcji ptyt aurowych betonowych natg stosowdé cement portlandzki klasy nie zszej ni
»32,5" wg PN-B-19701 [4]. Przechowywanie cementuvpmo by zgodne z BN-88/6731-08 [6].
2.3.4.3 Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowi@daymaganiom PN-B-06712 [2].
2.3.4.4 Woda

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.5. Materialy na podsypk

Piasek na podsypkpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [2], a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-B-06711 [1]. Woda powinnacbgdmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [5].

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotycace sprztu
Wymagania dotycgce sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z ptyt aurowych Eko
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu spta pomochiczego — do przygotowania podsypki
piaskowej,
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotyczce transportu
Wymagania dotycce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.

53

GRAFTON PROJEKT ul. Bazylianska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa



BUDOWA PARKINGU "PARKUJ I JEDZ" W ZABOROWIE
NA DZ. EW. NR 432/4, Z OBREBU ZABOROW, W GMINIE LESZNO

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

4.2. Transport ptyt azurowych

Piyty azurowe Eko mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu przez beton
wytrzymatagici minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej. Plyty powinny I8y zabezpieczone przed
przemieszczeniemesi uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna ianstwa nie powinna wystawaoza
scianysrodka transportu wtej niz 1/3 wysokdci tej piyty.
4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatow, stosowanych ddomsnia nawierzchni z ptytzarowych betonowych,
podano w ST dla pozostatych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robét
Zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 fwtgania ogélne” pkt 5.
5.2. Koryto pod nawierzchnie

Koryto wykonane w podtai z gruntu rodzimego lub nasypowego powinné Wyprofilowane zgodnie
z projektowanymi spadkami poddoaymi i poprzecznymi nawierzchni. Wskak zag:szczenia koryta nie me
by¢ mniejszy od 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.
5.3. Podbudowa
Podbudowa powinna bywykonana zgodnie z ST D.04.04.02
5.4. Podsypka

Grubdi¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.
5.5. Warstwa odgczajaca

Jezeli w dokumentaciji projektowej przewidziana jestrsitaa odgczapca, to jej wykonanie powinno
by¢ zgodne z dokumentagj
5.6. Ukladanie nawierzchni z ptyt aurowych Eko

Piyty przy kravgznikach naley uktada w taki sposéb, aby ich gérna krea znajdowala sie povgj
gornej krawedzi kraweznika. Przy uragdzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptypoadednio dogjte
nalezy uklad& w jednym poziomie, regulag wysokdé¢ urzagdzer naziemnych do poziomu nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci rob6t

Zasady kontroli jakéci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblipkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdérizadania materialéw przeznaczonych do
budowy nawierzchni i przedstadvivyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptacji.
6.2.1. Badania ptyt aurowych

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodaewvyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu. Sprawdzenigtdw
prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytéenie kgtownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadrieia do 1 mm. Pozostate badania piyt nglevykona zgodnie z wymaganiami podanymi w
BN-80/6775-03/01 [7] i BN-80/6775-03/03 [8].

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych do wshk@n nawierzchni z ptytzarowych powinny
obejmowa wszystkie whaciwosci, okrelone w normach podanych dla odpowiednich materiak@pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podiza

Sprawdzenie podi@m polega na stwierdzeniu zgodoobz dokumentagj projektovy i odpowiednimi
ST. Dopuszczalne tolerancje wyngsita:

e gtebokadici koryta:
* 0 szerokéci do 3 m: £1 cm,
e 0 szerokéci powyzej 3 m: +2 cm,
* szerokdci koryta: £5 cm.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétid wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgodsoi z dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej ST. Dopuszczalne odchylemi
grubdasci podsypki nie mogprzekracza =1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania zatoki polega na stwierdzeniu zgddnowykonania z
dokumentagj projektows . Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni przeprowédmdery w nas¢pujacy sposob:
na kade 200 m2 nawierzchni z plykarowych naley zdjg¢ 2 ptyty w dowolnym miejscu i zmierzygruba¢
podsypki oraz sprawdzukfad ptyt nawierzchni.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie réwnéci nawierzchni

Sprawdzenie rowniti przeprowadza nalezy tatg co najmniej raz na kde 150 do 300 m2 utonej
nawierzchni i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m nawierzchni. Dopuszczalny praé pod
tatg nie powinien przekrac#al,0 cm.
6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, biogc pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadzief no 100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety mchni w
punktach zatamania niwelety nie magrzekracz&+3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenia profilu poprzecznego dokonywalery szablonem z poziomi¢cco najmniej raz na kde
150 do 300 m2 nawierzchni i w miejscachtpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wyngs0,3%.
6.4.4. Sprawdzenie réwnolegkzi spoin

Sprawdzenie rdwnolegoi spoin naley przeprowadz&za pomog dwdch sznuréw naglych wzdhyg
spoin i przymiaru z podziadkmilimetrowg. Dopuszczalne odchylenie wynosi +1 cm.
6.4.5. Sprawdzenie szerokmi i wypetnienia spoin

Sprawdzenie szeroka spoin naley przeprowadzéprzez usuricie spoin na diugei okoto 10 cm w
trzech dowolnych miejscach nazke 200 m2 nawierzchni i zmierzenie ich szekgkoraz wypetnienia.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wgaraa ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchnipit betonowych
azurowych.

8. ODBIOR ROBOT

Zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wgamsia ogélne” pkt 8. Roboty uznaje: sia
wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskjggzeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotyczce podstawy ptatndci
Ustalenia dotyczce podstawy piatrisi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z ptyt betonowyjmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
« wykonanie koryta,
« wykonanie warstwy podbudowy,
*  rozcielenie podsypki piaskowej wraz z jej przygotoveani
« ulozenie piyt,
* wypelnienie spoin piaskiem,
e przeprowadzenie badlapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,
* wypelnienie przestrzeni w ptytachumowychzwirem.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonbapraw
. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. gtmomiaru cech geometrycznych
. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet&lementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i tevisk
tramwajowych. Wspolne wymagania i badania
8. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z bet&ementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i tewisk
tramwajowych. Piyty chodnikowe.
9. BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warutdchniczne wykonania i odbioru.
10.2. Inne dokumenty

Nie wysepuja.

~NO O~ WN P
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D-05.03.23 Nawierzchnia z kostki brukowej betonowej
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kolstkkowej dla zadania pn. ,Budowa parkingu ,Parku;j
i jedz” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetsygi kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kobtkikowej:
« nawierzchni chodnikow,
« nawierzchni miejsc postojowych dla oséb niepetnaspiych,
e nawierzchni jezdni manewrowej,
e nawierzchni drogi dla roweréw i miejsc postoju diaverow.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemerdodany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdwibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarvwgondub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charaktgn@u si ksztattem, ktory umdiwia wzajemne
przystawanie elementéw.
1.4.2.Krawegznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzigtsj jezdné od chodnika, charakteryzay
sig statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i diegpnie wicksz niz 1,0 m.
1.4.3.Sciek - umocnione zaghienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzape wod.
1.4.4.0brzeze - element budowlany, oddzieley nawierzchnie chodnikéw i ggéw pieszych od terendw nie
przeznaczonych do komunikaciji.
1.4.5.Spoina - odsp pomedzy przylegajcymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami
wypetniagcymi.
1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odst dziehcy dwzy fragment nawierzchni na sekcje w celu uhwaienia
odksztatcé temperaturowych, wypetniony olstenymi materiatami wypetniagymi.
1.4.7. Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” [5] pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6[Bgpkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow
Ogllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pulav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” [5] pkt. 2.
2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1.Stosowane materiaty
Do realizacji przedsivziecia naleyy uzy¢ kostke betonovy
» plukarg, gr. 6 cm, koloru szarego/ grafitowego, do wykaaarawierzchni chodnikéw,
* ,Behaton”, gr. 8 cm, bez faz, koloru czerwonego,vaykonania nawierzchni miejsc postojowych dla
0s0b niepetnosprawnych,
- ,Behaton”, gr. 8 cm, koloru szarego, bez faz, d«kenania nawierzchni jezdni manewrowej,
e Holland” , gr. 6 cm, koloru grafitowego, bez fadp wykonania nawierzchni drogi dla rowerow i
miejsc postoju dla rowerow.
2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwwym
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkarkdwym stosowanym na nawierzchniach drég,
ulic, chodnikéw itp. okrda PN-EN 1338 [2] w sposGb przedstawiony w tablicy Wiasciwosci materiatu
uzyskanego z rozbiérki mggzawierg wieksze odchylenia od podanych w tabeli 1. W przypaghkacznych
rozbieznosci fakt ten nalgy zgtost Inzynierowi w celu podjcia decyzji o mealiwosci ponownego
wykorzystania materiatu z rozbiorki.
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Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukpwstalone w PN-EN 1338 [2] do stosowania na
zewretrznych nawierzchniach, magych kontakt z s@lodladzajca w warunkach mrozu

Lp. | Cecha Zajcznik | Wymaganie
normy
1 Ksztalt i wymiary
1.1 | Dopuszczalne odchytki w mmC Diugosé szeroké¢ | Réznica pomédzy dwoma po-
od zadeklarowanych wymiaréw grubas¢ miarami grubéci, tej samej
kostki, kostki, powinna by < 3 mm
grubagci <100 mm +2 +2 +3
>100 mm +3 +3 +4
1.2 | Odchyiki ptaskéci i|C Maksymalna (w mm)
pofalowania (jéli maksymalne wypukiosé widstosé
wymiary kostki> 300 mm),
przy  diugdgci  pomiarowej
300 mm 15 1,0
400 mm 2,0 15
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odpornét na| D Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0 kg/nf,
zamraanie/rozmraa-nie z przy czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/m
udziatem soli odladzagych (wg
klasy 3, zat. D)
2.2 | Wytrzymaté¢ na rozciganie| F Wytrzymatdé charakterystyczna B 3,6 MPa. Kady
przy roztupywaniu pojedynczy wynik> 2,9 MPa i nie powinien wykazywa
obcigzenia niszcgzcego mniejszego #ai 250 N/mm
diugcici roztupania
2.3 | Trwaldé (ze wzgddu na| F Kostki maj zadawalajca trwalos¢ (wytrzymatcc) jesli
wytrzymataic) spetnione $ wymagania punktu 2.2 oraz istnieje norma
konserwacja
2.4 | Odporné na scieranie (wg| GiH Pomiar wykonany na tarczy
klasy 3
oznaczenia H normy) szerokiej sciernej, | Bohmego,
wg zal. G normy — wg zat. H mormy — badani
badanie podstawowe | alternatywne
<23 mm <20 000mmY5000 mri
2.5 | Odpornéc¢ naj | jesli gérna powierzchnia kostki nie byta szlifowaneb I
paslizg/paslizgniecie polerowana — zadawaigia odpornéc,
jesli wyjatkowo wymaga s podania wart&ci odporndci
na pdalizg/paoslizgniccie  — naley zadeklarowéa
minimalrg jej wartag¢ pomierzog wg zal. | normy
(wahadtowym przyrgdem do badania tarcia)
3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyghd J gorna powierzchnia kostki nie powinna é¢nieys i
odpryskéw,
nie dopuszcza si rozwarstwié@ w  kostkach
dwuwarstwowych,
ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne
3.2 | Tekstura J kostki z powierzchgpio specjalnej teksturze — produce
powinien opisa rodzaj tekstury,
tekstura lub zabarwienie kostki powinnyéyoréwnane Z
préblkg producenta, zatwierdzgmprzez odbiore,
ewentualne rfnice w jednolitéci tekstury lub
3.3 | Zabarwienie (barwiona nie zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi zmianami

by¢ warstwaécieralna lub caty
element)

wiasciwosciach  surowcow i zmianach warunkd
twardnienia nie guwazane za istotne

)

na

nt

we
W

W przypadku zastosowakostki na powierzchniach innychznprzewidziano w tablicy 1 (np. na
nawierzchniach wewtrznych nie narzonych na kontakt z splodladzajcs), wymagania wobec kostki nale
odpowiednio dostosowado ustalé PN-EN-1338 [2].

Kostki

kolorowe powinny b§ barwione substancjami

odpornymi na dziatanie cikgwm

atmosferycznych,swiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliowim.in. cementu, ktéry przy
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wypetnieniu spoin zaprayvcementowo-piaskogvnie maze odbarwid kostek). Zaleca sistosowanigrodkow
stabilnie barwjcych zaczyn cementowy w kostce, np. tleakiaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek
kobaltowo-glinowy (nie naley stosowd do barwienia: sadz i barwnikdéw organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatycfam) mog pojawic sie na powierzchni kostek w
pocatkowym okresie eksploatacji. Powstajone w wyniku naturalnych proceséw fizykochemiczamyc
wystepujgcych w betonie i zanikajw trakcie uytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3.Skladowanie kostek

Kostlke zaleca si pakowda na paletach. Palety z kostknogs by¢ skladowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podtae powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Jeili dokumentacja projektowa lub ST nie ustala infdzenalery stosowa nastpujace materiaty:
na podsypk cementowo-piaskosvpod nawierzchmgi

e mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natuggingpetniajcego wymagania PN-EN

13242:2004 [3], cementu powszechneggytku spetniajcego wymagania PN-EN 197-1:2002 [1] i

wody odpowiadajcej wymaganiom PN-EN 1008:2004 [4],
do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce c#awo-piaskowe]

e zapraw cementowo-piaskoavl:4 spetniajcag wymagania wg 2.3 b),

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgmiego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywa si¢ na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpeapieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyminmateriatami kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, osimap. 50 kg, mma przechowywado: a) 10 dni w
miejscach zadaszonych na otwartym terenie o gadieardym i suchym, b) terminu trwaid, podanego przez
producenta, w pomieszczeniach o szczelnym dacfuianach oraz podiogach suchych i czystych. Cement
dostarczony na paletach magazynuje raizem z paletami, z dopuszczawysokdcig 3 szt. palet. Cement
niespaletowany uktada ¢siw stosy ptaskie o liczhie warstw 12 (dla workéweytvarstwowych). Cement
dostarczany luzem przechowuje¢ siw magazynach specjalnych (zbiornikach stalowycktomowych),
przystosowanych do pneumatycznego zatadowaniaddeytania.

2.4. Krawezniki, obrzeza i scieki

J&li dokumentacja projektowa, ST lubzynier nie ustaj inaczej, to do obramowania nawierzchni z
kostek mana stosow&

e obrzera betonowe wg ST D-08.03.01,
e krawezniki betonowe wg ST D-08.01.01.

Krawgzniki i obrzeza mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wediug
typow, rodzajéw, odmian i wielkei. Nalezy uklada je z zastosowaniem podktadek i przektadek drewmian

Kruszywo i cement powinny Bysktadowane i przechowywane wg 2.3.
2.5.Materiaty do podbudowy utazonej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowej

Materiaty do podbudowy, ustalonej w dokumentacpjektowej, powinny odpowiadawymaganiom
wihasciwej ST lub innym dokumentom zaakceptowanym pineyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” jp&j. 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej peoodbywé sie:
- recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

Do przycinania kostek moa stosowaspecjalne natzizia tryce (np. przycinarki, szlifierki z targy

Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowd zag:szczarki wibracyjne (ptytowe) z wyktadzin
elastomerow, chronice kostki przedcieraniem i wykruszaniem natyp

Sprzt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powmiedpowiadd wymaganiom wiéciwych
ST, wymienionych w punkcie 5.4 lub innym dokument@mrmom PN i BN, wytycznym IBDiM) wzgtinie
opracowanym ST zaakceptowanym przezyivera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i ampnaley stosowa betoniarki.

58

GRAFTON PROJEKT ul. Bazylianska 18 lok. 62, 03-203 Warszawa



BUDOWA PARKINGU "PARKUJ I JEDZ" W ZABOROWIE
NA DZ. EW. NR 432/4, Z OBREBU ZABOROW, W GMINIE LESZNO

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélee” [5] pkt. 4.
4.2. Transport materiatéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe madpy¢ przewaone na paletach - dowolnyrrodkami transportowymi po
osiggnieciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tgamgu powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniem.

Jakosrodki transportu wewdirzzaktadowego kostek naodki transportu zewgirznego mog stuzy¢
wozki widlowe, ktéorymi mana dokoné zatadunku palet. Do zatadunku palet dradki transportu mina
wykorzystywa rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny ®yspinane tsmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecgajmi
kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. &tmgj palecie zalecag¢suklad& do 10 warstw kostek
(zaleznie od grubéci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wsitsood 1200 kg do 1700 kg. Rglane
jest, aby palety z kostkami byly wysylane do odbjosrodkiem transportu samochodowego wyposgym w
dzwig do za- i roztadunku.

Krawezniki i obrzeza mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Krageniki
betonowe naley uktada& w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazd§rawezniki kamienne naley
uktada na podktadkach drewnianych, dhégm w kierunku jazdy. Krawzniki i obrzeza powinny by
zabezpieczone przed przemieszczanienmsszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materisfaRodczas transportu kruszywa powinny ¢ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobneed rozpyleniem.

Cement w workach nie by przewaony samochodami krytymi, wagonami towarowymi i inmysrodkami
transportu, w sposéb nie powogey uszkodzé opakowania. Worki przewone na paletach uktadasc gp0 5
warstw workéw, po 4 szt. w warstwie. Worki niespaleane uktada sina ptask, przylegage do siebie, w
réwnej wysokéci do 10 warstw. tadowanie i wyladowywanie zalecg svykonywa& za pomog
zmechanizowanych wdzer do poziomego i pionowego przemieszczania tadunkoament luzem mi@ by
przewaony w zbiornikach transportowych (np. wagonach, @amdach), czystych i wolnych od pozosfata
poprzednich dostaw, oraz nie powinien utegaiszczeniom podczas transpotodki transportu powinny iy
wyposaone we wsypy i urgdzenia do wyladowania cementu.

Zalew; lub masy uszczelnigge do szczelin dylatacyjnych rma transportow@dowolnymisrodkami transportu
w fabrycznie zamkgtych pojemnikach lub opakowaniach, chemyich je przed zanieczyszczeniem.

Materiaty do podbudowy powinny byprzewaone w sposéb odpowiaday wymaganiom wigciwej
ST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” [5] pkt. 5.
5.2. Podiae i koryto

Grunty podtga powinny by niewysadzinowe, jednorodne i éme oraz zabezpieczone przed
nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przeraaia, zgodnie z dokumentagjrojektova.

Koryto pod podbudow lub nawierzchri powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganianiD®#.01.01 [6].

Koryto musi mié skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeagtajektovs.
5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna dygodna z dokumentacprojektows lub ST.
5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podstva betonowej kostki brukowej powinien by
zgodny z dokumentagprojektowva.

Wykonanie podbudowy powinno odpowigdsymaganiom wiéciwej ST.
5.5. Obramowanie nawierzchni

Rodzaj obramowania nawierzchni powiniert agodny z dokumentagcprojektows lub ST.

Jeli dokumentacja projektowa lub ST nie ustala inicte materialy do wykonania obramoiva
powinny odpowiadawymaganiom okrdonym w punkcie 2.4.

Przed ich ustawieniem, pglane jest ulzenie pojedynczego ¢du kostek w celu ustalenia szerékio
nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kragnikow lub obrzey.
5.6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grulsé powinny by zgodne z dokumentagcprojektows lub ST.

Jali dokumentacja projektowa lub ST nie ustala injdpegrubd¢ podsypki powinna wyno&ipo
zagszczeniu 35 cm, a wymagania dla materialtdbw na podsyglowinny by zgodne z punktem 2.3.
Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej gigdd@odsypki nie powinny przekracza 1 cm.
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Podsypk piaskow nalezy zwilzy¢é wodg, rownomiernie rogieli¢ i zagsci¢ lekkimi walcami (np.
recznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi w stanie wilgotftd optymalne;.

Podsypk cementowo-piaskogvstosuje si z zasady przy wygpbowaniu podbudowy pod nawierzchni
z kostki. Podsypk cementowo-piaskoyv przygotowuje & w betoniarkach, a nagmie roZciela s¢ na
uprzednio zwitonej podbudowie, przy zachowaniu:
wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
wytrzymataici nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotn& uktadanej podsypki powinna &ytaka, aby pdscisnieciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywatacsi nie byto na dtongladéw wody, a po nadmigciu palcami podsypka rozsypywata
si¢. Rozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno weplzg uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do
4 m. RoZcielona podsypka powinna byyprofilowana i zagszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami
(np. kcznymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi.

J&li podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cemeorpiaskowej to po zawatowaniu nawierzchni
nalezy jg polat wodg w takiej ilasci, aby woda zwityta cab grubgé¢ podsypki. Rogcielenie podsypki z suchej
zaprawy mae wyprzedza uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoiapravg musi by zakaiczone przed rozpoeziem
wigzania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych
Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek orazel@a ich ukladania

Ksztalt, wymiary, bare i inne cechy charakterystyczne kostek wg punkt2.12.oraz dege ich
uktadania powinny hy zgodne z dokumentacjprojektows lub ST, a w przypadku braku wystarcgajch
ustalén Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje ddkagatowania laynierowi. Przed ostatecznym
zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu uktadamgtworni kostek, laynier maze polecé Wykonawcy
utozenie po 1 mwstpnie wybranych kostek, watznie na podsypce piaskowe;.

Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiej zaleca si wykonywa przy
temperaturze otoczenia niezsiej ni +5°C. Dopuszcza si wykonanie nawierzchni §¢ w ciagu dnia
temperatura utrzymujeesw granicach od € do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneasprzymrozki
kostke nalezy zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmitze stomy, papitp.).

Nawierzchng na podsypce piaskowej zalecawykonywa w dodatnich temperaturach otoczenia.
Ulozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna ¢byvykonana z elementéw o jednakowej grédio Na
wickszym fragmencie robot zalecas sstosowd kostki dostarczone w tej samej partii materiatu,kidrej
niedopuszczalnegs6zne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mzna wykonywa recznie lub mechanicznie.

Uktadanie ¢czne zaleca siwykonywa na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikoyeh
pod wzgkdem ksztattu lub wymagajych kompozyciji kolorystycznej uktadanych desenazorré&nych
wymiarow i ksztattow kostek. Uktadanie kostek pomiwykonywa przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca siykonywa& na duych powierzchniach o prostym ksztalcie, tak aby
uktadarka mogta przendsz palety warstw ksztattek na miejsce ich uwenia z wymagandoktadndcig. Kostka
do ukftadania mechanicznego nie z@omie€ dwych odchylek wymiarowych i musi by odpowiednio
przygotowana przez producenta, tj.2@na na palecie w odpowiedni wzor, bez delua potéwek i dzievatek,
przy czym kada warstwa na palecie musidwyobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkog
przywieraly do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsasi by wsparte prag brukarzy, ktdrzy uzupetnigj
przerwy, wyrabiaj tuki, doktadaj kostki w okolicach studzienek i krganikow.

Kostke uktada s okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety, poniewgo procesie ubijania
podsypka zagpzcza si.

Powierzchnia kostek patonych obok urgdzeh infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazfw)
powinna trwale wystawaod 3 mm do 5 mm powzgj powierzchni tych urgdzen oraz od 3 mm do 10 mm
powyzej koryteksciekowych gciekow).

Do uzupetnienia przestrzeni przy krgamikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy
kostkowe wykaczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewek, majcych wszystkie krawdzie réwne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztadtaietypowych wymiarach, wodrprzestrzé uzupetnia
si¢ kostlg cigta, przycinam na budowie specjalnymi ngdziami trycymi (przycinarkami, szlifierkami z targz
itp.).

Dzienry dziatk robocz nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zalgicazakaczye
prowizorycznie okoto potmetrowym pasem nawierzahaipodsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla
ubicia kostki utgonej na state. Przed dalszym wznowieniem robétwjzarycznie utgong nawierzchrg na
podsypce piaskowej natg rozebré i usury¢ wraz z podsypk
Ubicie nawierzchni z kostek
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Ubicie nawierzchni nalyy przeprowadzi za pomog zagszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostere
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wwaliywaé walca.

Ubijanie nawierzchni naly prowadzt od kravedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczénie
w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierdei powierzchniowe magby¢ zlikwidowane przez
ubijanie w kierunku wzdinym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzme pekniete) naley wymienic na kostki cate.
Spoiny i szczeliny dylatacyjne
Spoiny

Szerokeéc¢ spoin pomgdzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynoed 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopaiennych kostek brukowych zalecg siby osie spoin porilzy
diuzszymi bokami tych kostek tworzyly z asdrogi kgt 45°, a wierzchotek utworzonegmtl prostego
pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku da podhznego nawierzchni.

Po ut@zeniu kostek, spoiny natg wypetni:
piaskiem, spetnigcym wymagania punktu 2.3 c¢)$jenawierzchnia jest na podsypce piaskowej,
zapravg cementowo-piaskoyy spetniajca wymagania punktu 2.3 d), §e nawierzchnia jest na podsypce
cementowo-piaskowej.

Wypetnienie spoin piaskiem polega na rozsypanitstvgy piasku i wmieceniu go w spoiny na sucho
lub, po obfitym polaniu wog - wmieceniu papki piaskowej szczotkami wedilie rozgarniaczkami z piérami
gumowymi.

Zapraw¢ cementowo-piaskoav zaleca s przygotow@ w betoniarce, w sposob zapewn®j jej
wystarczagca ptynnacsé. Spoiny mana wypetné przez rozlanie zaprawy na nawierzeghhinagarnianie jej w
szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z pidrgomnowymi. Przed rozpoeziem zalewania kostka powinna
by¢ oczyszczona i dobrze zwilna wod. Zalewa powinna catkowicie wypeéispoiny i tworz¢ monolit z
kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskoa naley zabezpieczy przed zalaniem gi
szczeliny dylatacyjne, wkladgj zwinigte paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawcementowo-piaskogv nawierzchng nalezy starannie oczgic;
szczegOlnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorolwi z ré&nymi deseniami uktadania.

Szczeliny dylatacyjne

W przypadku ukladania kostek na podsypce cementpiaskowej i wypeianiu spoin zapraw
cementowo-piaskosy nalery przewidzi€é wykonanie szczelin dylatacyjnych w odlegdmch zgodnych z
dokumentagj projektovs lub ST wzgtdnie nie wekszych nk co 8 m. Szerokd szczelin dylatacyjnych
powinna umaliwiaé przegcie przez nie przemieszazavywotanych wysokimi temperaturami nawierzchni w
okresie letnim, lecz nie powinnadynniejsza ni 8 mm. Szczeliny te powinny byvypetnione trwale zalewami
i masami okrdonymi w punkcie

Szczeliny dylatacyjne poprzeczne nglestosowdéd dodatkowo w miejscach, w ktérych wygtije
zmiana sztywn&i podiaza (np. nad przepustami, przy przyczétkach mostowgeal szczelinami dylatacyjnymi
w podbudowie itp.). Zalecagsivykonywa szczeliny podtane przysciekach wzdta jezdni.

5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymslipeam mana oddé do wytku
bezpdrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wig@ymi zapravy cementowo-
piaskows, po jej wykonaniu nale/ przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o gruoi od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywa& ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywig @ tygodni (przy temperaturzgedniej
otoczenia nie nizej nz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzghnalezy oczysci¢ z piasku i
mozna odda do wytku.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
0Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlia@ pkt. 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien:

* uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (aprobaty techniczne, certyfikaty zgédnaleklaracje zgodrici, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcéw itp.),

* wykona badania wiciwosci materialtdw przeznaczonych do wykonania roboteddéne w punkcie 2,

» sprawdzé cechy zewgtrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie rob6t nawierzchniowych z kogidaje tablica
2.
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Tablica 2. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie rob6t

Lp. | Wyszczegdlnienie Czestotliwos¢ bada Wartasci
bada i pomiarow dopuszczalne

1 | Sprawdzenie podia i koryta Wg ST D-04.01.01

2 | Sprawdzenie ew. podbudowy Wg ST, norm, wytycznych

wymienionych w punkcie 5.4

3 | Sprawdzenie obramowania nawierzchrli  wg ST D-081)1D-08.03.01

4 | Sprawdzenie  podsypki  (przymiareBiezaca kontrola w 10 punktach dzienn&/g punktu 5.6
liniowym lub metod niwelaciji) dziatki roboczej: grubei, spadkéw | odchyiki od
cech konstrukcyjnych w poréwnaniu| grojektowanej
dokumentagj projektows i specyfikacy |grubdici +1 cm
5 | Badania wykonywania nawierzchni z kostki
zgodnd¢ z dokumentagj projektowy Sukcesywnie na kadej dzialce roboczej| -
potazenie osi w planie (sprawdzop€o 100 m i we wszystkich punktacRrzesurgcie od os
geodezyjnie) charakterystycznych projektowanej do 2
cm
rzedne  wysokéciowe  (pomierzong¢Co 25 m w osi i przy kragdziach oraz Odchylenia: +1
instrumentem pomiarowym) we wszystkich punktach chgem; -2 cm
rakterystycznych
rowna¢ w profilu podhznym tag | Jw. Nieréwndci do 8
czterometrow) mm
rowna¢ w przekroju poprzecznyimiw. Przéwity miedzy
(sprawdzona tat profilowa z poziomnig tata a po-
i pomiarze przéwitu klinem cechowanym wierzchng do
oraz przymiarem liniowym wzgtinie 8 mm
metod; niwelacji)
spadki poprzeczne (sprawdzone metadiv. Odchytki od do
niwelacji) kumentacji pro
jektowej do 0,3%
szeroké¢  nawierzchni  (sprawdzonaw. Odchytki od sze-
przymiarem liniowym) rokosci  projekto-
wanej do+5 cm
szerokéc¢ i giebokas¢ wypetnienia spoin [W 20 punktach charakterystycznylcWg punktu 5.7
szczelin (ogddziny i pomiar przymiaremdziennej dziatki roboczej
liniowym po wykruszeniu dtug. 10 cm)
sprawdzenie koloru kostek i desenia |itontrola biezagca Wg dokumentacji
utozenia projektowej lub
decyzji Inzyniera

6.4. Badania wykonanych robét
Zakres badai pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kobtkikowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukezeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow Sposo6b sprawdzenia
1 | Sprawdzenie wygtiu zewrtrznego nawierzchnjWizualne sprawdzenie jednorodco wygladu,
krawgznikOw, obrzey, sciekdw prawidlowaici desenia, koloréw kostek, ¢@n,
plam, deformacji, wy-krusze spoin i szczelin
2 | Badanie potzenia osi nawierzchni w planie Geodezyjne sprawdz@oitazenia osi co 25 m i w
punktach charakterystycznych (dopuszczalne
przesungcia wg tab. 2, Ip. 5b)
3 | Rzdne wysokéciowe, réwné¢é podiwna i|Co 25 m i we wszystkich punkta¢ch
poprzeczna, spadki poprzeczne i szeféko charakterystycznych (wg metod i do-puszczalnych
wartgsci podanych w tab. 2)
4 | Rozmieszczenie i szera¥o spoin i szczelin wWg punktu 5.7
nawierzchni, pomgidzy kraweznikami, obrzeami,
sciekami oraz wypetnienie spoin i szczelin
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0llne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” [5] pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkeestki brukowej.
Jednostki obmiarowe rob6t towarzysych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpwe
(podbudowa, obramowanie itpg sstalone w odpowiednich ST wymienionych w punkt&ehi 5.5.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” [5] pkt. 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektows, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
e przygotowanie podia i wykonanie koryta,
e ewentualnie wykonanie podbudowy,
« wykonanie podsypki pod nawierzchni
« ewentualnie wypelnienie dolnejgzi szczelin dylatacyjnych.
Odbidr tych robdt powinien Ildyzgodny z wymaganiami punktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wyaaia
ogolne” [5] oraz niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [5]
pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
* oznakowanie robot,
e przygotowanie podie i wykonanie koryta,
» dostarczenie materiatow i spta,
* wykonanie podsypki,
e ustalenie ksztattu, koloru i desenia kostek,
e utozenie i ubicie kostek,
« wypetnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych wverzchni,
e pielegnacg nawierzchni,
e przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
e odwiezienie sprau.
Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejentobét towarzysych
(jak: podbudowa, obramowanie itp.), ktére powinny lnjete w innych pozycjach kosztorysowych, a ktérych
zakres jest ok&ony przez ST wymienione w punktach 5.4 i 5.5.
9.3. Sposob rozliczenia robot tymczasowych i praowarzyszcych
Cena wykonania rob6t olglenych niniejsz ST obejmuje:
« roboty tymczasowe, ktorea potrzebne do wykonania robdt podstawowych, alespiprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robot podstawowych,
e prace towarzysge, ktére g niezledne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliczaoerabét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 197-1:2002 Cement. €¢ 1. Sktad, wymagania i kryteria zgodwdo dotyczce cementu
powszechnegoaytku
2. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagametody bada
3. PN-EN 13242:2004  Kruszywa do niezganych i zwazanych hydraulicznie materiatéw stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym (Wesie przejciowym mazna
stosow&é PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ralhe do
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka, PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne
Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych, PN-B-131996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogdw Piasek)
4, PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Spewjfi pobierania probek, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskameprocesow
produkcji betonu
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D-07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZE NSTWA RUCHU

D-07.01.01 Oznakowanie poziome

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS% wymagania dotycre wykonania i odbioru
oznakowania poziomego drég dla zadania Budowa parkingu ,Parkuj i jed w Zaborowie na dz. ew. nr
432/4, z obgbu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i fedtdwy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania poziomego st@stego na drogach o nawierzchni twarde;.
1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziam@eszczone ha hawierzchni w postaci lindigtych lub
przerywanych, pojedynczych lub podwojnych, strzatalpiséw, symboli oraz innych linii zgganych z
oznaczeniem okgnych miejsc na tej nawierzchni.
1.4.2. Znaki podtne - linie réwnolegte do osi jezdni lub odchylorgraej pod niewielkim ktem, wystpujace
jako linie segregacyjne lub krgdziowe, przerywane lub agjte.
1.4.3. Strzaiki - znaki poziome na nawierzchni, ysjace jako strzatki kierunkowe stuce do wskazania
dozwolonego kierunku jazdy oraz strzatki naprowgagtzn ktdre uprzedzajo koniecznéci opuszczenia pasa,
na ktorym sj znajdug.
1.4.4. Znaki poprzeczne - znaki wyznageej miejsca przeznaczone do ruchu pieszych i rowaiayw poprzek
jezdni oraz miejsca zatrzymania pojazdow.
1.4.5. Znaki uzupehniage - znaki w postaci symboli, napiséw, linii pramkowych oraz inne okékjace
szczegoblne miejsca na nawierzchni.
1.4.6. Materialy do poziomego znakowania droég - emaly zawierajce rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikéw lub punktowe elementy odblaskokiére mog zost& naniesione albo wbudowane przez
malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wytlaczaniowanie, klejenie itp. na nawierzchnie drogowesetvane
w temperaturze otoczenia lub w temperaturze padrgnej. Materialy te powinny byetrorefleksyjne.
1.4.7. Materiaty do znakowania cienkowarstwowefgrby naktadane warstngrubdci od 0,3 mm do 0,8 mm.
1.4.8. Materialy do znakowania grubowarstwowegoatarialty naktadane warsgwgrubaci od 0,9 mm do 5
mm. Naleg do nich chemoutwardzalne masy stosowane na zimamrasy termoplastyczne.
1.4.9. Materiaty prefabrykowane - materiaty, ktdgezy st z powierzchnj drogi przez klejenie, wtapianie,
wbudowanie lub w inny sposéb. Zalicza gio nich masy termoplastyczne w arkuszach do wiépiaraz folie
do oznakowa tymczasowychzotte) i trwatych (biate) oraz punktowe elementy dizowe.
1.4.10. Punktowe elementy odblaskowe - materialyysokadici do 15 mm, a w szczegdlnych wypadkach do 25
mm, ktore g przyklejane lub wbudowywane w nawierzchnMaja rézny ksztatt, wielkdé¢ i wysokaé oraz
rodzaj i liczlke zastosowanych elementow odblaskowych, do ktéryalezq szklane soczewki, elementy
odblaskowe z polimetekrylanu metylu i folie odblagle.
1.4.11. Tymczasowe oznakowanie drogowe - oznakavamimaterialu o barwiezbltej, ktdérego czas
uzytkowania wynosi do 3 miegiy lub do czasu zakezenia robot.
1.4.12. Okresowe oznakowanie drogowe - oznakowétdeego czasaytkowania wynosi do 6 miesty.
1.4.13. Kulki szklane - materiat do posypywania ldrzucania pod @iieniem na oznakowanie wykonane
materiatami w stanie ciektym, w celu uzyskania wattmsci oznakowania w nocy.
1.4.14. Materiat uszorstnigjy - kruszywo zapewnigge oznakowaniu poziomemu étawosci antypalizgowe.
1.4.15. Pozostale oldlenia § zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pk#.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt. 2.
2.2. Dokument dopuszczajcy do stosowania materiatow

Kazdy materiat uywany przez Wykonawcdo poziomego znakowania drég musi postadprobag
technicza.
2.3. Badanie materiatow, ktorych jakdé¢ budzi watpliwo ¢
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Wykonawca powinien przeprowadzdodatkowe badania tych materiatow, ktére hudatpliwosci
jego lub Irkyniera, co do jakéei, w celu stwierdzenia czy odpowiagdane wymaganiom okéonym w punkcie
2. Badania te Wykonawca zleci IBDIM lub akredytowanu laboratorium. Badania powinny dowykonane
zgodnie z ,Warunkami technicznymi POD-97" [4].

2.4. Oznakowanie opakowa

Wykonawca powinienzadaté od producenta, aby oznakowanie opakbwaateriatdw do poziomego
znakowania drég bylo wykonane zgodnie z PN-O-79PH2 a ponadto aby na kdym opakowaniu byt
umieszczony trwaty napis zawiegay:

. nazwe producenta i materialu do znakowania drég,

. mag brutto i netto,

. numer partii i dag produkcji,

. informacg o szkodliwdci i klasie zagreenia paarowego,
e ewentualne wskazéwki dlazytkownikow.

2.5. Przepisy okrélajace wymagania dla materiatow

Podstawowe wymagania dotyce materialdw podano w punkcie 2.6, a szczegéloweagania
okreslone g w ,Warunkach technicznych POD-97” [4].

2.6. Wymagania wobec materiatéw do poziomego znakawia drog
2.6.1. Materialy do znakowania cienkowarstwowego

Materiatami do znakowania cienkowarstwowego powibwy farby nakladane warstngrubaci od 0,3
mm do 0,8 mm (na mokro). Powinny dyimi ciekte produkty zawierage ciata state rozproszone w
organicznym rozpuszczalniku lub wodzie, ktére magystpowa: w uktadach jedno- lub wielosktadnikowych.

Podczas nakfadania farb, do znakowania cienkowavetgo, na nawierzchgipedzlem, watkiem lub
przez natrysk, powinny one twokzwarstwe kohezyjr w procesie odparowania i/lub w procesie chemicznym

Wiasciwosci fizyczne materiatbw do znakowania cienkowarstwgw okréla aprobata techniczna
odpowiadajca wymaganiom POD-97 [4].

2.6.2. Zawart& skladnikow lotnych w materiatach do znakoia cienkowarstwowego

Zawart@¢ skladnikow lotnych (rozpuszczalnikbw organicznychje powinna przekracza w
materiatach do znakowania cienkowarstwowego 309%mjm/

Nie dopuszcza sistosowania materialow zawiegaych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np. toluen,
ksylen) w ilgci wickszej ni 10%. Nie dopuszcza ¢sistosowania materiatow zawiegaych benzen i
rozpuszczalniki chlorowane.

2.6.3. Kulki szklane

Materiaty w postaci kulek szklanych refleksyjnyct posypywania lub narzucania podnieniem na
materiaty do oznakowania powinny zapewéniidzialng¢ w nocy poprzez odbicie powrotne w kierunku
pojazdu wizki swiatta wysytanej przez reflektory pojazdu.

Kulki szklane powinny charakteryzowasie wspétczynnikiem zatamania powsj 1,50, wykazywa
odporn@¢ na woa i zawiera nie wiecej niz 20% kulek z defektami.

Kulki szklane hydrofobizowane powinny ponadto wykaa¢ stopier hydrofobizacji co najmniej 80%.
Wiasciwosci kulek szklanych okiéa aprobata techniczna, odpowiagta wymaganiom POD-97 [4].

2.6.4. Wymagania wobec materiatéw ze wagl na ochroea warunkéw pracy srodowiska

Materiaty stosowane do znakowania nawierzchni nigvipny zawierd substancji zageajacych
zdrowiu ludzi i powodujcych skaeniesrodowiska.
2.7. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Materiaty do znakowania cienkowarstwowego nawienzclpowinny zachowé stalgé swoich
wihasciwosci chemicznych i fizykochemicznych przez okres epmmiej 6 miesjcy sktadowania w warunkach
okreslonych przez

Materialy do poziomego znakowania drég ngleorzechowywa w magazynach odpowiadalych
zaleceniom producenta, zwlaszcza zabezpigege je od napromieniowania stonecznego, opadow i w
temperaturze, dla:

« farb wodorozciéczalnych od 50 do 400C,
« farb rozpuszczalnikowych od 0o do 250C,
e pozostatych materiatow - pormj 400C.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” t.
3.2. Sprat do wykonania oznakowania poziomego
Wykonawca przysgpujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zadéci od zakresu robot,
powinien wykaza si¢ mazliwoscig korzystania z nagbujgcego spretu, zaakceptowanego przezyniera:
e szczotek mechanicznych (zaleca stosowanie szczotek wypasamych w urgdzenia odpylajce) oraz
szczotek gcznych,
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o frezarek,

e sprzarek,

e malowarek,

e uktadarek mas termoplastycznych i chemoutwardzalinyc
e sprztu do bada, okrelonych w ST.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt. 4.
4.2. Przew6z materiatéw do poziomego znakowania dyo

Materialy do poziomego znakowania drog ugleprzewozé w pojemnikach zapewnigjych
szczelné¢, bezpieczny transport i zachowanie wymaganychicihasci materiatéw. Pojemniki powinny By
oznakowane zgodnie z nogrPN-O-79252 [2].

Materialy do znakowania poziomego naleprzewozé krytymi srodkami transportowymi, chrogg
opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym, zgodniPN-C-81400 [1] oraz zgodnie z prawem
przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt. 5.
5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura naeleni i powietrza powinna wyndsico
najmniej 5C, a wilgotné¢ wzgledna powietrza powinna byzgodna z zaleceniami producenta lub wyaasi
najwyzej 85%.

Bezwzgidnie zabrania g wykonywania oznakowania poziomego, podczas opattasferycznych.
5.3. Jednorodndé nawierzchni znakowane;j

Poprawné¢ wykonania znakowania wymaga jednoroglio nawierzchni  znakowanej.
Nieréwnomierndci i/albo miejsca fatania nawierzchni, ktére nieréiaja sie od starej nawierzchni i nie maj
wickszego rozmiaru nil5% powierzchni znakowanej, uznaje sa powierzchnie jednorodne. Dla powierzchni
niejednorodnych naky ustalt w ST wymagania wobec materiatu do znakowania naaiei.

5.4. Przygotowanie podtga do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego haleczysci¢ powierzchng nawierzchni malowanej z
pytu, kurzu, piasku, smaréw, olejow i innych zamiszcz@, przy wyciu sprztu wymienionego w ST i
zaakceptowanego przezzimiera.

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonaziaakowania poziomego musidgzysta i sucha.
5.5. Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowamigid mazna wykona przedznakowanie,
stosujc sk do ustalé zawartych w dokumentacji projektowej, ,Instrukgjiznakach drogowych poziomych”
[3], ST i wskazaniach kyniera.

Do wykonania przedznakowania pma stosowa nietrwah farbe, np. farle silnie rozciéczom
rozpuszczalnikiem. Zalecagswykonywanie przedznakowania w postaci cienkichi limb kropek. Pocatek i
koniec znakowania natg zaznacz§ mah kresk poprzecza.

W przypadku odnawiania znakowania drogi, gdy sta@kowanie jest wystarcazap czytelne i zgodne
z dokumentagj projektows, mazna przedznakowania nie wykonyéva
5.6. Wykonanie znakowania drogi
5.6.1. Dostarczenie materiatow i spetnienie zalgmeducenta materialtdw

Materiaty do znakowania drogi, spetnje¢ wymagania podane w punkcie 2, powinny tdgstarczone
w oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowazrgodnie z zaleceniami ST, producenta oraz
wymaganiami znajdggymi sk w aprobacie techniczne;.

5.6.2. Wykonanie znakowania drogi materiatami camérstwowymi

Wykonanie znakowania powinno dygodne z zaleceniami producenta materiatéw, aaygadku ich
braku lub niepetnych danych - zgodne z pemymi wskazaniami.

Farky do znakowania cienkowarstwowego po otwarciu opaioa/naley wymiesza w czasie od 2 do
4 min do uzyskania peilnej jednorodoo Przed lub w czasie napetiania zbiornika maldaaleca sj
przeceda farbe przez sito 0,6 mm. Nie wolno stosaivdo malowania mechanicznego farby, w ktérej osad na
dnie opakowania nie dajezsiatkowicie wymieszalub na jej powierzchni znajdujeggkozuch.

Farky nalery nakladé@ rownomierna warstw o grubdci ustalonej w ST, zachowag wymiary i ostré¢
krawedzi. Grubg¢ nanoszonej warstwy zaleca &ontrolowa& przy pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce
szklanej lub metalowej podktadanej na drodze matkiwdlos¢ farby zuyta w czasie prac, olkdiena przez
srednie zuycie na metr kwadratowy nie m® sk rézni¢ od ilosci ustalonej, wicej niz 0 20%.
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Wszystkie weksze prace powinny By wykonane przy #yciu samojezdnych malowarek z
automatycznym podziatem linii i posypywaniem kulkaszklanymi z ew. materiatem uszorstg@jm. W
przypadku mniejszych prac, wiek@ wydajndc¢ i jakos¢ sprztu naley dostosowa do zakresu i rozmiaru prac.
Decyzg dotycaca rodzaju sprgtu i sposobu wykonania znakowania podejmujeythier na wniosek
Wykonawcy.

5.7. Usuwanie oznakowania poziomego

W przypadku Kkonieczrigi usungcia istniejcego oznakowania poziomego, czyfhde naleyy
wykona jak najmniej uszkadzag nawierzchn.

Zaleca sj wykonywa usuwanie oznakowania cienkowarstwowego, metérdzowania, piaskowania,
trawienia, wypalania lub zamalowania,

Srodki zastosowane do uswoia oznakowania nie magwvplywaé ujemnie na przyczepsé nowego
oznakowania do podia, na jego szorstké, trwatas¢ oraz na wisciwosci podiaza.

Usuwanie oznakowania na czas rob6t drogowychemmn¢ wykonane przez zamalowanie nietrgvat
farbg barwy czarnej.

Materialy pozostale po usuwiu oznakowania naky usumé z drogi tak, aby nie zanieczyszczaty
srodowiska, w miejsce zaakceptowane przeyiiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0Iplet. 6.

6.2. Badanie przygotowania podi#a i przedznakowania

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowanidgroego musi b§ catkowicie czysta i sucha.
Przedznakowanie powinno dwykonane zgodnie z wymaganiami punktu 5.5.

6.3. Badania wykonania oznakowania poziomego

6.3.1. Wymagania wobec oznakowania poziomego

6.3.1.1. Widzialn&t w dzieh

Widzialnas¢ oznakowania w dzfejest okrélona wspétczynnikiem luminancji i bamoznakowania.
Do okreilenia odbiciaswiatta dziennego lub odbicigwietlenia drogi od oznakowania stosuje wisp6tczynnik
luminancji wéwietle rozproszonym Q = L/E, gdzie:

Q - wspoiczynnik luminancji wwietle rozproszonym, med m-2 Ix-1,

L - luminancja pola vg§wietle rozproszonym, mcd/m2,

E - ddwietlenie ptaszczyzny pola, Ix.

Pomiary luminancji wéwietle rozproszonym wykonujecsiv praktyce miernikiem luminancji wg POD-97
[4]. Wartas¢ wspotczynnika Q powinna wyndsilla oznakowanidwiezego, barwy:
e biatej na nawierzchni asfaltowej, co najmniej 13€dmm-2 Ix-1,
e biatej na nawierzchni betonowej, co najmniej 16@me2 Ix-1,
e 7z0ltej, co najmniej 100 mcd m-2 Ix-1.
Pomiar wspotczynnika luminancji vwietle rozproszonym ni@ by zasgpiony pomiarem wspotczynnika
luminancji b, wg POD-97 [4]. Warfé wspéiczynnika b powinna wyndsilla oznakowanidawiezego, barwy:
« bialej, co najmniej 0,60,
«  z6ltej, co najmniej 0,40.
Wartas¢ wspotczynnika b powinna wyndsilla oznakowaniaaywanego barwy:
* Dbiafej, po 12 miegcach uywalncici, co najmniej 0,30,
«  70ftej, po 1 miesjcu wywalndsci, co najmniej 0,20.
Barwa oznakowania powinna bgkreslona wg POD-97 [4] przez wspékdne chromatyczrioi x i y, ktére
dla suchego oznakowania powinnydéw obszarze zdefiniowanym przez cztery punkty #aeo

Punkt narany 1 2 3 4

Oznakowanie biate: x 0,4 0,3 0,3 0,34
y 04 03 0,3 0,38

Oznakowanieotte: x 0,5 0,5 0,5 0,43
y 04 05 0,5 0,48

6.3.1.2. Widzialné w nocy
Za miae widzialngsci w nocy przygto powierzchniowy wspoétczynnik odblasku RL, odemy wg
POD-97 [4].
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Wartas¢ wspoétczynnika RL powinna wyndsidla oznakowanidwiezego w stanie suchym, barwy:
. biatej, co najmniej 300 mcd m-2 Ix-1,
. z0kej, co najmniej 200 mcd m-2 Ix-1.
Wartas¢ wspoétczynnika RL powinna wyndsidla oznakowaniaaywanego:
e cienko- i grubowarstwowego barwy:
0 biatej, po 12 miegcach eksploatacji, co najmniej 100 mcd m-2 Ix-1,
o zo6lej, po 1 miesicu eksploatacji, co najmniej 150 mcd m-2 Ix-1,
« folii:
o dla oznakowa trwatych i diugotrwatych (biatych), co najmniej@@ncd m-2 Ix-1,
o dla oznakowa tymczasowychAottych), co najmniej 300 mcd m-2 Ix-1.
6.3.1.3. Szorstk@ oznakowania
Miarg szorstkdci oznakowania jest ward wskaznika szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester)
mierzona wahadlem angielskim, wg POD-97 [4]. W&t®GRT symuluje warunki, w ktérych pojazd
wyposaony w typowe opony hamuje z blokgkiét przy pedkosci 50 km/h na mokrej nawierzchni.
Wymaga s}, aby warté¢ wskaznika szorstkéci SRT wynosita na oznakowaniu:
e $wiezym, co najmniej 50 jednostek SRT,
e uzywanym, w cijgu catego okresuzyitkowania, co najmniej 45 jednostek SRT.
Dla punktowych elementéw odblaskowych bé@adaorstkgci nie wykonuje si.
6.3.1.4. Trwaté¢ oznakowania
Trwalos¢ oznakowania oceniana jako stapieuzycia w 10-stopniowej skali na zasadzie poréwnania z
wzorcami, wg POD-97 [4], powinna wyndsipo 12-miesjcznym okresie eksploatacji oznakowania
wykonanego:
« farbami wodorozcigczalnymi, co najmniej 5,
e pozostatymi materiatami, co najmniej 6.
6.3.1.5. Czas schygtiia oznakowania (wzgl. czas przejezéiamznakowania)
Za czas schacia oznakowania przyjmuje esiczas uptywajcy miedzy wykonaniem oznakowania a jego
oddaniem do ruchu.
Czas schrrcia oznakowania nie powinien przekratzazasu gwarantowanego przez producenta, zzgymie
moze przekracz&2 godzin.
6.3.1.6. Grub& oznakowania
Gruba¢ oznakowania, tj. podwagzenie ponad goégn powierzchng nawierzchni, powinna wynasidla
oznakowania cienkowarstwowego (grébma mokro bez kulek szklanych), co napey800 mm,
Wymagania te nie obowuja, jesli nawierzchnia pod znakowaniem jest wyfrezowana.
6.3.2. Badania wykonania znakowania poziomego 2l cienkowarstwowego
Wykonawca wykonujc znakowanie poziome z materialu cienkowarstwowegeprowadza przed
rozpoczciem kadej pracy oraz w czasie jej wykonywania, co najijnraz dziennie, lub zgodnie z ustaleniem
ST, nasfpujace badania:
e przed rozpoogiem pracy:
0 sprawdzenie oznakowania opakawva
wizualm ocerp stanu materiatu, w zakresie jego jednorégnbwidocznych wad,
pomiar wilgotndci wzglednej powietrza,
pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,
badanie lepkgi farby (cienkowarstwowej), wg POD-97 [4],
e w czasie wykonywania pracy:
pomiar grubéci warstwy oznakowania,
pomiar czasu schgtia, wg POD-97 [4],
wizualmg ocerg rownomierndci roztazenia kulek szklanych,
pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgddno dokumentagj projektovs i ,Instrukcjg o
znakach drogowych poziomych” [3],
wizualmg ocerg rownomierndci skropienia (roztéenia materiatu) na catej szergkolinii,
0 o0znaczenia czasu przejezdoipwg POD-97 [4].
Protokot z przeprowadzonych baderaz z jedn problg na blasze (300 x 250 x 0,8 mm) Wykonawca
powinien przechowado czasu uptywu okresu gwaranciji.
W przypadku wtpliwosci dotycacych wykonania oznakowania poziomegogzyimer mae zlecé
wykonanie bada&
e widzialndsci w dzien,
e widzialndsci w nocy,
. szorstkéci,
odpowiadajcych wymaganiom podanym w punkcie 6.3.1 i wykondinygediug metod okéonych w
~Warunkach technicznych POD-97” [4].z#i wyniki tych bada wykazg wadliwos¢ wykonanego oznakowania
to koszt bad@aponosi Wykonawca, w przypadku przeciwnym - Zamaeia
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6.3.3. Zbiorcze zestawienie wymaigdla materiatéw i wykonanego oznakowania

Lp. Rodzaj wymagania Jednostka Materiaty do znalow
cienkowarstwowego

1 Zawartg¢ skladnikow lotnych W

materiatach do znakowania

- rozpuszczalnikéw organicznych % (m/m) <30

- rozpuszczalnikbéw aromatycznych | % (m/m) <10

- benzenu i rozpuszczalnikéw % (m/m) 0

chlorowanych

2 Wspoitczynnik zatamanidwiatta kulek| wspétcz. >1,5

szklanych
3 Wspoitczynnik luminancji Q wéwietle

rozproszonym dla oznakowarjia
swiezego barwy:

- biatej na nawierzchni asfaltowej mecd m? Ix? > 130

- 76ktej med m? Ix? | 100
4 Wspdtczynnik  luminancji B dla

oznakowanigwiezego barwy

- bialej wspotcz.3 >0,60

- z0Mtej wspotcz.3 20,40
5 Powierzchniowy wspéitczynnik

odblasku dla oznakowaniawiezego w|
stanie suchym barwy:

- bialej mecd m? Ix*  |> 300
- 76ktej mecd m? Ix? |> 200
6 Szorstké¢ oznakowania wskaznik
- $wiezego SRT >50
- uzywanego (po 3 mies.) SRT > 45
7 Trwatas¢ oznakowania wykonanego:
- farbami wodorozcigczalnymi wskaznik >5
- pozostatymi materiatami wskaznik >6
8 Czas schetia materiatu na nawierzchpin <2
9 Grubd¢ oznakowania nad powierzchni
nawierzchni
- bez mikrokulek szklanych pm < 800
- z mikrokulkami szklanymi mm -
10 Okres stakxi wtasciwosci materiatdw mieskcy >6

do znakowania przy sktadowaniu

6.4.Tolerancje wymiardw oznakowania
6.4.1. Tolerancje nowo wykonanego oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomeggodnego z dokumentacjprojektovy i

sInstrukcjg o znakach drogowych poziomych” [3], powinny odpag& nastpujgcym warunkom:

szerokd¢ linii moze r&ni¢ sie od wymaganej o £ 5 mm,
dtugacé¢ linii moze by mniejsza od wymaganej co najprey o0 50 mm lub wiksza co najwiej o 150 mm,
dla linii przerywanych, diugé cyklu sktadaicego s¢ z linii i przerwy nie mae odbiegé od sredniej
liczonej z 10 kolejnych cykli o wtej niz £ 50 mm diugéci wymaganej,
dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktéw nanikowych nie mae mie wigkszej odchytki od wymaganego
wzoru niz £ 50 mm dla wymiaru diugei i £ 20 mm dla wymiaru szerokai.

Przy wykonywaniu nowego oznakowania poziomegowsgimwanego zmianami organizacji ruchu, hgle

doktadnie usugt zbedne stare oznakowanie.
6.4.2. Tolerancje przy odnawianiu istnigggo oznakowania

Przy odnawianiu istniggego oznakowania nahg dazy¢ do pokrycia petnej powierzchni istrieych

znakdw, przy zachowaniu dopuszczalnych toleraragigmych w punkcie 6.4.1.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt. 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarovy oznakowania poziomego jest m2 (metr kwadratowyywipzchni naniesionych
znakdw lub liczba umieszczonych punktowych elemerddblaskowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0OQWymagania ogélne” pkt. 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolgravg pkt. 6, daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, w zalenoici od przygtego sposobu wykonania robot,
moze by¢ dokonany po:
e oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,
. przedznakowaniu,
e frezowaniu nawierzchni przed wykonaniem znakowamgerialem grubowarstwowym,
. usunkciu istniegcego oznakowania poziomego,
e wykonaniu podktadu (primera) na nawierzchni betoepw
8.3. Odbiér ostateczny
Odbioru ostatecznego najedokona po catkowitym zakaczeniu robét, na podstawie wynikéw pomiaréw
i bada jakosciowych okrglonych w punktach od 2 do 6.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhiwykonania robét obejmuije:

. prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowaobot,

. przygotowanie i dostarczenie materiatdw,

e oczyszczenie podia (nawierzchni),

. przedznakowanie,

. naniesienie powtoki znakéw na nawierzehdirogi o ksztattach i wymiarach zgodnych z dokuraept
projektows i ,Instrukcjg o znakach drogowych poziomych”,

» ochrona znakéw przed zniszczeniem przez pojazdyasie prowadzenia robét,

. przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, proagjwanie i transport

2. PN-O-79252 Opakowania transportowe z zawaifoZnaki i znakowanie. Wymagania podstawowe.

10.2. Inne dokumenty

3.Instrukcja o znakach drogowych poziomych.aZahik do zarzdzenia Ministra Transportu i Gospodarki
Morskiej z dnia 3 marca 1994 r. (M.P. Nr 16, pa201

4. Warunki techniczne. Poziome znakowanie drog. P@DSeria ,|” - Informacje, Instrukcje. Zeszyt Bb.
IBDiM, Warszawa, 1997.
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D-07.02.01 Oznakowanie pionowe
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS wymagania dotycgce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z wprowadzeniem oznakowania pionowego dilarda pn. " Budowa parkingu ,Parkuj i
jedz” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygidwntraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygzowadzenia robét przy wykonaniu oznakowania
pionowego trasy i obejmaij

e monta stupkéw oznakowania pionowego,
e monta stupkéw przeszkodowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowzujagcymi odpowiednimi normami - "Instrukgp
znakach drogowych pionowych", "Katalogami Powtangah Elementéw Drogowych" oraz ST D-M.00.00.00.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania robo6t oraz za zgodidoz Dokumentagy
Projektow, ST i poleceniami Zamawiggego. Ogélne wymagania dotyce robét podano w ST D-M.00.00.00
"Wymagania ogoine".

2. MATERIALY
2.1. Znaki i tablice

Znaki i tablice drogowe natg wykona na podktadzie z blachy ocynkowanej dwyej, lica znakéw
wykonane z folii odblaskowej | generacji. Nafezastosow& mah wielkos¢ znakéw. Powysze znaki musg
posiadé Aprobat techniczi lub certyfikat zgodn&i ze znakiem bezpiecastwa B.
2.2. Rury stalowe

Do wykonania konstrukcji wsporczych dla znakéw blia drogowych nalgy uzy¢ rur stalowych,
ocynkowanych, ze stali St3SXednicy 50mm. Wymagania wedtug PN-80/H-74219
2.3. Uchwyty do mocowania znakéw i tablic drogowych

Nalezy zastosow&uniwersalne, ocynkowane uchwyty do mocowanie znakiablic.

3. SPRZET

Roboty zwjzane z wykonaniem i ustawieniem oznakowania piogowaog by¢ wykonane ¢cznie
lub przy wyciu dowolnego spktu mechanicznego, zaakceptowanego przez Zamgegg.
Przy Bczeniu stalowych elementéw konstrukcji wsporczyablit drogowych Wykonawca powinien
dysponowa sprawn spawark elektryczrm. Roboty ziemne zwizane z ustawieniem oznakowania pionowego
mozna wykon& recznie lub przy #@yciu dowolnego spktu mechanicznego, zaakceptowanego przez
Zamawiajcego.

4. TRANSPORT

Materiaty i elementy oznakowania pionowego trasygmby¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu. Natey je ustawd rownomiernie na cafej powierzchni tadunkowej olsidbie i zabezpieczyprzed
mozliwoscig przesuwania gipodczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdélne wymagania dotyczce robot

Ogblne wymagania dotygee prowadzenia robét podano w ST D-M.00.00.00.
5.2. Zakres wykonywanych robét

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca jest zobgrany do oznakowania odcinka drogi, na ktérym
beds prowadzone roboty zgodne z "Projektem organizacjiu na czas robo6t".
5.2.1. Zakupienie stupkéw i znakéw drogowych

Wykonawca zakupi elementy oznakowania pionowegalagoz ustaleniami punktu 2 niniejszej ST.
Wymiary znakéw drogowych — wg projektu doceloweganmizacji robét i wedlug Rozpardzenia Ministrow
Infrastruktury oraz Spraw Wewtriznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 r. wrawie znakéw i sygnatow
drogowych (Dz. U. Nr 170 z dnia 12 fakziernika 2002 r., poz. 1393) Stupki do znakéw amegch wykond z
elementow rurowych.
5.2.2. Wykonanie wykopu pod stabilizacgtupkéw znakéw drogowych.
5.2.3. Paiczenie stlupka z tablic drogowg przy pomocy uniwersalnych uchwytéw do znakéw ilitab
drogowych.
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5.2.4. Zasypanie otworéw na fundamenty konstruksjporczych znakéw i tablic drogowych — beton C12/15
doty o wymiarach 30x30x60 cm

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne wymagania
Ogblne wymagania dotygee kontroli jakdci rob6t podano ST D-M.00.00.00.
6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:
* badania jakéci materiatow pod wzghem zgodnéci z ST,
« prawidlowa¢ wykonania znakow i tablic drogowych - zgodéa ,Instrukch o znakach drogowych
pionowych” pod wzgldem ksztattu, wymiaréw, rysunku, kolorystyki i litéctwa,
« prawidlowa¢ wykonania i zabezpieczenia antykorozyjnego stupkow
e prawidtowai¢ wykonania wykopéw pod ustawienie stupkéw i znakidablic drogowych (lokalizacja i
wymiary),
« prawidtowai¢ wykonania stabilizacji stupka.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiaru oznakowania pionowego trasy sztuki zdemontowanych lub wykonanych i
ustawionych znakéw, tablic drogowych prowacich zgodnie z DokumentacjProjektovy i pomiarem w
terenie. Ogolne zasady obmiaru robot podano w SW.@3.00.00.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00@0.0

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotygeze ptatnéci podano w ST D-M.00.00.00. Platidoryczattowa za sztuk

ustawionego znaku drogowego, drogowskazu i stupkavadzcego zgodnie z DokumentgcProjektovy,
obmiarem rob6t, ocarjakasci wykonania robo6t i atestem producentéw materiatéw
Cena wykonania rob6t obejmuje:

e prace pomiarowe i przygotowawcze,

e zakup oraz transport materiatow przewidzianych g&omania robot,

« oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym,

» przygotowanie konstrukcji wsporczych dla tablimakéw drogowych,

» zabezpieczenie antykorozyjne stupkéw,

« wykonanie wykopow pod fundamenty znakdw,

« wykonanie fundamentéw i osadzenie w nich stupkéw,

e monta znakéw na stupkach,

e zaladunek i odwiezienie gruntu z wykopéw pod fundaty,

e uporzidkowanie miejsc prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja o znakach drogowych pionowych

2. Instrukcja KOR 3-A - zabezpieczenie antykoroeyjn

3. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego zastosowania.
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D-08.00.00 ELEMENTY ULIC
D-08.01.01 Krawzniki, oporniki betonowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwgzanych z ustawieniem krawanikdw, opornikow betonowych wraz z wykonaniem fala dgadania pn.
.Budowa parkingu ,Parkuj i jed w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ¢bu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygbkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem i odbiorem:
e ustawienia krawznikow 15x30cm na podsypce cementowo-piaskowej iddw@tonowej z oporem
e ustawienia krawznikow ,przerywanych” 15x30cm na podsypce cement@iaskowej i tawie
betonowej z oporem
« ustawienia opornikéw 12x25cm na podsypce cementmaskowej i tawie betonowej z oporem
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Krawznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczomyddzielenia powierzchni znajdaych se¢
na tym samym poziomie lub nazréych poziomach stosowany:
* w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeégteylub wizualnej,
e jako kanaly odptywowe, oddzielnie lub w poteniu z innymi krawznikami, ¢) jako oddzielenie pogdzy
powierzchniami poddanymi #@ym rodzajom ruchu drogowego.
1.4.2. Wymiar nominalny — wymiar kraanika okr&lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien
odpowiadé wymiar rzeczywisty w okrdonych granicach dopuszczalnych odchytek.
1.4.3. Pozostate okdlenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine”[1] pkt. 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogo[agpkt. 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 2.
2.2. Materialy do wykonania robot
2.2.1. Zgodné& materiatéw z dokumentagcprojektovy

Materiaty do wykonania rob6t powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowejHib
2.2.2. Stosowane materiaty
e krawezniki betonowe,
« oporniki betonowe,
« piasek na podsygk do zapraw,
e cement do podsypki i do zapraw,
*  Wwock,
e materiaty do wykonania tawy.
2.2.3. Krawgzniki betonowe
2.2.3.1. Wymagania og6lne wobec keanikow

Nalezy stosowa krawezniki, oporniki:

e 15x30cm — typ lekki
e 12x25cm

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kgamkow

Wymagania techniczne stawiane keamikom betonowym okrda PN-EN 1340 [5] w sposéb
przedstawiony w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania wobec kraimika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5]

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

do at@nia w

warunkach kontaktu z spbdladzajca w warunkach mrozu

D

Lp. | Cecha | Zajcznik | Wymagania
1 Ksztalt i wymiary
1.1 | Wartdci dopuszczalnych C Dlugas¢: = 1%,> 4 mm i< 10 mm
od-chytek od wymiaréw Inne wymiary z wyjtkiem promienia:
nomi-nalnych, z - dla powierzchni: £ 3%z 3 mm,<5 mm,
doktadndcia do - dla innych czsci: + 5%,> 3 mm, <10 mm
milimetra
1.2 | Dopuszczalne odchytkiC
od ptaskdci i prostol., dla
diugcéci pomiarowej
300 mm +1,5mm
400 mm +2,0 mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odpornét na| D Ubytek masy po badaniu: wastosrednia< 1,0 kg/ni, przy
zamraanie/ czym kady pojedynczy wynik < 1,5 kg/fm
rozmraanie z udziatem
soli odladzajcych
2.2 | Wytrzymaitdéé na| F Klasa Charakterystyczna z#apojedynczy
zginanie (Klasa wytrz. wytrzymatéc, MPa wynik, MPa
wytrzymailaici ustalona wi 1 3,5 >28
dokumentacji projektowe 2 50 >4,0
lub przez lityniera) 3 6,0 > 4,8
2.3 | Trwalg¢ ze wzgbdu na| F Krawezniki maja zadawalajca trwalcs¢ (wytrzymalac) jesli
wytrzymatai¢ spetnione $ wymagania pktu 2.2 oraz poddawanensrmalnej
konserwacji
2.4 | Odporné¢ nascieranie GiH Odporrig przy pomiarze na tarczy
(Klasa odporngi Klasa szerokiejsciernej, wg zat. G Bohmego,
ustalona w dokumentacji odpor- | normy - badanie wg zal. H normy —
projektowej lub przez nosci podstawowe badanie alternatywne
Inzyniera)
1 Nie okresla sk Nie okréila sk
3 <23 mm < 20000 mmY5000
4 <20 mm mn?
< 18000 mmY5000
mn?
2.5 | Odporné na palizg/ I jesli gérna powierzchnia kraggnika nie byta szlifowana i/lul
paslizgnigcie polerowana — zadawalgja odpornéc,
jesli wyjatkowo wymaga si podania wartéci odporngci na
poslizg/poslizgniecie — naley zadekla-row& minimalm jej
wartas¢ pomierzon wg zat. | normy (wahadlowym przygdem
do badania tarcia),
trwatos¢ odporndci na pglizg/paoslizgnigcie w nor-malnych
warunkach wmytkowania krawznika jest zada-walaga przez
caly okres waytkowania, pod warunkiem wdeiwego
utrzymywania i gdy na znacznejeéei nie zostalo odstosie
kruszywo podlegafe intensyw-nemu polerowaniu.
3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyghd J powierzchnia kraggnika nie powinna mierys i odpryskéw,
nie  dopuszcza i rozwarstwié@ w  krawznikach
dwuwarstwowych
ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne
3.2 | Tekstura J krageniki z powierzchrmi o specjalnej teksturze — produce

powinien okrgli¢ rodzaj tekstury,
tekstura powinna Ky poréwnana z probkami dostarczony
przez producenta, zatwierdzonymi przez odkiprc

nt

mi

réznice w jednolitdci tekstury, spowodowane nieuniknionymi
zmianami we wigciwosci surowcéw i warunkow twardnienia,
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nie § uwazane za istotne

3.3 | Zabarwienie J barwiona oeby¢ warstwascieralna lub caty element,
zabarwienie powinno ldyporéwnane z prébkami dostarczonymi
przez producenta, zatwierdzonymi przez odkiprc
réznice w  jednolitgci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wigiwosci surowcéw lub warunkow
dojrzewania betonu, ni@ siwazane za istotne

W przypadku zastosowutakraweznikow betonowych na powierzchniach innyctt mprzewidziano w
tablicy 1 (np. przy nawierzchniach wegtrznych, nie narzsonych na kontakt z splodladzajcs), wymagania
wobec krawznikow nalery odpowiednio dostosowalo ustalé PN-EN 1340 [5].
2.2.3.3. Sktadowanie kragnikéw

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wediug
typow, rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mewgicanych, wielkdci, wygladu itp.

Krawgzniki betonowe naley uklad& z zastosowaniem podkladek i przektadek drewniangch
wymiarach: grub&t 2,5 cm, szeroki 5 cm, dtugéci min. 5 cm wgkszej od szerokmi kraweznika.
2.2.4. Materialy na podsypk do zapraw

Je&li dokumentacja projektowa lub ST nie ustala injdmenalery stosowd nastpujgce materiaty:
a) na podsypkcementowo-piaskogvi do zapraw
mieszank cementu i piasku: z piasku naturalnego spejo&jo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113 [10],
cementu 32,5 speinigjego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 @d@dajcej wymaganiom PN-
88/B-32250 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywa si¢ na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpeapieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemyminmateriatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnoétgsgodne z BN-88/6731-08 [12].

Materiaty na tawy
Do wykonania taw pod kragnik nalezy stosowd, dla:
« lawy betonowej — beton klasy C12/15 wg PN-EN 208@]1

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkj. 3.
3.2. Sprat do wykonania robét
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
« betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz goywania podsypki cementowo-piaskowej,
e wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélee” [1] pkt. 4.
4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem isuszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wdej niz 1/3 wysokdci
tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powiniereidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materintaRodczas transportu kruszywa powinny ¢by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo dropneed rozpyleniem.

Mas: zalewowy nalery pakow@& w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odkiywsia w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzenienglimow i beczek.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” [1] pkt. 5.
5.2. Zasady wykonywania robét
Spos6b wykonania rob6t powinien¢bzgodny z dokumentagjprojektows i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych mina korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfnac
podanych w zatznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robo6t obejmaj
* roboty przygotowawcze,
¢ wykonanie tawy,

* wykonanie podsypki,

e ustawienie krawznikdw,

e wypelnienie spoin,

« roboty wykaiczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkaza

Inzyniera:

» ustali lokalizacf robét,

+ ustal¢ dane niezédne do szczeg6towego wytyczenia robdt oraz ustaldanych wysokiiowych,
» usuryé przeszkody, np. stupki, pachotki, elementy dragrodzé itd.

« ustal¢ materiaty niezbdne do wykonania robat,

»  okresli¢ kolejnas¢, sposob i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie tawy

5.4.1. Koryto pod taw

Wymiary wykopu, stanowtego koryto pod tagy powinny odpowiada wymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szerokei dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgwowinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.4.2. tawa betonowa

tawe betonows zwykla w gruntach spoistych wykonuje¢sbez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawe betonows z oporem wykonuje si w szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien lywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie
Z wymaganiami PN-63/B-06251 [7], przy czym rglestosowd co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag zalewow.

5.5. Ustawienie kraveznikow betonowych
5.5.1. Zasady ustawiania kresmikéw

Swiatto (odlegt@¢ gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno ky zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkigstalé@ powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wyjtkowych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwigkszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dpo ustawieniu kragznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

5.5.2. Ustawienie kragznikow na tawiezwirowej lub tluczniowej

Ustawianie krawznikow na tawiezwirowej i ttuczniowej powinno by wykonywane na podsypce z
piasku o grubgci warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu.
5.5.3. Ustawienie kragenikdw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikOw na tawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku lub na podsypce
cementowo-piaskowej o gruim 3 do 5 cm po zagzczeniu.
5.5.4. Wypehnianie spoin

Spoiny krawznikéw nie powinny przekraczaszerokdéci 1 cm. Spoiny naley wypemnic zwirem,
piaskiem lub zapragv cementowo-piaskogy przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgaikow
zapravg cementowo-piaskoavstosuje si wytacznie do krawznikow ustawionych na tawie betonowe;j.

Spoiny krawznikdw przed zalaniem zaprawalezy oczyici¢ i zmy¢é wods. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpainach zalanych zapraw
nalezy zalewa co 50 m bitumiczy masg zalewows nad szczelip dylatacyjm tawy.

5.6. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektows i ST. Do robét
wykonczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do isfoygh warunkow
terenowych, takie jak:odtworzenie elementéw czasosumétych, roboty porgdkujgce otoczenie terenu robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliig pkt. 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien:
uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@v
(certyfikaty zgodnéci, deklaracje zgodrei, ew. badania materiatlow wykonane przez dostawithyy
ew. wykong wilasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania roboteddéne w punkcie
2 (tablicy 1), sprawdzicechy zewgtrzne kravgznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.
Sprawdzenie wyghu zewgtrznego krawznikow nalery przeprowad#i na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i ocen uszkodzé wystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340 [5].

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przawiahiu krawznikdw betonowych powinny
obejmowa wihasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakdpunkcie 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod kaw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt.
5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
» zgodnd¢ profilu podtwznego gornej powierzchni taw z dokumentagjojektovy.

Profil podtwny goérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 1 cm na kade 20 m tawy,

* wymiary faw.

Wymiary taw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nazé@ 20 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynogz

- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci = 10% szerokeri projektowanej,

e rownas¢ gornej powierzchni taw.

Rowna¢ gérnej powierzchni tawy sprawdzea girzez przytéenie w dwéch punktach, naide 40 m
tawy, trzymetrowej faty. Przvit pomiedzy gorry powierzchni tawy i przytazong fata nie mae przekraczal
cm,

e odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamégerunku nie mge przekracza + 2 cm na kade
40 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krgwikow

Przy ustawianiu kragenikéw nalery sprawdzé:

e dopuszczalne odchylenia linii krganikébw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiat 1 cm na
kazde 20 m ustawionego krawnika,

« dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyamaywznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi
+ 1 cm na kade 20 m ustawionego kragwnika,

e rownas¢ gornej powierzchni kragznikdw, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach naide 100
m kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym prgeit pomigdzy goérm powierzchm kraweznika i
przytozong tatg nie mae przekracza 1 cm,

e doktadnag¢ wypetnienia spoin badaesco 10 metréw. Spoiny mugsdy¢ wypetnione catkowicie na pein
gtebokasc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania og6ine” [1] pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego kranika.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” [1] pkt. 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektovy, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
« wykonanie koryta pod tagy
* wykonanie tawy,
* wykonanie podsypki.
Odbidr tych robét powinien ldyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 ST D-M-00.00.00 mAgania
ogolne” [1] oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogollne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” [1]
pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena ustawienia 1 m kraanika obejmuje:
e prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e oznakowanie robaét,
e przygotowanie podiza,
» dostarczenie materiatow i spta,
* wykonanie koryta pod tagy
* wykonanie fawy z ewentualnym wykonaniem szalunkalaniem szczelin dylatacyjnych,
« wykonanie podsypki,
e ustawienie krawznikbw z wypetnieniem spoin i zalaniem szczelin wedtwymaga dokumentacji
projektowej, ST i specyfikacji technicznej,
e przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
e odwiezienie sprgu.
9.3. Spos6b rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych
Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz ST obejmuje: roboty tymczasowe, ktdrepotrzebne do
wykonania robot podstawowych, ale nig mzekazywane Zamawigiemu i § usuwane po wykonaniu robét
podstawowych,prace towarzyse, ktére s niezkgdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaoe d
robot tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie ratoiot

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogélne

2. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin w nawierzchni lzetonu
cementowego

10.2. Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. @€z 1. Sklad, wymagania i Kkryteria
zgodndci dotyczce cementu powszechnegoytku

4. PN-EN 206-1:2003 Beton. & 1. Wymagania, whiwosci, produkcja i
zgodna¢

5. PN-EN 1340:2004 i Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada

PN-EN 1340:2004/AC

6. PN-88/B-06250 Beton zwykly

7. PN-63/B-06251 Roboty betonoweelbetowe

8. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa ura@he do
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka

9. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo dam do
nawierzchni drogowych

10. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tursdne do
nawierzchni drogowych. Piasek

11. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétwi zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

10.3. Inne dokumenty

13. Katalog szczegotdw drogowych ulic, placéw i kiav miejskich, Centrum

Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
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D-08.03.01 Betonowe obrzz chodnikowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wsymagania dotyace wykonania i odbioru robét
zZwigzanych z ustawieniem betonowego obiezehodnikowego dla zadania pn. ,Budowa parkingurkBjai
jedz” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygokontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
okreslonych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zganych z ustawieniem
betonowego obrza chodnikowego :

e obrzera betonowe o wymiarach 30x8 cm na podsypce cemenpiaskowej gr. 5cm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzajce jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychauounikacji.
1.4.2. Pozostate okilenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami .
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kowvykonywanych robét oraz za ich zgodéoz
projektem wykonawczym, ST oraz z poleceniami Zarageego .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow.
Ogdlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
pkt. 2.
2.2. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
Wiasciwosci materiatu uzyskanego z rozbiorki mogawierg wicksze odchylenia od podanych w
tabeli 1, 2 i 3. W przypadku znacznych rozpigci fakt ten naley zgtost Inzynierowi w celu podjcia decyzji
o mazliwosci ponownego wykorzystania materiatu z rozbiorki.
2.2.1. Wymiary betonowych obragchodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympeangano w tablicy 1.

-~
-+
I
< 1l
1l
n ’

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsgy

Rodzaj Wymiary obrzey, cm
obrzeza 1 b h r
On 75 6 20 3
100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3
2.2.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw ohiyge
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obinze
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3
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2.2.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmaiwdzi elementéw nie powinny przekracéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielkid
Rodzaj wad i uszkod#e wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2
WKklestos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorneniedopuszczalne
i uszkodzenia (scieralne)
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate powierzchnie:
liczba, max 2 2
diugas¢, mm, max 20 40
glebokas¢, mm, max 6 10

2.2.4. Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skiadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeaa chodnikowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamych
wymiarach co najmniej: grué 2,5 cm, szerokg 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wgksza nk szerokécé
obrzea.

2.2.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzgy nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.3. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinmpa@wviadé wymaganiom podanym w ST D-
08.01.01 ,Krawgzniki betonowe” pkt. 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okrelono w ST D-M-00.00.00 pkt. 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje girecznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 pkt. 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu
przez beton wytrzymadgoi minimum 0,7 wytrzymalici projektowane;.

Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w ST @0®&1 ,Kravwezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét.

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@@kt. 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalery wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerokwi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.
5.3. Podia@e lub podsypka (tawa)

Podiaze pod ustawienie obrze maore stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze
zwiru lub piasku, o grubwi warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsygk(tawe) wykonuje s przez
zasypanie korytawirem lub piaskiem i zaggzczenie z polewaniem wpd
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5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawid@ na wykonanym podian w miejscu i zeswiattem
(odlegtaicia gérnej powierzchni obrze od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokungita
projektowej.

Zewretrzna $ciana obrzga powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracZzaszerokéci 1 cm. Naley wypelni je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem galeczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢
wypetione catkowicie na pedrgighokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét.

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 pkt. 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materialdw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Zamawiajcemu do akceptaciji.

Sprawdzenie wygtu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#ewyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugn i giebokdsci uszkodzé naley wykona& za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktad$tia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw ppl@rzeprowad@ z dokladnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego ludrtgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeeni
katow prostych w nartach elementéw wykonuje ¢siprzez przytaenie lkgtownika do badanego nas i
zmierzenia odchytek z doktad§aig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejméweszystkie widciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionycpki 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:

e Kkoryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt. 5.2,

 podia z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyjaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt. 5.3,

e ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt. 5.4y pmtopuszczalnych
odchyleniach:

e linii obrzeza w planie, ktére m wynost + 2 cm na kade 100 m dtugéei obrzeza,

« niwelety gérnej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m dtugéri obrzeza,

* wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, kt@eipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pekp gigbokasé.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@@la. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0(Qk:. 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, ST i wymaganiami
Zamawiajcego, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
e wykonane koryto,

« wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsai podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1]
pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
. prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
e wykonanie podsypki,
*  dostarczenie materiatow,
e wykonanie koryta,
. rozécielenie i ubicie podsypki,
. ustawienie obrza,
e  wypekienie spoin,
*  obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
«  wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Katalog Szczeg6téw Drogowych Ulic, Placéw i Parkiéiejskich - Centrum Techniki
2.  Budownictwa Komunalnego.

3. BN-80/6775-03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elety nawierzchni drég,

4. ulic, parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspdlne mggania i badania.

5.  PN-EN 13242 Kruszywo niezwzanych i zwjzanych hydraulicznie materiatéw
6. stosowanych w obiektach budowlanych i budownictiviegowym.

7. PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymagania i krstegodnéci dotyczce

8. cementéw powszechnegayiku.

9. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wiika zagszczenia gruntu.
10. PN-EN 1340 Krawzniki betonowe. Wymagania i metody bada

11. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

12. PN-B-06050 Roboty
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D-09.00.00 ZIELEN

D-09.01.02 Sadzenie drzew i krzewow
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjws/magania dotyegce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z zieleni drogowy dla zadania pn. ,Budowa parkingu ,Parkuj i 4&¢dv Zaborowie na dz. ew. nr
432/4, z obgbu Zaboroéw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stosowana jest do prowaezeazliczania rob6t wymieniony w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Zakres rob6t naley rozpatryw# wraz z dokumentacja projekt@wraz rysunkami. Opisy rob6t zawarte
w dokumentacji wykonawczej nie zagtija technicznych opiséw wykonania i ghudo scharakteryzowania
zakresu rob6t w celu ich wyceny. Wykonawca zohaamy jest do uwzgtnienia w cenie wszelkich wymogéw
dotyczicych stosowania materiatéw i wyrobéw do mocowanisadzania, uszczelniania wyrobéw, wymaga
dotyczicych stosowania spgil pomochiczego, nagdzi i wszelkich innych akcesoriéw jak rownigvszelkich
konsekwencji wynikajcych z kolejnéci, czasu trwania i organizacji robét, ktérych wygaastosowana
technologia.
Zamiana wyrobow opisanych w dokumentacji na réwnowapodlega kalorazowo akceptaciji
Przedstawiciela Zamawigjego.
1.3.1 Materialy i wykonanie
Wykonawca odpowiada za zapewnienie dostawy categtenmatu rélinnego oraz wszystkich innych
materiatow niezbdnych do wykonania i zakezenia Rob6t zgodnie z wymogami i standardami zguvarw
specyfikacji. Wykonawca zoboygdany jest do wykonania wszelkich Rob6t z nglg starannécia, zgodnie z
zasadami sztuki budowlanej i ogrodniczej oraz wedzmwodowej, a tate zgodnie z przepisami
obowigzujagcymi w zakresie wykonawstwa.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majataaowanie przy realizacji rob6t zwanych z:
e zabiegami pielgnacyjnymi drzew i krzewow istnigych,
« zakladaniem i pielgnacp trawnikdéw na terenie ptaskim i na skarpach,
+ sadzeniem i piegnacp drzew l&ciastych i iglastych oraz krzewdw na terenie phaskna skarpach
1.4.0kreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi i bramowymi
normami.
1.4.1 Ziemia urodzajna (humus) — ziemia posigtiawtgciwosci zapewniaice raglinom prawidtowy rozwoj,
zawierajca minimum 2% agci organicznych.
1.4.2. Humusowanie — zespo6t czydcioprzygotowujcych powierzchnie gruntu do obsadzenidlinmoscia,
obejmujcy rozplantowanie ziemi urodzajnej z jej grabieniethogeszczeniem.
1.4.3. Materiat rélinny — sadzonki drzew, krzewéw, gory, bylin.
1.4.4. Bryta korzeniowa — uformowana przez szkéloie bryta ziemi z przerasgaymi ja korzeniami réliny,
zabezpieczona odpowiednim materialem ( juta ifigijle zwigzana.

2. MATERIALY
2.1. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna powinna zawiér&o najmniej 2% agci organicznych. Ziemia urodzajna powinnacby
wilgotna i pozbawiona kamieni giszych od 5 cm oraz wolna od zanieczys#cmbcych. W przypadkach
watpliwych Inzynier maze zlecé wykonanie badan w celu stwierdzenisge ziemia urodzajna odpowiada
nastpujacym kryteriom:
e optymalny sktad granulometryczny:
materia organiczna - A 7%
frakcja ilasta (d < 0,002 mm) - 12 - 18%,
frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) - 20 - 30%,
frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) - 45 - 70%,
o zawartg¢ fosforu (P205) - > 20 mg/m2,
» zawartg¢ potasu (K20) - > 30 mg/m2,
* kwasowd¢ pH -55-6,5
Ziemia urodzajna me by pozyskana:
ziemia rodzima - powinna Byzdjcta przed rozpoeziem robét budowlanych i zmagazynowana w pryzmach
nieprzekraczagych 2 m wysokéci, ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczaaaplac budowy - nie
moze byt zagruzowana, przefoicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona cherigcz
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2.2. Ziemia kompostowa
Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsteg¢ w wyniku rozkladu rinych odpadkéw
roslinnych i zwierzcych (np. torfu, fekaliéw, kory drzewnej, chwastguewéw), przy kompostowaniu ich na
otwartym powietrzu w pryzmach, w sposob i w warwitkaapewniajcych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikow jakasci kompostu.
* Kompost fekaliowo-torfowy — wyréb uzyskujecgprzez kompostowanie torfu z fekaliamédiekami
bytowymi z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych. Kmst fekaliowo-torfowy powinien odpowiaéla
wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a toryty jako komponent do wyrobu kompostu - PN-G-98011
« Kompost z kory drzewnej — wyrdb uzyskuje przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i
osadami z oczyszczaldciekdw pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miggi Kompost z kory
sosnowej mge by stosowany jako nawéz organiczny przy przygotowahdly pod zieleé w okresie
jesieni, przez zmieszanie kompostu z gleba.
2.3. Materiat roslinny sadzeniowy
2.3.1. Drzewa i krzewy

Dostarczone sadzonki powinnydygodne z norma PN-R-67023 i PN-R-67022,suil@ie oznaczone,
tzn. musz mie¢ etykiety, na ktérych podana jest nazwanaka, forma, wybdr, wysokeé pnia, numer normy.

Sadzonki drzew i krzewow powinny ®&y prawidlowo uformowane z zachowaniem pokroju

charakterystycznego dla gatunku i odmiany orazguasinastpujace cechy:

* pak szczytowy przewodnika powinien wyraznie wyksztatcony,

* przyrost ostatniego roku powinien wyrae i prosto przedia¢ przewodnik,

e system korzeniowy powinien bykupiony i prawidtowo rozwinty,

« na korzeniach szkieletowych powinny wgmbwat liczne korzenie drobne u dlin sadzonych z bryt
korzeniowvy, np. drzew i krzewdéw iglastych,

e bryla korzeniowa powinna Idyprawidtowo uformowana i nieuszkodzona,

e pedy korony u drzew i krzewdw nie powinny byprzycite, chybaze jest to agcie formupce, np. u
form kulistych,

» korony, szczegolnie u odmian kulistych, powinny. lsgadzone na tej samej wysé&io

* pedy boczne korony drzewa powinnydgéwnomiernie rozmieszczone,

e przewodnik powinien by praktycznie prosty,

* blizny na przewodniku powinny kbydobrze zarnigte, dopuszcza giniecatkowicie zargnigte blizny
na przewodniku w Il wyborze, u form naturalnycheirz

Szczegbtowe parametry materiahdlinonego zostaty podane w tabeli w projekcie gosjpkidaeleni.

e drzewa liciaste spetniace norng PN-87/R-67023

e drzewa iglaste spetnige norng PN-87/R-67022

e krzewy lisciaste spetniage norng PN-87/R-67023

« krzewy iglaste spetnigge norng PN-87/R-67022

Wady niedopuszczalnedl lisciastych:

* silne uszkodzenia mechanicznélim

« odrosty podktadki potiej miejsca szczepienia,

+ $ladyzerowania szkodnikow,

« oznaki chorobowe,

e zwiedniecie i pomarszczenie kory na korzeniachdsciach naziemnych,

e martwice i gkniccia kory na przewodniku,

e uszkodzenie gka szczytowego przewodnika,

e $lady nieprawidtowego etia na obgczke,

e dwupzdowe korony drzew formy piennej,

e uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,

» zle zrgnigcie odmiany szczepionej z podktadk

Wady niedopuszczalnedl iglastych:

e zlamanie wierzchotka przewodnika;

« zlamanie jednego zedow bocznych w okotku;

e odtamanie wjcej niz potowy szkieletowegogulu korony;

e rozpadniecie sibryly korzeniowej;

e §ladyzerowania szkodnikow;

» oznaki chorobowe;

e zwiedniecie i pomarszczenie kory nggqach;
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e martwica kory na przewodniku e@ach korony ( szkieletowych).

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byw opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@m@zotu,
fosforu, potasu -N.P.K.). Nawozy najezabezpieczy przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transpor
przechowywania.
2.5. Nasiona traw

Nasiona traw najgZciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasioring@&h gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinnaghioznaczony procentowy sktad gatunkowy, kJasumer normy, wg ktorej
zostata wyprodukowana, zdokgokietkowania.
Nasiona traw muszspetnig wymagania norm PN-R-5023:1999 Materiat siewny.idlas ralin rolniczych.

3. SPRZET
3.1. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowe;j
Wykonawca robd4t powinien wyka&aie mozliwoscig korzystania z maszyn i sgta gwarantujcych
wihasciwa. tj. spetniagca wymagania ST, jak& robot.
Do wykonania robot zalecaggposiadanie nagbujacego spratu:

» glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do upraglgby,

» walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadananimikow,

» kosiarki mechanicznej do piginacji trawnikow,

* sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychagsienicowej, koparki),
a ponadto do piefjnacji zadrzewig

< pit mechanicznych iecznych,

» drabin,

e podnanikéw hydraulicznych.
lub innych z zastosowaniem nowych technologii.

4. TRANSPORT

Transport materiatlow natg prowadzt przy pomocy podanychzej srodkow:

e ciaggnik kotowy i przyczepa skrzyniowa lub samowytadaaic

e samochdd skrzyniowy lub samowytadowczy;

Transport materiatdw do zieleni drogowej 7edoy¢ dowolny pod warunkieme nie uszkodzi, ani zenie
pogorszy jakéci transportowanych materiatdw. W czasie transpootliny musz by¢ zabezpieczone przed
uszkodzeniem bryty korzeniowej, korzenigddw. Raliny z brylg korzeniows musz mie¢ opakowane bryty
korzeniowe lub by w pojemnikach. Drzewa i krzewy magby¢ przewaone wszystkimi srodkami
transportowymi. W czasie transportu rigleabezpieczy je przed wyschigtiem i przemarzgciem. Drzewa,
krzewy, po dostarczeniu na miejsce przeznaczemanmy by natychmiast sadzone.sllgest to niemaliwe,
nalezy je zadotowa w miejscu ocienionym i nie przewiewnym, a w ragisszy podlewa

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie robot winno kiyzgodne z projektem oraz specyfikacja techniczna.
5.1. Sadzenie drzew i krzewow i zaktadanie trawnikg
5.1.1 Przechowywanie $lin

Raéliny nalezy przechowywa w miejscu zacienionym lub w chtodni (nie #j niz 2 tygodnie). Bryta
korzeniowa powinna kiystale wilgotna, od czasu dostawy do posadzeniqriypadku rélin balotowanych
bryta korzeniowa powinna ldyostonkta w celu zabezpieczenia przed wysychaniem.

Byliny nalery przechowywé w miejscu jasnym, lecz nie bezZpednio nastonecznionym. Podew
pojemnikach nie ma@ wysycha. Jgli rosliny nie bedg sadzone natychmiast po dostawie, powinnyg by
zadotowane. Korzeniom nalg zapewnt stata wilgotné¢ i ochrore przed dosfpem swiatta przez ciasne
okrycie materiatem zabezpiecgeym. Korzenie nie magsic zagin¢. System korzeniowy &in dotowanych w
okresie wzrostu naly poluzowa, a ragliny rowno rozstawd w dobrze zdrenowanym rowie. Podczas okresu
dotowania materiat szkétkarski nie g@ulec uszkodzeniu ani infekcji przez patogeny.

Cebule i bulwy naley przechowywé& w stanie suchym, w miejscu wentylowanym, o umigrkoej
temperaturze i bez degu $wiatta stonecznego. Mate cebule fna z powodzeniem przechowyévev piasku.
Poniewa przechowywanie cebul nie jest proste, zale¢&igpowanie ich bezgoednio przed sadzeniem.
5.1.2 Kontrola rélin przy dostawie

Przy dostawie naly sprawdzt czy rdliny zostaly dostarczone zgodnie ze specyfikagmdwienia
pod wzgkdem liczby, wielkdci, gatunku oraz rodzaju. Nale przeprowadzi kontrole wizualg roslin.
Wszystkie musg mie¢ zdrowy wygtad. Réliny stabe, uszkodzone, zgdnicte i z oznakami choréb naie
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odrzuct. Przy dostawie, zardwno korzenie jak i padtomusz by¢ wilgotne. Zdrowotnét korzeni mana
sprawdzé przez zdrapanie ich skorki paznokciem- zdrowakkgast blyszcgea i wilgotna.
5.1.3 Warunki podczas sadzenia:

Sadzenie powinno odbywasie w chtodne, wilgotne dni. Sadzenie nglewstrzyma, jezeli warunki
zewretrzne mog niekorzystnie odldi sie na wzrdcie railin lub powoduj degradacje gleby. Natg unika
warunkéw, ktére utrudniaj przyjecie sk roslin jak: zalane doly przeznaczone do sadzenia.ezpadice,
stagnugca woda w miejscach sadzenia, mocno zamgzrdiemia, diugotrwate, silne, nmioe wysuszaice
wiatry itp.

5.1.4 Wymagania dotygeze sadzenia drzew:

Drzewa do nasadgeprzedstawiono w projekcie gospodarki drzewostan&atozono wycie do
nasadzeé gatunkéw drzew, odpornych na zanieczyszczenia advegoraz dostosowanych do miejscowych
warunkow siedliskowych i do istnigjego stanu innosci.

Termin nasadze- wskazane jest sadzdrzewa jesieni lub wiosna (padziernik — kwieci@) w tym okresie
dopuszczone sadzenigilin bez bryty korzeniowej, od kwietnia do fmziernika naley s3dzi¢ wytacznie z bryta
korzeniowa i w pojemniku.

Przygotowanie gruntu - nalg przygotowa doty pod drzewa o wymiarach 1,0 x 1,0 x 1,0 m,
wypetnione do potowy ziemi urodzajm lub substratem torfowym, regztuzupetniamy istnigca ziemi.
Lokalizacja nasadze- lokalizacje nasadzenalezy wyznaczy w terenie, zgodnie z dokumentacja projektpw
Poziom sadzenia powinien &y okoto 10 cm miszy od poziomu terenu, a wokot pnia riglepozostand
obnizenie gruntu zapewnige zatrzymanie okoto 50 litrow wody do podlaniazkixizone i ztamane korzenie
nalezy przycia¢ przed sadzeniem. Przy sadzeniu drzew formy pienalety przed sadzeniem whiv dno dotu
drewniane paliki tworgce tréjndg. Korzenie éin nalezy zasypywd sypla ziemi, a nasfpnie prawidiowo
ubi¢, uformowa miske i podlat wodg w ilosci co najmniej 40 .

Spos6b przechowywania drzew - drzewa po przywi@zieraleey jak najszybciej paglzic. Jeli jest to
niemazliwe nalery je zadotowd w miejscu ocienionym i nie przewiewnym. Bgykorzeniowy nalery
zabezpiecz§ przed przemarzeciem i wyschngciem.

Sposob stabilizacji drzew - drzewa nglestabilizowa& za pomog 3 drewnianych palikéw. Pale musz
by¢ réwne, gladkie, grednicy min. 7 cm i po wkopaniu w ziegnpowinny by wysokdci rownej wysokéci
pnia posadzonego drzewa ¢ga¢ pod ,korore” ). Pale powinny b§ umieszczone réwno z trzech stron, w taki
sposob aby stabilizowaosling. Paliki powinny by polaczone 3 poprzecznymi ryglami (tzw. potwatki). Drzew
formy piennej naley przywiazat do palikéw td pod korom podwojnym wgztem, szerok opask z tworzywa
lub gumy tak, aby nie uszkodzkory drzewa.

Sciotkowanie - przygotowana misnalezy wytozyé kora ogrodnicz w promieniu 70 cm od pnia na
grubas¢ 5 cm (liczc w stanie lanym).

5.2. Piekgnacja po posadzeniu
Piekgnacja w okresie gwarancyjnym polega na:
» odchwaszczaniu,
e podlewaniu,
* nawazeniu,
e usuwaniu odrostéw korzeniowych,
e poprawianiu misek,
* wymianie uschritych i uszkodzonych drzew i krzewow ,
e wymianie zniszczonych palikdw i wdadet,
* przyciciu ztamanych, chorych lub krzyjacych s¢ gakzi (ciecia piekgnacyjne i formujce).
5.3. Zaktadanie trawnikow
5.3.1 Wymagania dotygee zakladania trawnikow:
Wymagania dotycce wykonania rob6t zgzanych z trawnikamigsnastpujace:
« teren pod trawniki musi lByoczyszczony z gruzu i zanieczysatoeaz wyréwnany,
e przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien by obnizony w stosunku do
gazonow lub kraeznikdw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemarodzajm (ok. 10 cm) i kompost (ok.

2 do 3 cm),

* przy zakfadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym keamik powinien znajdow& si¢ 2 do 3 cm nad
terenem,

 teren powinien by wyréwnany i splantowany,

« ziemia urodzajna powinna byrozicielona rowm warstwg i wymieszan z kompostem, nawozami
mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

« RoZcielonej warstwy humusu nie nale zagszcz& i nie naley po niej jedzic sprztem
mechanicznym.

Siew traw powinien nagpi¢ bezpdrednio po rogcieleniu humusu,
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przed siewem nasion trawy ziemmalezy watowa watem gtadkim, a potem walem - kolczatka lub
zagrabt, siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najjej do potowy wrzénia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewamslosci 3 kg na 100 m2,

na skarpach nasiona traw wysiewagevdlosci 4 kg na 100 m2

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim walem w celu ostatecznego wyréviaan
stworzenia dobrych warunkow dla paglsinia wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez
watowanie kolczatk, mazna jw nie stosowawatu gtadkiego.

5.3.2 Pie¢gnacja trawnikow:
Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikow jest koszenie:

pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysoké¢ okoto 10 cm,

nastpne koszenia powinnyesbodbywa w takich odsipach czasu, aby wysaod@trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysé&iol0 do 12 cm,

ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinné twykonane z 1-miestznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkéw klicmatych Polski mena przyjc pierwsza potow
pazdziernika)

koszenia trawnikbw w calym okresie pighacji powinny si odbywa& czgsto i w regularnych
odstpach czasu, przy czym ¢tos¢ koszenia i wysok& cigcia, naley uzalenia¢ od gatunku
wysianej trawy, chwasty trwate w pierwszym okresaezry usuwa recznie; srodki chwastobdjcze o
selektywnym dziataniu naty stosowa z dwa ostragnoscia i dopiero po okresie 6 miesy od
zatazenia trawnika.

Trawniki wymagaq nawazenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki nawozéw
nalezy przygotowywa tak, aby trawom zapewhskitadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:

wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,
od potowy lata naley ograniczy azot, zwgkszapc dawki potasu i fosforu,
ostatnie nawgenie nie powinno zawietaazotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Drzewa, krzewy i trawniki
Kontrola robét w zakresie sadzenia i pgrlacji drzew, krzewow polega na sprawdzeniu:

wielkosci dotkow pod drzewka, krzewy i poza,

zaprawienia dotkdw ziempiurodzajm lub substratem torfowym do potowyehbkasci,

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentacja projelstow zakresie miejsc sadzenia, gatunkow i
odmian, odlegtéci sadzonych rdin,

materiatlu rélinnego w zakresie wymagajakosciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku,
zgodndci z normami: PN-87/R-67022 i PN-87/R-67023,

opakowania, przechowywania i transportu materiadlimego,

prawidtowaici osadzenia pali drewnianych przy drzewach forngnpej i przymocowania do nich
drzew,

odpowiednich terminéw sadzenia,

wykonania prawidtowych misek przy drzewach po pasaili i podlaniu,

wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformoyeh drzew i krzewow,

zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola rob6t przy odbiorze posadzonych drzewewmaw i traw dotyczy:

zgodndci realizacji obsadzenia z dokumentacja projelgtow

zgodndci posadzonych gatunkéw i odmian orazédlodrzew, krzewéw i traw z dokumentacja
projektows,

wykonania misek przy drzewach i krzewachilijedbior jest na wiosq lub wykonaniu kopczykow,
jezeli odbior jest na jesieni,

prawidtowaici osadzenia palikdw do drzew i przywwania do nich pni drzew (paliki prosto i mocno
osadzone, mocowanie nienaruszone),

jakaosci posadzonego materiatu.

6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega peasvdzeniu:

oczyszCzenia terenu z gruzu i zanieczysacze
okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m3),
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e pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatk,

« wymiany gleby jatowej na ziemiurodzajma z kontrola grubgéci warstwy roZcielonej ziemi,
e ilosci rozrzuconego kompostu,

e prawidtowego uwatowania terenu,

e zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,

e gestdsci zasiewu nasion,

« prawidlowej czstotliwoici koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,

» okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,

« dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt makgtgsci wykietkowanychzdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

* prawidlowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

e obecndci gatunkéw nie wysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
* m2 (metr kwadratowy) wykonania trawnika;
e szt. (sztuka) przesadzenia drzewa, krzewu.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si za prawidtowo wykonane, jeli zostaty zrobione zgodnie z dokumentacja
projektovg i specyfikacja techniczna. Odbiorowi robo6t zarikgrh i ukgajcych zakryciu podlega
sprawdzenie przygotowania dotéw oraz ich zaprawieiemi urodzaja przed posadzeniemdmm. Odbiorowi
czesciowemu mog podlegé przywiezione do posadzeniasliay, ich gatunek, wielk& oraz jakdc.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ceny wykonania robét, podane w Kontrakcie obejmuj
e Materiat, robocize, transport materiatu i oséb, koszty zakupu, wytiaj i pracy spretu, wszelkie
koszty manipulacyjne, wydatki poniesione na obstadministracyjna, marketing, podizwizane z
realizacy robdt, podatki i optaty uezlowe, optaty celne i inne, ktére Wykonawca musiig&ndla
kompletnego i terminowego wykonania ustugi.
« Swiadczenia z tytutu gwarancji ickojmi, koszty uczestnictwa w naradach koordynacginyna
budowie, odbiorach gatkowych, rozruchu usdze i koszty uczestnictwa w odbiorze.
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:
e roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowémizurodzajnej, racielenie ziemi urodzajnej,
rozrzucenie kompostu,
» zaktadanie trawnikow,
e pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, naxeaie, odchwaszczanie.
Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje
» roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzemlppanie i zaprawienie dotkow,
» dostarczenie materiatudlmnego,
+ pielegnacg posadzonych drzew i krzewdw : podlewanie, odchezezie, nawzenie.

10. NORMY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-87/R-67022 Materiat szkoétkarski. Ozdobne dizé krzewy iglaste
3. PN-87/R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne dizékrzewy liciaste
4. PN-R-5023:1999 Materiat siewny. Nasiondlirorolniczych

5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
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D-10.00.00 INNE

D-10.01.01 Elementy matej architektury

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsf'wymagania dotycce wykonania i odbioru
rob6tzwazanych z wykonaniem i moritam elementéw matej architektury dla zadania pn.d@ua parkingu
.Parkuj i jed”” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z ebu Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaudent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i wykonywaniu rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem i montzem nasfpujacych elementéw malej architektury:
e tawki,
» Kosze namieci,
» Stanowisko do naprawy rowerow,
» Stojaki rowerowe.
Nalezy uzgodné z Zamawiajcym ostateczny wygt elementéw matej architektury i uzyskgego
akcpetad.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z odpowiednimi normami oraz cke@iami podanymi w
ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania Robét i ich zgodééd z Dokumentag
Projektow, ST, i poleceniami Kierownika Projektu.
Ogolne wymagania dotygze Robdét podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-M-T-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 2.

Do kazdej ilosci jednorazowo wystanego materiatu gidony powinien by dokument
potwierdzajcyjego jakd¢é na podstawie przeprowadzonych biadab deklaracji zgodni@i z odpowiednimi
normami luba probattechnicza.

2.2. Materialy do wykonywania wiat przystankowych

2.2.1 Materialy na konstrukgkoszy namieci i fawek.

tawki i kosze namieci powinny by wykonane z materiatow identycznych jak elementgiégace w Parku
Powstacow Warszawy

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania ogdlnet Bk
Wykonawca jest zobowkany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakd¢ robot, zaréwno na miejscu tych robot jak i w ceasansportu, zatadunku i wytadunku
materiatdw, spretu, itp. Sprzt uzywany przez Wykonawcpowinien uzyské akceptagj Inzyniera.
3.2. Sprzt do montazu tawek i koszy nasmieci

Do montau fawek i koszy ndmieci naley zastosowasprzt zgodny z zaleceniami producenta.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagamélne” pkt. 4.
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu zaakceptowanego przegniera.
Nalezy je umigci¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej i eaieczy przed spadaniem lub
przesuwaniem oraz przed uszkodzeniami.

Materialy sypkie (piasek) nioa przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynateriatami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-T00@O0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania rob6t powiniendygodny z dokumentagijprojektova i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych naly korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz instrukeji
wytycznych wykonania obiektu podanych przez preda.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu fawek i koszy rianieci:

1. roboty przygotowawcze,

2. przygotowanie podim,

3. wykonanie fundamentu,

4. zmontowanie tawek lub koszy dmieci z gotowych elementow,
5. roboty wykaczeniowe.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do robét naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkaza

Inzyniera:
e ustali lokalizacg terenu robét,
e przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczeg6towego wytyczenia robét oraz
ustalenia danych wysokciowych,
« usuryé przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemetntyg, ogrodze itd.,
« zgromadzt wszystkie materialy potrzebne do robét.
5.4. Przygotowanie podiga

Koryto pod nawierzchrpi zaleca s wykonywa& bezpdrednio przed rozpogziem robot
nawierzchniowych. Wczaiejsze wykonanie koryta jest miiwe za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie lub mechanicznie przyzyciu koparek i spycharek. Grunt
odspojony powinien hiywykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumenta@jgktowej.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszebdrieczyszcze nalery sprawdzt czy istniejce
rzedne umaliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanyckedych podiga. Zaleca s, aby rzdne
koryta przed profilowaniem byty o co najmniej 5 ewizsze nk projektowane radne podiga. Jeeli powyzszy
warunek nie jest spelniony i wygluja zanienia poziomu w podia to Wykonawca powinien spulckni
podiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt, spemiggy wymagania
obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w §m koniecznej do uzyskania wymaganychedaych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika zagszczenia 1,00.

Profilowanie podi¢a zaleca siwykona rowniarky. Sciety grunt powinien by wykorzystany w sposéb
zaakceptowany przezd4yniera. Po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania, ktére natg
kontynuowa@ do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto po wypoefdniu i
zag:szczeniu powinno kiyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przysi natychmiast do ukladania nawierzchni, to powinen zabezpieczy
podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praetzenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez lmzyniera. Jeeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadan@éwierzchni meéna
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.5. Podsypka i warstwa odgczajgca
W zaleznosci od rodzaju gruntu w podiol, przed poteeniem plyt nawierzchniowych, moa utayé w
zaleznoéci od zalecé dokumentaciji projektowe;:
e 10+15 cm podsypki piaskowej na gruncie niepewnym
e 20+25 cm warstwy odszapcej, na gruncie wysadzinowym,
e 3 .cm, po zagszczeniu, warstwy piaskowej wyréwnawczej, na gremeewysadzinowym.

Piasek powinien ky rozktadany przy gyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych spadkéw i
rzednych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy powinna liytaka, aby po jej zagzczeniu oagnieto
grubas¢ projektowan.

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy piaskowej naleprzystpi¢ do jej zagszczania,
ktére naley rozpoczyné od krawdzi i przesuwé w kierunku osi drogi. W miejscach niedgstych dla
walcow warstw piaskows nalery zag:szczé ptytami wibracyjnymi i ubijakami mechanicznymi. @ggzczanie
naley kontynuowé do osagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedlug normalnebyré
Proctora. Wilgotné& materialu podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej wartai.

5.6. Utazenie nawierzchni z piyt prefabrykowanych

Uktadanie nawierzchni z plytelbetowych, na uprzednio przygotowanej podsypcekpiaej lub

warstwie odsgczapcej, mae odbywa sie bezpdrednio zesrodkéw transportowych lub z miejsca sktadowania,
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zwykle z pomog zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoazehit zurawiem mog stuzy¢
zawiesia czterohakowe.

Mozna stosowa tez reczne uktadanie ptyt 0 mniejszych wymiarach, przynpoy pochylni zesrodka
transportowego, po ktérej ptyty zsuwang lezpdrednio na miejsce ui@nia nawierzchni. Ten typ mouta
wymaga zaostrzonych wymogéw bezpietste/a pracy.

Piyty zelbetowe naley uktada tak, aby cal swop powierzchn przylegaty do podiza (podsypki,
warstwy odgczapce)).

5.7. Montaz elementéw prefabrykowanych

Mantaz elementéw prefabrykowanych najewykona zgodnie z zaleceniami producenta. Podczas
montau nalery zwrGcié szczegdla uwag aby nie uszkodzii zarysowé elementéw. Wszelkie uszkodzone
podczas montal elementy powinny zostavymienione przez Wykonawaa jego koszt. Prace najewykona&
zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpiésiea i higieny pracy. Doktadny typ wiaty najeuzgodné z
Zamawiagcym.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektows i ST. Do robét
wykonczeniowych naleg prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do isfoygh warunkow
terenowych, takie jak:

» odtworzenie przeszkod czasowo ustyth,

e oczyszczenie terenu robét z odpadow i ugtiaiich poza plac budowy,

* niezkzdne uzupetnienia zniszczonej w czasie robéitmoosci, tj. zatrawienia, krzewow,
roboty poradkujace otoczenie terenu roboét

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania agglpkt 6.
Celem kontroli jest sprawdzenie jakowykonywanych rob6t. Wykonawca robét ma obgeeik:
e sprawdzenia posadowienia ptyty fundamentowej,
e sprawdzenia zgodioi wykonanych Robét z Dokumentacja Projekiow
Wykonawca przedstawi hynierowi atesty materiatow.

Wykonawca powiadamia pisemnie o zakpeniu kadej roboty zanikaijcej, ks maze kontynuowa
dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez/hiera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-T-0@0QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy wiaty dla jej wykonania i monta jest sztuka (szt.)

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-T-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Badania oraz odbior ostateczny rgl@rzeprowaddi po catkowitym zmontowaniu konstrukcji oraz
wykonaniu wszystkich patzen.
Odbiorom cgsciowym podlegaj:
« odebranie podiza pod prefabrykowanptyte fundamentow (zelbetovs)
« odebranie posadowienia prefabrykowanej piyty funeiatowej gelbetowej)
e dostarczone na budevelementy konstrukcji,
e zamocowania i wykonania elementéw konstrukciji.
Odbiér kmcowy zakaczony powinien b§ spisaniem protokotu.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiadaly wyniki pozytywne — zgodnie z wytycznymi
producenta elementow wiaty rowerowe;.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgsi podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.
Ptatna¢ ta ustala sj na podstawie obmiaru oceny jakbwykonanych robét, atestéw producenta

urzadzen, ogkdzin i pomiaréw sprawdzagych.
Cena sztuki wykonanej fawki obejmuije:

« wykonanie wykopow pod fundament,
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e zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichlgigmych materiatow,
e zastosowanie materiatbw pomochniczych koniecznych mtawidtowego wykonania robot lub
wynikajacych z przygtej technologii robét
« monta elementdéw prefabrykowanych tawki,
e oczyszczenie terenu robét z odpadoéw,
e oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.
Gwarancja wg gwarancji producenta.

Cena sztuki wykonanego koszasmaieci obejmuije:
« wykonanie wykopow pod fundament,
« zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichbgigzych materiatow,
e zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych mtawidtowego wykonania robot lub
wynikajacych z przygtej technologii robét
« monta elementdéw prefabrykowanych kosza,
e oczyszczenie terenu robét z odpadoéw,
e oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.
Gwarancja wg gwarancji producenta.

Cena sztuki wykonanego stojaka na rowery obejmuje:
« wykonanie wykopow pod fundament,
« zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichhgigzych materiatow,
e zastosowanie materialtbw pomocniczych koniecznych mlawidlowego wykonania robét lub
wynikajacych z przygtej technologii robét
« monta elementdéw prefabrykowanych stojaka,
e oczyszczenie terenu robét z odpaddéw,
e oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.
Gwarancja wg gwarancji producenta.

Cena sztuki wykonanego stanowiska do naprawy rowettejmuje:
« wykonanie wykopow pod fundament,
« zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichhgigzych materiatow,
+ zastosowanie materialbw pomocniczych koniecznych plawidtowego wykonania robét Iub
wynikajacych z przygtej technologii robot
« monta elementdéw prefabrykowanych stanowiska do naprawerdw,
e oczyszczenie terenu robét z odpaddéw,
e oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie.
Gwarancja wg gwarancji producenta.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06250 Beton zwykly

2. PN-77/B-13080 Szkto budowlane. Nazwy i ckeaia

3. PN-B-13079:1997 Szkio budowlane. Szyby zespolone

4. PN-93/C-81515 Wyroby lakierowe. Oznaczenie géabpowtoki

5. PN-80/C-81531 Wyroby lakierowe. Oznaczenie pzepnéci powlok do podiaa oraz przyczeprioi
migdzywarstwowej

6. PN-70/H-97053 Ochrona przed korpZjlalowanie konstrukcji stalowych. Ogdélne wytyczne

7. PN-83/H-92120 Blachy grube i uniwersalne zd &taistrukcyjnej zwyktej jakéci i niskostopowej
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D-10.02.01 Ogrodzenie panelowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techniczne

Przedmiotem niniejszej STaswymagania szczegoOtowe dotyce wykonania i odbioru robot
zZwigzanych z monta&em ogrodzenia panelowego dla zadania pn. ,Budowkimpu ,Parkuj i jed” w
Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z elba Zaboréw, w Gminie Leszno”.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (ST) stosoyesigako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zaa@anych z montem
ogrodzenia panelowego.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z odpowiednimi normami oraz ckee@iami podanymi w
ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne”.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania Robét i ich zgodééd z Dokumentag
Projektow, ST, i poleceniami Kierownika Projektu.

Ogolne wymagania dotygze Robdét podano w ST DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-T-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 2.

Do kazdej ilosci jednorazowo wystanego materiatu gidony powinien by dokument
potwierdzajcyjego jakd¢é na podstawie przeprowadzonych biadab deklaracji zgodni@i z odpowiednimi
normami luba probattechniczg.

2.2. Materialy do wykonywania ogrodzenia panelowego
2.2.1 Materialy na konstrukepgrodzenia panelowego.

Panele ogrodzeniowe wykonane ztpw pionowych/poziomych drednicy 5 mm, przettaczanych
minimum 3 razy. Powstate oczko siatki ma wymiaryxZI0mm. Panele i stupki malowane proszkowo w
kolorze zielonym, np. RAL 6005.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania ogdlnet Bk
Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spyi, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ robdt, zaréwno na miejscu tych rob6t jak i w ceasiansportu, zatadunku i wytadunku
materiatow, sprau, itp. Sprzt uzywany przez Wykonawgcpowinien uzyskéakceptagj Inzyniera.
3.2. Sprzt do montazu tawek i koszy nasmieci

Do montau ogrodzenia panelowego najezastosowasprzt zgodny z zaleceniami producenta.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt. 4.
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu zaakceptowanego przegniera.
Nalezy je umigci¢ rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej i eahieczy przed spadaniem lub
przesuwaniem oraz przed uszkodzeniami.

Materialy sypkie (piasek) nioa przewozi dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minnynaterialami i nadmiernym
zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-M-T00@O0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Spos6b wykonania rob6t powiniendygodny z dokumentagijprojektova i ST. W przypadku braku
wystarczajcych danych naly korzystd z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz instrukeji
wytycznych wykonania obiektu podanych przez preda.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu fawek i koszy riieci:
1. roboty przygotowawcze,
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przygotowanie podiam,

wykonanie fundamentu,

monta ogrodzenia wg. zaleagroducenta,
roboty wykaiczeniowe.

arwbd

5.3. Roboty przygotowawcze
Przed przysgpieniem do rob6t naly, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkaza
Inzyniera:
» ustali lokalizacg terenu robot,
* przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne niedne do szczegotowego wytyczenia robét oraz
ustalenia danych wysokciowych,
« usuryé przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemeintyg, ogrodze itd.,
e zgromadzt wszystkie materiaty potrzebne do robot.
5.4. Przygotowanie podida

Koryto pod nawierzchrpi zaleca s wykonywa bezpdrednio przed rozpoeziem roboét
nawierzchniowych. Wczaiejsze wykonanie koryta jest mave za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

Koryto mazna wykonywa recznie. Grunt odspojony powinien bwykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Po oczyszczeniu wykonanego dna koryta ze wszelidclieczyszcze nalery sprawdzé czy istniejce
rzedne umaliwig uzyskanie, po profilowaniu, zaprojektowanycledzych podiéa. Zaleca s, aby rzdne
koryta przed profilowaniem byty o co najmniej 5 ewizsze nk projektowane r@ne podiga. Jeeli powyzszy
warunek nie jest spelniony i wysluja zanienia poziomu w podia to Wykonawca powinien spulckni
podiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez lmyniera, dowié¢ dodatkowy grunt, spelniggy wymagania
obowigzujace dla goérnej strefy korpusu, w b koniecznej do uzyskania wymaganychedzych
wysokdaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wskaika zagszczenia 1,00.

Profilowanie podiea zaleca siwykona rowniarky. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w sposéb
zaakceptowany przezd4yniera. Po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania, ktére natg
kontynuowa@ do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00. Koryto po wypoefdniu i
zag:szczeniu powinno kyutrzymane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwezanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do ukladania nawierzchni, to powinen zabezpieczy
poditaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad praezenie folii lub w inny sposob zaakceptowany
przez Imzyniera. Jeeli podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadanéwierzchni meéna
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

5.7. Montaz elementéw prefabrykowanych

Mantaz elementow prefabrykowanych najewykona zgodnie z zaleceniami producenta. Podczas
montau nalery zwrdcié szczegélp uwag aby nie uszkodzii zarysowa elementow. Wszelkie uszkodzone
podczas montal elementy powinny zostavymienione przez Wykonawma jego koszt. Prace najewykona
zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpiésiea i higieny pracy. Doktadny typ wiaty najeuzgodné z
Zamawiagcym.

5.8. Roboty wykaiczeniowe

Roboty wykadiczeniowe powinny by zgodne z dokumentagcj projektovg i ST. Do robot
wykonczeniowych naley prace zwizane z dostosowaniem wykonanych robdét do istoygh warunkéw
terenowych, takie jak:

» odtworzenie przeszkod czasowo ustyth,

e oczyszczenie terenu robét z odpadow i ustiaiich poza plac budowy,

e niezledne uzupetnienia zniszczonej w czasie robdtmoosci, tj. zatrawienia, krzewow,
roboty poradkujgce otoczenie terenu robot

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania ol pkt 6.
Celem kontroli jest sprawdzenie j@kowykonywanych robdt. Wykonawca rob6t ma obgrek:
» sprawdzenia zgoddoi wykonanych Rob6t z Dokumentacja Projekiow
* Wykonawca przedstawi hlynierowi atesty materiatow.

Wykonawca powiadamia pisemnie o zakpeniu kadej roboty zanikajcej, ktéy maze kontynuowa
dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez/hiera.

7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-T-0@0QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows ogrodzenia dla jej wykonania i montejest metr (m.)

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-T-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
Badania oraz odbior ostateczny rgl@rzeprowaddi po catkowitym zmontowaniu konstrukcji oraz
wykonaniu wszystkich patzen.
Odbiorom cgsciowym podlegaj:
e odebranie podim,
* odebranie posadowienia,
e dostarczone na budevelementy konstrukcji,
e zamocowania i wykonania elementéw konstrukciji.
Odbiér kmcowy zakaczony powinien b§ spisaniem protokotu.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiadaly wyniki pozytywne — zgodnie z wytycznymi
producenta elementow ogrodzenia.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-T-00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 9.
Ptatna¢ ta ustala sj na podstawie obmiaru oceny jakbwykonanych robét, atestéw producenta
urzadzen, ogkdzin i pomiaréw sprawdzagych.
Cena sztuki wykonanej fawki obejmuije:
« wykonanie wykopow pod fundament,
e zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichlgigmych materiatow,
e zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych mtawidtowego wykonania robot lub
wynikajacych z przygtej technologii robét
e monta elementéw ogrodzenia,
e oczyszczenie terenu robét z odpadow,
e oznakowanie miejsca robo6t i jego utrzymanie.
Gwarancja wg gwarancji producenta.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06250 Beton zwykly

2. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne

3. PN-93/C-81515 Wyroby lakierowe. Oznaczenie géabpowtoki

4. PN-80/C-81531 Wyroby lakierowe. Oznaczenie pzepndci powtok do podiaa oraz przyczeproi
migdzywarstwowej

5. PN-70/H-97053 Ochrona przed kompZylalowanie konstrukcji stalowych. Ogélne wytyczne
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D-10.03.01 Gwietlenie i monitoring

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczego6towej Specyfikacji Techniczne

Przedmiotem niniejszej STa swymagania szczeg6towe dotyce wykonania i odbioru budowy
oswietlenia i monitoringu dla zadania pn. ,Budowalpagu ,Parkuj i jed” w Zaborowie na dz. ew. nr 432/4, z
obrebu Zaboréw, w Gminie Leszno”..
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna (ST) stosoyesigako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.
1.3. Zakres Robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST doty@asad prowadzenia Robd4t obejgmyich wszystkie czynrigi
umazliwiajace i magce na celu wykonanie i pagtizenie pod napcie przebudowanego swietlenia i
monitoringu parkingu. W ramach budowy instalacjiveetlenia parkingu naley w projektowanej lokalizacji
ustawt na fundamentach prefabrykowanych 5 stupéw nr B, 2,i 5 wysokéci catkowitej 7 mb, np. typu SAL
70 z wysggnikami WRP-3/1,5/0,7/5 i WRP-4/1,5/0,7/5 na faméntach B70. Naly zastosowé stupy oraz
wysiegniki aluminiowe, bezszwowe, o przekroju edym, o grubdci $cianki min. 4 mm, stikowe, bez
skokowej zmianyrednicy, w kolorze antracytowym, z fabrycznie zgliezzon elastomerem w kolorze masztu
stopm do wysokdci wngki (min 60 cm). Zalecany kolor masztu i stupéw RZQ16 (antracytowy). Na stupach
zamontowd na wysokéci 7 mb na gtowicach tréjramiennych (stupy nr 152Jub czteroramiennych (stupy 3,
4), o lgcie rozwarcia ramion 90°, podniesienia 50° i dikayd,50 mb, oprawy LED zéwiattem o okrélonej
temperaturze barwowej (Tb=4000K +/- 200K), o wyadam swietlnej > 100 Im/W, spehnigge aktualne
wymagania éwietleniowe. Zgodnie z norgn PN-EN 13201 2007 "Qvietlenie drég" przyjto kategorie
oswietlenia ME5.Naley zastosowé oprawy w obudowie aluminiowej o IP 66 otwieraneghzycia narzdzi,
wyposaona w wymienny panel z soczewkami ksztaitymi rozsyt swiatta o temperaturze barwowej
Th=4000K +/- 5%, hartowany klosz szklany o IKO9.r@py zasilt z tabliczek bezpiecznikowych przewodem
YDY 3x2,5 mm2 prowadzonym wewtz stupéw. Zastosowaabliczki bezpiecznikowe. Oprawy zabezpieczy
bezpiecznikiem 2A zamontowanym na tabliczce bezpigowej. Dodatkowy przewdd ochronny w kolorze
zielono- z6ttym pohkczy¢ z jednej strony do zacisku ochronnego oprawy, ugidj do zacisku ochronnego
latarni. Utazy¢ w projektowanej trasie linie kablowe kablem typ&Y 3x6 mm2 pomgdzy istniejca szafky
oswietlenions SON na stupie PP-1 i projektowanymi stupami nR13, 4 i 5. Kéicowki kabli wprowadzi do
wnek stupéw i podiczy¢ pod zaciski tabliczek bezpiecznikowych. Przy shipapozostawd zapasy
eksploatacyjne po 2 mb z i@ej strony. Kable do szafki po stupie PP-1 prowéadzirurce ochronnej A BE
50mm, w ziemi prowadziw rurach A DVR 75mm. W szafie SON za&iliswietlenie z wydzielonego pola
odplywowego z zabezpieczeniem wggnikiem nadmiarowo — pdowym S 301 C 6A. Zakres przebudowy
istniejgcej sieci elektroenergetycznej zostat przedstawinamylanie Budowy Instalacjis@ietlenia — Rysunek
8. W ramach budowy instalacji monitoringu obiektalery utozy¢ w projektowanej trasie kanalizacje kablpw
z rur HDPE 40mm pomadzy istniejcg studny kanalizacji teletechnicznej OPL w ul. Warszawskiej
projektowan szaflkhy SZK i projektowanymi stupami nr 1, 2, 3, 4 i 5. Mazgatzieniach i zakaczeniach
kanalizacji zamontowa studzienki kablowe SK-1. W projektowanej lokatigaustawi, na wydzielonej
studzience kablowej SK-1, metalgvgzafle rozdzielca typu SZK 12U 19” 86/61/61 z wypagsniem. Do
szafki doprowadZi od szafki éwietleniowej SON kabel YKY 3x6 mm2. W szafcéwdetleniowej SON kabel
zasilié z wydzielonego zalicznikowego — przed zegaremugieym dswietleniem - pola odptywowego z
zabezpieczeniem wadznikiem nadmiarowo — pdowym S 301 C10A. w szafce SZK obwdd zabezpiéczy
wytacznikiem nadmiarowo — pdowym S 301 C 6A i wyposa¢ w jednofazowe gniazdo wtykowe 230V. Na
stupach nr 3 i 4 zamontowana wysokéci 6 mb kamery przemystowe typu DS.-2CD4232FWD-&J{H).
Ulozy¢ w projektowanej trasie linie kablowe kablem zewmnym UTP kat. 5e porilzy szafly SZK i
projektowanymi stupami 1, 2, 3, 4 i 5. Kadwki kabli w stupach nr 1, 2, 5 wprowadzio wrek stupéw, w
stupach 3 i 4 pogtzy¢ pod zaciski kamer przemystowych. Przy stupach pt@ec zapasy eksploatacyjne po
10 mb ut@one w studzienkach kablowych. Kable prowadai kanalizacji z rur A DVR 75mm. Pogdzy
szaflg SZK i studny OPL utazy¢ w projektowanej trasie linie kablowe kableswiattowodowym Z-XOTKtsdD
12J. Przy szafce SZK pozostéwiapas eksploatacyjny 25 mb zwityi na stelau SZ-2.. Zakres budowy sieci
teletechnicznej zostat przedstawiony na Planie Bydostalacji Monitoringu
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Latarnia - konstrukcja wsporcza osadzondumalamencie w gruncie, staca do zamocowania
oprawy gwietleniowej na okréonej wysokdci.
Oprawa éwietleniowa - urzdzenie stugce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strgmia
Swietlnego wysytanego przezrédio swiatta zawierajce wszystkie niezjtine detale do przymocowania i
pofaczenia z instalagjelektryczn.
1.4.3. Wysggnik - element rurowyakzacy stup dwietleniowy z opraw.
1.4.4. Kabel - przewdd wielgtowy izolowany, przystosowany do przewodzeniador elektrycznego,
mogcy pracowd nad i pod ziemai.
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Fundament - konstrukcjeelbetowa zagbiona w ziemi, stizgca do utrzymania masztu lub
szafy gwietleniowej w pozycji pracy.
Szafa éwietleniowa - urgdzenie rozdzielczo-sterownicze begmainio zasilajce instalacje
oswietleniowe.
1.4.7. Dodatkowa ochrona przeciwpogaiowa - ochrona €ici przewodzcych, dosipnych w wypadku
pojawienia s na nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.
2. MATERIALY
2.1. Materialy podstawowe
Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wykomyiu gwietlenia wg. niniejszej STas
2.1.1. Stup aluminiowy h =7 mb
2.1.2. Glowica troj- i czteroramienna z demdnta
2.1.3. Oprawa ledowa 35 W
2.1.4. Przewdd YDY 3 x 2,5 mm2.
2.1.5. Kabel YKY 3 x6 mm2.
2.1.3. Kamera DS.-2CD4232FWD-)(Z)(S)(H).
2.1.4. Kabel UTP kat. 5e.
2.1.5. Kabel Z-XOTKtsdD 12J..
2.2. Materialy budowlane
2.2.1. Cement. Do wykonania ustojow betonowych phgby Gwietleniowe zaleca sistosowanie cementu
portlandzkiego marki 25 bez dodatkéw, speliapo wymagania PN--88/B-30000. Cement powinien¢ by
dostarczany w opakowaniach spelgigich wymagania BN-88/6731-08 i sktadowany w dolweatylowanych,
suchych i zadaszonych pomieszczeniach. Cemeng g rowniez dostarczany luzem i przechowywany w
silosach.
2.2.2. Piasek. Piasek do ukladania kabli w ziemiykonania ustojéw pod stupyswietleniowe powinien
spetnigd wymagania BN--87/6774-04.
2.2.3Zwir. Pod prefabrykowane fundamenty betonowe hyastosowa zwir odpowiadajcy BN-66/6774-01.
2.2.4. Woda. Woda powinna dyodmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-88/B-322B@rwa wody powinna
odpowiadé barwie wody wodoagowej; woda nie powinna wydzi€lazapachu gnilnego oraz nie powinna
zawierad zawiesiny.
2.2.5. Kit uszczelniapy. Do uszczelniania pggzenia stupa z wysgnikiem i kapturkiem ostonowym nina
stosowé wszelkie rodzaje kitow spetnigie wymagania BN-80/3112-28.
2.3. Elementy gotowe
2.3.1. Stupy prefabrykowane . Zalecg stosowanie stupdw prefabrykowanych o wymiarachapgdh w
dokumentacji lub innych wg. atestowanych oblicz&Stupy powinny by wykonane wg Dokumentacji
Projektowej uwzgidniajacej parametry wytrzymadgsiowe i warunki, w jakich &da pracowaly. Ogdlne
wymagania dotycce fundamentdédw okéone g w PN-80/B-03322 Stupy i wysgniki naley zastosowéa
zabezpieczone technikposiadajca minimum 5 letni okres gwarantowanej wytrzymilio W zaleznosci od
konkretnych warunkéw lokalizacyjnych, sktadu woéd umowych, naley wykona zabezpieczenie
antykorozyjne zgodnie z "Instrukcjzabezpiecae przed korozj konstrukcji budowlanych". Skladowanie
prefabrykatow powinno odbywasic na wyrdwnanym, utwardzonym i odwodnionym padima przektadkach z
drewna sosnowego.
2.3.2.Zrédtadwiatta i oprawy. Dla éwietlenia drogowego natg stosowa zrodtaswiatta i oprawy spetniage
wymagania PN-83/E-06305 i podanych w dokumentacjgktowej. Ze wzgldu na wysol skuteczné&
Swietlna, trwatcs¢ i stald¢ strumieniaswietinego w czasieoraz oddawanie barw, zalegassbsowanie
wysokopeznych lamp sodowych. Oprawy powinny charakteryzove®g szerokim ograniczonym rozsylem
Swiatta. Ze wzgtdow eksploatacyjnych stosowanalely oprawy o konstrukcji zamketej, stopniu
zabezpieczenia przed wpltywami zestvanymi komory lampowej IP54 i klagsochronndci I. Kat nachylenia
ustawé na 00. Elementy oprawy takie jak ukfad optycznkorpus powinny b§ wykonane z materiatow
nierdzewnych. Oprawy powinny byrzechowywane w pomieszczeniach o temperaturzeizsaej nz -50C i
wilgotnosci wzglednej powietrza nie przekracaagj 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-86/0-79100
3. SPRZET
Wykonawca powinien wykazasie mozliwoscig korzystania z nagbujacych maszyn i spetu,

gwarantugcych wiaciwa jakascia Robot:

* samochodu specjalnego liniowego z platfgirbalkonem,

e zurawia samochodowego,

* wiertnicy na podwoziu samochodowym &eidremsr. 110 mm,

« spawarki transformatorowej do 500 A,
4. TRANSPORT
4.1.Do transportu materiatdéw naleuzy¢ nastpujgcych srodkéw transportowych:

e samochodu skrzyniowego,

e samochodu dostawczego,
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e samochodu specjalnego liniowego z platfgirbalkonem,
4.2.Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny byabezpieczone przed ich
przemieszczeniem, uktadane zgodnie z warunkamspa@tu wydanymi przez wytworcow dla poszczeg6lnych
elementow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykopy pod fundamenty
Przed przysipieniem do wykonywania wykopdéw Wykonawca ma obmek sprawdzenia zgodfm
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowejazoroceny warunkéw gruntowych. Metoda
wykonywania rob6t ziemnych powinnadsgiobrana w zaleosci od gkbokasci wykopu, uksztalttowania terenu
oraz rodzaju g runtu. Pod fundamenty prefabrykowsaleca si wykonywanie wykopow wskoprzestrzennych
recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypyavamgowinno odpowiadawymaganiom BN-83/8836-02.
Wykopy pod stupy éwietleniowe zaleca i wykonywa mechanicznie przy zastosowaniu wiertnicy na
podwoziu samochodowym. W obu przypadkach wykopy ipow by¢ wykonane bez naruszania naturalnej
struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050.
5.2. Montaz stupéw prefabrykowanych
Wykonanie i monta stupéw zgodnie z wytycznymi wykonania mantadla konkretnego stupa.
Powinien by ustawiany przy pomocyz@vigu na 10 cm warstwie betonu B10 spehmajgo wymagania PN-
88/B-06250 lub ubitegawiru spetniajcego wymagania BN-66/6774-01. Przed zasypaniemaimedtu naley
sprawdzé rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykoramyjrigianek stupdéw i fundamentéw.
Maksymalne odchylenie od poziomu nie powinno praeky 1:1500 z dopuszczajntolerancy rzednej
posadowienia +2cm. Ustawienie stupa w planie powibh wykonane z dokfadricia £10 cm. Wykop naley
zasypywa ziemi bez kamieni ubijajc ja warstwami co 20 cm. Stogigag;szczenia gruntu min. 0,95 wg BN-
72/8932-01.
5.4. Montaz opraw
Montaz opraw na wysignikach naley wykona przy pomocy samochodu z balkonem.zé@aoprave
przed amontowaniem nale podhczy¢ do sieci i sprawdzi jej dziatanie (sprawdzanie @miecenia s}
lampy).Oprawy montowapo uprzednim waignieciu przewodow zasilagych do stupdw i wysgnikow.Nalezy
stosowa przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionepytami miedzianymi o przekrojayty nie mniejszej
niz 2.5 mmz2. llé¢ przewodow zalima jest od iléci opraw Od tabliczki bezpiecznikowej lub bezpickbmv
sieciowych do kazdej oprawy nalgy prowadzé po trzy przewody. Oprawy nalg mocowa& na wysggnikach i
glowicach masztéw w sposob wskazany przez prodacepraw po wprowadzeniu do nich przewoddéw
zasilajcych i ustawieniu ich w po#enie pracy. Oprawy powinny Bymocowane w sposéb trwaly, aby nie
zmienialy swego potenia pod wplywem warunkéw atmosferycznych i parai@tru dla 1l i Il strefy
wiatrowej.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wykopy pod fundamenty
Sprawdzenie podlega lokalizacja, wymiary i zabezze@iascianek wykopu. Po ustawieniu stupow
lub wykonaniu ustojow, sprawdzeniu podlega sthgi@gszczenia gruntu i uswgia nadmiaru ziemi.
6.2. Stupy i ustoje
Program bada powinien obejmowa sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw, wydlu zewrtrznego
wytrzymalaici. Parametry te powinny By godne z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji €ktgwej oraz
wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-88/B-30000. Ponautitery sprawdzé doktadnd¢ ustawienia w planie i
rzedne posadowienia. Stupywietleniowe, po ich montar podlegaj sprawdzeniu podgtem:
» dokladndci ustawienia pionowego stupow,
»  prawidlowdci ustawienia opraw wzgliem osi jezdni,
+ jakosci polaczen przewoddw na zaciskach oprawy,
e jakosci polgczen Srubowych latafi i opraw,
e stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkatementéw.
6.3. Instalacja przeciwporaeniowa
Po wykonaniu instalacji i ochrony nalewykona pomiary ich rezystancji. Po wykonaniu instalacji
oswietleniowej naley pomierzy impedancije gtli zwarciowych dla  stwierdzenia  skutecZob  ochrony.
Wszystkie wyniki pomiaréw naky zamigci¢ w protokole pomiarowym ochrony przeciwpgeaiowe;.
6.4. Pomiar nakzenia gwietlenia
Pomiary naley wykonywa po uptywie co najmniej 0,5 godz. od awkenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny by wyswiecone minimum 100 godz. Pomiary nalewykonywa przy suchej i czystej
nawierzchni, wolnej od pojazdéw, pieszych i jakiohiiek obiektow obcych magych znieksztalci przebieg
pomiaru. Pomiaréw nie nalg przeprowadz&d podczas nocy kstycowych oraz w zlych warunkach
atmosferycznych (mgtagniezyca, unosgcy sk kurz, itp.). Do pomiaréw naly uzywaé przyrzaddéw
pomiarowych o zakresach zapewn@jich przy kadym pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% cslaji
na danym zakresie. Pomiary ¢xania gwietlenia naley wykonywa za pomog luksomierza wyposamnego
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w urzadzenie do korekcji &owej a elementwiatloczuty powinien posiadaurzadzenia umeliwiajace doktadne
oziomowanie podczas pomiaru. Pomiary przeprow@diia punktéw jezdni zgodnie z PN-76/E-02032.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa dla linii jest 1 metr, alaliarni i opraw jest 1 sztuka.

7.2. Projektowana liczba jednostek obmiarowych winnaimodna z dokumentagprojektov.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Przy przekazywaniukwietlenia drogowego do eksploatacji Wykonawca zabpany jest dostarczy
Zamawiagcemu naspujace dokumenty:

e aktualry powykonawcz dokumentagj projektovs,
e geodezyjp dokumentagj powykonawcsz,
e protokoly z dokonanych pomiaréw skutecgrio zerowania  zastosowanej  ochrony
przeciwporaeniowej
e protokét odbioru Robot.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena wykonania Rob6t obejmuije:

* roboty przygotowawcze,

e oznakowanie robot,

* wykopy punktowe i liniowe,

« zdemontowanie elementowwaetlenia,

« wykonanie montau stupéw

e monta przewoddw,

* monta opraw,

e podjczenie do sieci zgodnie z dokumenggmjojektova i ST,

* odtworzenie nawierzchni.

« wykonanie pomiaréw i dokumentacji powykonawczej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.PN-76/E-02032&wietlenie drog publicznych.
2.PN-83/E-06305Elektryczne opraw§wietleniowe. Typowe wymagania i badania.
3.PN-79/E-06314Elektryczne opraw§ndetleniowe zewstrzne.
4.PN-76/E-90301Kable elektroenergetyczne o izolatjvorzyw termoplastycznych i powtoce polwinitopre
napkcie znamionowe 0,6/1 kV.
5.PN-75/E-05100Elektroenergetyczne linie napowretr Projektowanie i budowa.
6.PN-71/E-05160Ro0zdzielnice prefabrykowane niskpatéowe. Ogélne wymagania ibadania.
7.PN-76/E-05125Elektroenergetyczne linie kablopvaepisy budowy.
8.PN-55/E-05021Urmdzenia elektroenergetyczne. Wyznaczaniegiatmasci przewodéw i kabli.
9.PN-88/B-06250 Beton zwykly.
10.PN-80/B-03322 Fundamenty konstrukcji wsporczyabliczanie statyczne i projektowanie.
11.PN-88/B-30000 Cement portlandzki.
12.PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane.
13.PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do bétonzapraw.
14.PN-86/0-79100 Opakowania transportowe. Odp@rna naraenia mechaniczne. Wymagania i badania.
15.PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenétysizne i projektowanie.
16.PN-80/C-89205 Rury z nieplastykowego polichlovkinylu.
17.BN-87/6774-04 Kruszywa mineralne. Kruszywa rang do nawierzchni drogowych Piasek.
18.BN-66/6774-01 Kruszywa naturalne do nawierzchmogowych. iwir.
20.BN-79/9068-01 Prefabrykaty budowlane z betonlementy konstrukcji wsporczychswietleniowych i
energetycznych linii napowietrznych.
21.BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badprig odbiorze.
22.BN-75/8971-06 Rury beztiieniowe. Kielichowe rury betonoweélbetowe WIPRO.
23.BN-68/6353-03 Folia kalendrowana technicznalasigcznionego polichlorku winylu.
24.BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Robrigmne.
25.BN-71/8976-31 Odlegoi poziome gazoggow wysokiego @éhnienia od obiektow terenowych.
27.PN-92/E-05009/01/02/03/04/06/07 Instalacje elelzine w obiektach budowlanych.
28. Inne dokumenty:"Instrukcja zabezpietpezed korozj konstrukcji budowlanych" ,\Wytycznych technologii
budowy linii kablowych nn w aglomeracjach miejskiohaz doboru ospetu-Centralny Grodek Badawczo-
Rozwojowy Instalacji i Urgdzen Elektrycznych w Budownictwie ELEKTROMONTA Warszawa46-3 50 31.
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